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Обозначения и сокращения
ЕАС - Евразийский экономический союз
ПИД - пропорционально-интегрально-дифференцирующий
ПЛК - программируемый логический контроллер
ПЧ - преобразователь частоты
РФ - Российская Федерация
РЭ - руководство по эксплуатации
СДПМ - синхронный электродвигатель с постоянными магнитами
ТЗ - техническое задание
ТО - техническое обслуживание
ТР - технический регламент 
ТС - Таможенный союз
ШИМ - широтно-импульсная модуляция
ЭДС - электродвижущая сила
ЭМС - электромагнитная совместимость
ЭСППЗУ - электрически стираемое перепрограммируемое по-стоянное запоминающее устройство
COM - общая точка подключения цепей управления
GND - общая клемма подключения аналоговых сигналов цепей управления, клемма заземления силовых цепей
IGBT - insulated-gate bipolar transistor (биполярный силовой транзистор с изолированным затвором)
THDI - total harmonic distortion (суммарный коэффициент нелинейных искажений по току)

Настоящее руководство по эксплуатации (далее по тексту – РЭ) предназначено для ознакомления с составом, техниче-
скими характеристиками, устройством и принципом работы преобразователей частоты OptiCore А600 (далее по тексту – ПЧ 
OptiCore A600, ПЧ).

ПЧ OptiCore А600 соответствуют техническому регламенту Таможенного союза «О безопасности низковольтного обору-
дования» (ТР ТС 004/2011) и техническому регламенту Таможенного союза «Электромагнитная совместимость технических 
средств» (ТР ТС 020/2011).

Для выполнения любых работ с ПЧ может привлекаться только должным образом подготовленный персонал, тщатель-
но изучивший эксплуатационную документацию, прошедший обучение и получивший допуск к самостоятельной работе с 
электрооборудованием. Кроме того, данный персонал должен дополнительно пройти инструктаж по технике безопасности 
по особенностям работы с ПЧ. Обслуживающий персонал должен во всех случаях выполнять требования эксплуатационной 
документации и соблюдать правила техники безопасности при выполнении любых работ.

Знаки безопасности в данном РЭ:
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: указывает на ситуацию, в которой несоблюдение эксплуатационных требований может привести к 

смерти, тяжелым травмам или критическому повреждению оборудования.
ВНИМАНИЕ: указывает на ситуацию, в которой несоблюдение эксплуатационных требований может привести к средней 

или легкой травме и/или повреждению оборудования.
Пользователям необходимо внимательно ознакомиться с данным РЭ и выполнять операции без нарушений мер безопасности 

при вводе в эксплуатацию, эксплуатации, техническом обслуживании и ремонте ПЧ.  Предприятие-изготовитель (организация, 
принимающая претензии) не несут ответственности за любые последствия применения данного документа, включая травмы 
и убытки в результате нарушений требований безопасности и/или повреждения оборудования.

1              ОПИСАНИЕ 
И РАБОТА ИЗДЕЛИЯ

1.1 Назначение изделия 
1.1.1 Полное наименование изделия – преобразователь частоты серии OptiCore A600. Обозначение изделия – ГЖИК.421210.002.
1.1.2 Данное РЭ распространяется на ПЧ OptiCore A600, приведенные в таблице 1.1.
Таблица 1.1 — Условное обозначение и артикулы ПЧ OptiCore A600

Условное обозначение Артикул Условное обозначение Артикул
OptiCore A600-H1K5-380-0-Т 348445 OptiCore A600-Н315К-380-0-0 348467
OptiCore A600-Н2К2-380-0-Т 348446 OptiCore A600-Н355К-380-0-0 348468
OptiCore A600-Н4К-380-0-Т 348447 OptiCore A600-Н400К-380-0-0 348469
OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т 348448 OptiCore A600-Н450К-380-0-0 348470
OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т 348449 OptiCore A600-Н500К-380-0-0 348471
OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 348450 OptiCore A600-Н560К-380-D-0 348472
OptiCore A600-Н15К-380-0-Т 348451 OptiCore A600-Н630К-380-D-0 348473
OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т 348452 OptiCore A600-LH-Н110К-380-0-0 350460
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 348453 OptiCore A600-LH-Н132К-380-0-0 348549
OptiCore A600-Н30К-380-0-Т 348454 OptiCore A600-LH-Н160К-380-0-0 348550
OptiCore A600-Н37К-380-0-Т 348455 OptiCore A600-LH-Н185К-380-0-0 348551
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т 348456 OptiCore A600-LH-Н200К-380-0-0 348557
OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 348457 OptiCore A600-LH-Н220К-380-0-0 348558
OptiCore A600-Н75К-380-0-T 344786 OptiCore A600-LH-Н250К-380-0-0 348559
OptiCore A600-Н90К-380-0-0 348458 OptiCore A600-LH-Н280К-380-0-0 348560
OptiCore A600-Н110К-380-0-0 348459 OptiCore A600-LH-Н315К-380-0-0 350461
OptiCore A600-Н132К-380-0-0 348460 OptiCore A600-LH-Н355К-380-0-0 350462
OptiCore A600-Н160К-380-0-0 348461 OptiCore A600-LH-Н400К-380-0-0 350463
OptiCore A600-Н185К-380-0-0 348462 OptiCore A600-LH-Н450К-380-0-0 350464
OptiCore A600-Н200К-380-0-0 348463 OptiCore A600-LH-Н500К-380-0-0 350465
OptiCore A600-Н220К-380-0-0 348464 OptiCore A600-LH-Н560К-380-0-0 350466
OptiCore A600-Н250К-380-0-0 348465 OptiCore A600-LH-Н630К-380-0-0 350467
OptiCore A600-Н280К-380-0-0 348466
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1.1.3 Структура условного обозначения приведена на рисунке 1.1.

Рисунок 1.1 – Структура условного обозначения

1.1.4 ПЧ OptiCore А600 являются серией общепромышленных ПЧ, обеспечивающих как скалярное и векторное управление в 
разомкнутой и замкнутой по скорости системе управления, с возможностью выполнения как статической, так и динамической 
автоподстройки. Большое количество специализированных прикладных функций и современное программное обеспечение 
позволяют применять серию ПЧ OptiCore А600 в большинстве отраслей промышленности.

Наличие в стандартной комплектации дросселя звена постоянного тока (ПЧ 45 кВт и 55 кВт встроенный, 75 кВт и большей 
мощности внешний) снижение коэффициента гармонических составляющих по току THDI, отдаваемых в питающую сеть, без 
необходимости применения дополнительного оборудования.

1.1.5 Габаритные, установочные размеры и масса ПЧ OptiCore А600 приведены в приложении А.
Габаритно-массовые характеристики ПЧ OptiCore A600-LH предоставляются по отдельному запросу.

1.2 Технические характеристики и условия эксплуатации
1.2.1 Технические характеристики ПЧ OptiCore А600 приведены в таблице 1.2.
Таблица 1.2 — Технические характеристики ПЧ OptiCore А600

Электрические характеристики

Сетевое питание (трехфазное напря-
жение питания)

Минимальное значение: 380 В с допуском минус 10 % длительно, 15% кратковременно.
Максимальное значение: 440 В с допуском плюс 10 %.
Несимметрия напряжения питающей сети не более 3 %.

Сетевое питание (частота) 50/60 Гц ± 5 %

Выходное напряжение Максимальное трехфазное напряжение равно напряжению сети

Выходная частота 0 – 600 Гц

Максимальный переходный ток 150 % максимального тока в установившемся режиме в течение 60 с; 180 % в течение 10 с; 200 % 
в течение 0,5 с каждые 10 минут

Степень защиты IP20

Характеристики привода

Тип подключаемого двигателя Асинхронный двигатель, синхронный двигатель с постоянными магнитами

Законы управления
Скалярный (U/f)
Векторный 1; векторный 2;
Векторный в замкнутой по скорости системе

Диапазон скорости
1:100 – скалярный и векторный 1;
1:200 – векторный 2;
1:1000 – Векторный в замкнутой по скорости системе

Пусковой момент
180 % номинального момента при 0,5 Гц – скалярный, векторный 1.
180 % номинального момента при 0,25 Гц – векторный 2.
200 % номинального момента при 0,00 Гц – векторное управление в замкнутой по скорости системе

Отклонение частоты 0,3 % для векторных законов управления 1 и 2;
0,1 % для векторного управления в замкнутой по скорости системе

Функции мониторинга Заданная частота; частота двигателя; ток двигателя; напряжение двигателя; момент двигателя; на-
пряжение шины постоянного тока; нагрузка ПЧ; счетчики наработки; энергопотребление.

Функции защиты
Короткое замыкание на выходе ПЧ; перегрузка по току; короткое замыкание на «землю»; высокое/
низкое напряжение звена постоянного тока; превышение теплового состояния двигателя или ПЧ; 
ограничение тока; обрыв фазы сети/двигателя; внешняя неисправность; внутренняя неисправность.

Прикладные функции

Копирование параметров; восстановление параметров; выбор каналов задания и управления; преоб-
разование  заданий; предварительно заданные скорости; толчковый режим; конфигурация останова; 
функция быстрого останова; профили разгона и торможения; ПИД-регулятор с режимом сна/пробуж-
дения; встроенный микро-ПЛК; управление грузоподъемными механизмами и позиционирование; 
управление тормозом; управление при низком напряжении питающей сети; раздельное управление 
напряжением и частотой; автоматический перезапуск и подхват.
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Условия эксплуатации

Температура окружающей среды 
вблизи устройства при эксплуатации

От минус 10 °C до плюс 40 °C (в диапазоне от плюс 40 °C до плюс 50 °C с корректировкой характе-
ристик)

Относительная влажность воздуха Не более 95 % без конденсации и каплеобразования

Виброустойчивость Амплитуда ускорения не более 5.9 м/с-² (0.6g)

Максимальная рабочая высота над 
уровнем моря До 1000 м без корректировок, более 1000 м с уменьшением тока на 1 % на каждые 100 м

Охлаждение Принудительное воздушное (встроенный вентилятор)

Ограничения по месту установки
Установка в помещения без воздействия прямых солнечных лучей, без наличия агрессивных сред, 
паров воспламеняющихся веществ, взрывоопасных газов, масляного или соляного тумана, а также 
появления брызг или водяного пара.

1.3 Состав изделия
1.3.1 Характеристики ПЧ в соответствии с условным обозначением приведены в таблицах 1.3, 1.4. 
Таблица 1.3 — Электрические характеристики ПЧ OptiCore А600

Модель ПЧ

Номинальная 
мощность подклю-
чаемого двигателя, 

кВт

Максимальный 
установившийся 

ток, А

Линейный 
ток, А

Тормозной преры-
ватель

Дроссель звена посто-
янного тока

OptiCore A600-H1K5-380-0-Т 1.5 3.8 5.0

Встроен

-

OptiCore A600-Н2К2-380-0-Т 2.2 5.5 6.0
OptiCore A600-Н4К-380-0-Т 3.7 9.0 10.5
OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т 5.5 13 14.6
OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т 7.5 17 20.5
OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 11 24 29
OptiCore A600-Н15К-380-0-Т 15 30 35
OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т 18.5 39 44
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 22 45 50
OptiCore A600-Н30К-380-0-Т 30 60 65 Внешний, заказывает-

ся отдельноOptiCore A600-Н37К-380-0-Т 37 75 80
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т 45 91 83

Встроен
OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 55 112 102

OptiCore A600-Н75К-380-0-T 75 150 157 Внешний, входит в 
комплект поставки

OptiCore A600-Н90К-380-0-0 90 176 160

Внешний, 
заказывается 

отдельно

Внешний, входит 
в комплект поставки

OptiCore A600-Н110К-380-0-0 110 210 192
OptiCore A600-Н132К-380-0-0 132 253 232
OptiCore A600-Н160К-380-0-0 160 310 285
OptiCore A600-Н185К-380-0-0 185 350 326
OptiCore A600-Н200К-380-0-0 200 380 354
OptiCore A600-Н220К-380-0-0 220 430 403

OptiCore A600-Н250К-380-0-0 250 470 441

OptiCore A600-Н280К-380-0-0 280 520 489
OptiCore A600-Н315К-380-0-0 315 590 571
OptiCore A600-Н355К-380-0-0 355 650 624
OptiCore A600-Н400К-380-0-0 400 725 699
OptiCore A600-Н450К-380-0-0 450 820 790
OptiCore A600-Н500К-380-0-0 500 860 835
OptiCore A600-Н560К-380-D-0 560 950 920

Встроен
OptiCore A600-Н630К-380-D-0 630 1100 1050

Таблица 1.4 — Электрические характеристики ПЧ OptiCore А600-LH

Модель ПЧ Номинальная мощность под-
ключаемого двигателя, кВт Линейный ток, А Максимальный устано-

вившийся ток, А
Напряжение шины 

постоянного тока, В
OptiCore A600-LH-Н110К-380-0-0 110 * *

450 – 750

OptiCore A600-LH-Н132К-380-0-0 132 201 253
OptiCore A600-LH-Н160К-380-0-0 160 243 310
OptiCore A600-LH-Н185К-380-0-0 185 281 350
OptiCore A600-LH-Н200К-380-0-0 200 304 380
OptiCore A600-LH-Н220К-380-0-0 220 334 430
OptiCore A600-LH-Н250К-380-0-0 250 380 470
OptiCore A600-LH-Н280К-380-0-0 280 425 520
OptiCore A600-LH-Н315К-380-0-0 315 * *
OptiCore A600-LH-Н355К-380-0-0 355 * *
OptiCore A600-LH-Н400К-380-0-0 400 * *
OptiCore A600-LH-Н450К-380-0-0 450 * *
OptiCore A600-LH-Н500К-380-0-0 500 * *
OptiCore A600-LH-Н560К-380-0-0 560 * *
OptiCore A600-LH-Н630К-380-0-0 630 * *
* - Характеристики предоставляются по отдельному запросу.
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1.4 Устройство изделия
1.4.1 Внешний вид ПЧ и расположение основных конструктивных элементов, в зависимости от модели, приведены на ри-

сунках 1.2 – 1.10.

Вентилятор

Панель управления

Съемная крышка
доступа к клеммам

Опорная пластина
Монтажные отверстия

Кожух силовой части

Заводская табличка

Кожух блока управления

Рисунок 1.2 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности

Монтажные отверстия

Вентилятор

Заводская табличка
Съемная крышка

доступа к клеммам

Панель управления

Кронштейн панели управления

Крышка доступа к блоку
управления

Рисунок 1.3 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, OptiCore A600-Н37К-380-0-Т 

Вентилятор

Монтажное отверстие

Кожух силовой части

Заводская табличка

Съемная крышка
 доступа к клеммам

Панель управления

Кожух блока управления

Опорная пластинаМонтажное отверстие

Рисунок 1.4 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т, OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 
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Вентилятор
Монтажные отверстия

Корпус

Заводская табличка

Съемная крышка
доступа к клеммам

Панель управления

Кронштейн
панели управления

Крышка доступа
к блоку управления

Рисунок 1.5 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н75К-380-0-T

Вентилятор

Корпус

Заводская табличкаСъемная крышка
доступа к клеммам

Панель управления

Кроншейн панели
управления

Крышка доступа
к блоку управления

Монтажные отверстия

Рисунок 1.6 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н90К-380-0-0 – OptiCore A600-Н500К-380-0-0

Шкаф

Панель управления

Передняя дверь

Основание шкафа

Кронштейн панели
управления

Рисунок 1.7 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-Н560К-380-D-0, OptiCore A600-Н630К-380-D-0
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Индикаторы

Панели
управления

Выключатель
источника питания

Кнопка аварийного
выключения

Шкаф

Основание

Передние двери

Пуск / Стоп

Рисунок 1.8 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-LH-Н110К-380-0-0

Индикаторы

Панель управления

Выключатель источника
питания

Пуск/Стоп

Кнопка аварийного
 выключения

Рисунок 1.9 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-LH-Н132К-380-0-0 – OptiCore A600-LH-Н280К-380-0-0
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Индикаторы

Панели
управления

Выключатель
источника питания

Кнопка аварийного
выключения

Шкаф

Основание

Передние двери

Рисунок 1.10 — Внешний вид ПЧ OptiCore A600-LH-Н315К-380-0-0 – OptiCore A600-LH-Н630К-380-0-0

1.4.2 Панель управления
1.4.2.1 Для обеспечения режима местного управления, мониторинга и настройки в комплект поставки ПЧ входит съемная 

панель управления. Внешний вид панели управления приведен на рисунке 1.11.

М

ВВОД

ПУСК СТОП
СБРОС

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

1

2
3
4

5

6

8

9

10

7
-  %  -

1 – Информационный дисплей; 2-6, 8-10 – клавиши управления; 7 – индикаторы

Рисунок 1.11 — Внешний вид панели управления

1.4.2.2 Описание и функциональное применение клавиш панели управления приведено в разделе 2.
1.4.2.3 Габаритные размеры панели управления приведены в приложении Б.
1.4.2.4 Панель управления может монтироваться вне ПЧ для удаленного управления на расстоянии не более чем 15 м.
1.4.2.5 Для установки панели управления на двери электротехнического шкафа отдельно может быть поставлена монтажная 

рамка и кабель 3 м. Внешний вид монтажной рамки приведен на рисунке 1.12.
Габаритные размеры рамки монтажной приведены в приложении В.
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Рисунок 1.12 — Внешний вид рамки монтажной

1.5 Маркировка
1.5.1 Маркировка ПЧ OptiCore A600 соответствует требованиям конструкторской документации и содержит данные:
- логотип и наименование организации;
- адрес организации;
- сайт организации;
- условное обозначение (модель);
- мощность подключаемого электродвигателя;
- характеристики питающей сети;
- выходные характеристики;
- масса;
- знак соответствия ЕАС;
- серийный номер;
- дата выпуска изделия.
Примечание – Под организацией, понимается уполномоченная организация предприятия-изготовителя: АО «КЭАЗ».
Пример варианта маркировки ПЧ OptiCore A600 приведен на рисунке 1.13.

Модель
Мощность двигателя, кВт
Питающая сеть
Выходные характеристики
Масса, кг

OptiCore A600-Н132К-380-0-0

132

3~380-440 В  50/60 Гц  232 A

3~Uсети  0-600 Гц  253 А

66

01.2023

Россия, 305000, г. Курск, ул. Луначарского, 8
АО "КЭАЗ" www.keaz.ru

Рисунок 1.13 — Заводская табличка, размещаемая на боковой поверхности ПЧ 

1.6 Упаковка
1.6.1 ПЧ поставляется в транспортировочной упаковке предприятия-изготовителя.

2              ИСПОЛЬЗОВАНИЕ
ПО НАЗНАЧЕНИЮ

2.1 Эксплуатационные ограничения
2.1.1 Процесс подготовки к первому пуску и запуск электродвигателя требует проверки:
- соответствия номинального тока ПЧ току электродвигателя;
- состояния обмоток электродвигателя;
- правильности подключения силового контура и цепей управления;
- затяжки винтов на всех клеммах.
2.1.2 При работе с ПЧ не допускается:
- попадания мелких металлических предметов и жидкостей внутрь устройства; 
- падения ПЧ во время переноски, упаковывании, распаковывании. 
2.1.3 Запрещается эксплуатировать ПЧ при условиях, отличных от указанных в таблице 1.2 настоящего РЭ.
2.1.4 Запрещается использовать ПЧ, компоненты которого отсутствуют или повреждены.
2.1.5 Перед вводом в эксплуатацию проверка сопротивления изоляции ПЧ не производится. При необходимости выполне-

ния данного вида работ необходимо связаться с производителем для уточнения методики выполнения замеров. Запрещается 
подключать мегомметр к клеммам ПЧ и выполнять замеры без соблюдения указанной методики.
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2.2 Подготовка изделия к использованию
2.2.1 Меры безопасности
2.2.1.1 Установка, подключение, настройка, эксплуатация, техническое обслуживание и ремонт ПЧ OptiCore A600 должны 

проводиться в строгом соответствии с настоящим РЭ и «Правилами по охране труда при эксплуатации электроустановок» 
(утвержденными приказом Министерства труда и социальной защиты РФ от 15 декабря 2020 г. № 903н).

2.2.1.2 К работе по установке, подключению, настройке, эксплуатации, техническому обслуживанию и ремонту ПЧ 
OptiCore A600 должен допускаться только квалифицированный и обученный персонал, изучивший настоящее РЭ.

2.2.1.3 Перед установкой ПЧ OptiCore A600 необходимо соблюдение мер безопасности, указанных ниже.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

ПЧ содержит электронные компоненты, следует предусматривать меры по борьбе со статическим электричеством при не-
обходимости прикосновения к элементам печатных плат.

ВНИМАНИЕ

• При перемещении ПЧ необходимо учитывать его массогабаритные характеристики.
• Не рекомендуется вскрывать упаковку ПЧ до его доставки к месту установки и подключения.
• При получении ПЧ убедиться в отсутствии механических повреждений упаковки и в соответствии маркировки на упа-

ковке предполагаемым характеристикам ПЧ.
• Извлечь ПЧ из упаковки и сравнить маркировку на корпусе ПЧ с маркировкой на упаковке.
• Убедиться, что условия окружающей среды соответствуют требованиям нормальной эксплуатации, указанным в та-

блице 1.2. 

2.2.1.4 Во время установки ПЧ OptiCore A600 необходимо соблюдение мер безопасности, указанных ниже.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

• ПЧ должен крепиться к негорючей поверхности, рядом с ПЧ не должны храниться легковоспламеняющиеся материалы. 
• Запрещается размещать на ПЧ как в упаковке, так и без нее, предметы, которые могут вызвать повреждение ПЧ вслед-

ствие значительной массы, протечек жидкостей, высокой температуры.
• Запрещается монтировать ПЧ в условиях возможного появления паров химически активных веществ или легковос-

пламеняющихся веществ, повышенной влажности или в условиях резких колебаний температуры окружающей среды.

ВНИМАНИЕ

• Необходимо убедиться, что несущие конструкции способны выдержать массу ПЧ. 
• Не допускается попадание любых посторонних предметов внутрь корпуса ПЧ. 
• При установке ПЧ и дополнительного оборудования в шкаф необходимо обеспечить отвод тепла.

2.2.1.5 Во время подключения ПЧ OptiCore A600 необходимо соблюдение следующих мер безопасности.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

• Сечение проводников должно соответствовать требованиям руководящих документов и рекомендациям данного РЭ.
• Запрещается подключать конденсаторные установки или разрядники к клеммам ПЧ.
• Порядок чередования фаз на выходе ПЧ оказывает влияние на направление вращения двигателя (прямое или обратное).
• Ошибки при подключении силовых кабелей и кабелей управления могут привести к повреждению оборудования.
• Маркировка и характеристики силовых цепей и цепей управления приведены далее в данном РЭ. 
• Перед подключением необходимо убедиться, что входной источник питания полностью отключен. 
• Подключение кабелей должно выполняться в соответствии с требованиями электромагнитной совместимости. 
• ПЧ и электродвигатель должны быть надежно заземлены.
• Запрещается подключение трехфазного источника питания к выходным клеммам U/T1, V/T2 , W/T3. 
• Подключение тормозных резисторов производится только на клеммы + (+1/ +2) и B2 (BR). 
• Винты и болты силовых цепей и цепей управления должны быть затянуты рекомендованным моментом. 
• Запрещается подавать потенциал выше 30 В DC на клеммы цепей управления, за исключением контактов релейных 

выходов в соответствии с их допустимой коммутационной способностью.

ВНИМАНИЕ

• Запрещается проводить высоковольтные испытания ПЧ. 
• Питающие кабели, кабели подключения двигателей и кабели цепей управления должны быть разнесены, насколько 

это возможно. Во всех случаях должны выполняться общие рекомендации ЭМС по прокладке кабелей.
• При большой длине кабеля двигателя необходима установка дополнительного оборудования на выходе ПЧ, тип обо-

рудования определяется длиной кабеля и характеристиками двигателя и нагрузки. Необходимо учитывать, что фор-
мирование выходного сигнала методом широтно-импульсной модуляции приводит при значительной длине кабеля к 
появлению импульсов напряжения большой амплитуды на клеммах двигателя. Следует применять двигатели, специально 
разработанные для применения с ПЧ.

• Кабели цепей управления должны быть экранированы, экран кабеля должен заземляться, точка заземления опреде-
ляется проектом/схемой технологической установки, заземление на общую заземляющую шину не допускается.

2.2.1.6 При эксплуатации ПЧ OptiCore A600 необходимо соблюдение следующих мер безопасности:
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

• Рекомендации по вводу в эксплуатацию ПЧ, находившихся на длительном хранении, приведены в разделе технического 
обслуживания данного РЭ.

• Перед подачей команды работы ПЧ должен быть сконфигурирован в соответствии с характеристиками двигателя и 
нагрузки. 

• Перед подачей питания на ПЧ следует убедиться, что монтаж выполнен правильно и все защитные крышки смонтиро-
ваны. Запрещается открывать защитные крышки после подачи питания. 

• Запрещается после подачи питания прикасаться к клеммам цепей управления, при неисправности ПЧ на них может 
наводиться высокий потенциал.

• Команда пуска может быть подана после проверки требований безопасности в отношении двигателя и технологического 
оборудования (ограждения, предупреждающие знаки, контролирующий персонал).

• Не допускается попадание в ПЧ посторонних предметов во время работы. 
• К контролю ПЧ во время работы допускается только квалифицированный персонал. 
• Запрещается вносить изменения в конструкцию ПЧ.

ВНИМАНИЕ

• Напряжение питающей сети должно находиться в допустимом эксплуатационной документацией диапазоне, несоблю-
дение требований может привести к повреждению оборудования.

• Перед началом работы необходимо получить подтверждение технологического персонала о допустимых пределах 
регулирования и разрешении начала работы. 

• Металлические поверхности ПЧ и дополнительного оборудования (дроссели, резисторы) во время работы и в течение 
некоторого время после останова имеют повышенную температуру, необходимо соблюдать осторожность.

• Запрещается воздействовать на вентиляторы охлаждения ПЧ во время работы. 
• Не допускается запуск и остановка ПЧ прямым включением или выключением питания. 
• При наличии контактора на входе и выходе ПЧ его коммутация допускается только после останова ПЧ. 

2.2.2 Рекомендации к входному источнику питания
2.2.2.1 ПЧ серии OptiCore A600 неприменимы для использования при напряжениях, выходящих за пределы рабочего ди-

апазона, указанного в данном РЭ. 
2.2.2.2 Серия ПЧ OptiCore A600 поддерживает подключение ПЧ по звену постоянного тока. Пользователям рекомендуется 

проконсультироваться с техническим персоналом АО «КЭАЗ» при необходимости реализации данной схемы подключения. 
2.2.3 Защита от перегрузки
2.2.3.1 ПЧ обеспечивает защиту двигателя от превышения теплового состояния, однако используемая ПЧ математическая 

модель двигателя не может являться гарантией его защиты. При наличии в питающей сети помех большой амплитуды (на-
пример, перенапряжения в результате грозы) необходимо принять необходимые меры на уровне электроустановки.

2.2.4 Рекомендации к контактору
2.2.4.1 При наличии на входе ПЧ контактора последний запрещается использовать для организации пуска и останова 

двигателя.
2.2.4.2 Если необходимо установить контактор между выходом ПЧ и двигателем, перед включением/выключением такого 

контактора необходимо убедиться, что ПЧ остановлен. Несоблюдение данного требования может привести к повреждению ПЧ.
2.2.5 Рекомендации к выходному фильтру
2.2.5.1 Следует применять двигатели, специально разработанные для применения с ПЧ и/или дополнительные дроссели 

двигателя, фильтры dU/dt, синусные фильтры.
2.2.5.2 Если длина кабеля между ПЧ и двигателем превышает 100 м, рекомендуется на выходе ПЧ устанавливать дроссель 

двигателя или фильтр dU/dt, или синусный фильтр. 
2.2.5.3 Запрещается подключать конденсаторные установки или разрядники к клеммам ПЧ. 
2.2.6 Рекомендации по изоляции двигателя
2.2.6.1 Напряжение на выходе ПЧ представляет собой широтно-модулированный сигнал, амплитуда которого определяется 

значением напряжения на звене постоянного тока ПЧ. Несинусоидальность выходного напряжения приводит к повышенным 
потерям в двигателе, увеличению его рабочей температуры, появлению специфических акустических эффектов. Кроме того, 
вследствие высокой частоты коммутации и длины кабеля на клеммах двигателя присутствуют импульсы напряжения, характе-
ризующиеся высокой амплитудой и скоростью нарастания, что может приводить к ускоренному старению изоляции обмоток. 
Электродвигатели, применяемые для работы с ПЧ, должны быть соответствующим образом спроектированы. Сопротивление 
изоляции обмоток двигателя должно периодически контролироваться при эксплуатации, а также проверяться перед вводом 
в эксплуатацию после поставки или длительного хранения. Во время проверки сопротивления изоляции необходимо обяза-
тельно отключать двигатель от ПЧ. С помощью мегомметра можно оценить состояние кабеля и обмоток двигателя, однако 
данные измерения не являются гарантией его работоспособности от ПЧ.  

2.2.7 Снижение номинальных характеристик
2.2.7.1 Из-за разреженности воздуха в высокогорных районах отвод тепла от ПЧ с принудительным воздушным охлажде-

нием может ухудшиться, что может привести к сокращению срока службы. Мощность подключенного двигателя должна быть 
снижена при эксплуатации оборудования на высоте более 1000 метров над уровнем моря. Рекомендуется снижать мощность 
на 1 % на каждые 100 м при высоте над уровнем моря более 1000 м. 

2.2.8 Правила и порядок осмотра при подготовке к работе
2.2.8.1 Перед использованием ПЧ необходимо провести следующие подготовительные операции:
- распаковку изделия и сравнение характеристик ПЧ с заказом и паспортом; 
- проведение внешнего осмотра;
- установку ПЧ на месте эксплуатации.
2.2.8.2 Распаковка изделия производится в следующем порядке:
- вскрыть упаковочную коробку;
- извлечь из упаковки ПЧ.
2.2.8.3 Распаковку ПЧ в зимнее время после транспортирования при отрицательных температурах следует производить 

в отапливаемом помещении, предварительно выдержав упакованное изделие в этом помещении не менее четырех часов. 
Запрещается размещать не распакованные ПЧ рядом с отопительными приборами или другими источниками тепла.

2.2.8.4 Проведение внешнего осмотра ПЧ проводится визуально.
При осмотре контролируют следующее:
- состав изделия и заявленные характеристики устройства в соответствии с разделом Комплект поставки паспорта 

ГЖИК.421210.002ПС;
- отсутствие внешних повреждений и загрязнений;
- отсутствие на поверхностях изделия, забоев, трещин и других подобных дефектов;
- все видимые металлические поверхности не должны иметь следов коррозии, окалины и других загрязнений.
2.2.9 Размещение ПЧ в шкафу
2.2.9.1 При монтаже необходимо убедиться в обеспечении хорошей вентиляции для достаточного теплоотвода.
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В случае, если в одном шкафу установлено несколько ПЧ, рекомендуется параллельный монтаж с соблюдением боковых 
вентиляционных зазоров.

2.2.9.2 Рекомендованные минимальные зазоры для ПЧ OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности приведены 
на рисунке 2.1 и в таблице 2.1.
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СБРОС

ВВОД

А А

В
В

Вентиляционный
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Вентиляционный
зазор

Рисунок 2.1 — Минимальные монтажные зазоры ПЧ OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности

2.2.9.3 Рекомендованные минимальные зазоры при установке для ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-
380-0-Т приведены на рисунке 2.2 и в таблице 2.1.
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Рисунок 2.2 — Минимальные монтажные зазоры для ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т

2.2.9.4 Рекомендованные минимальные зазоры для ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощности приведены 
на рисунке 2.3 и в таблице 2.1.
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зазор

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД
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Рисунок 2.3 — Минимальные монтажные зазоры для ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощности

Таблица 2.1 — Требования к минимальным монтажным зазорам

Модель ПЧ
Монтажные зазоры, мм

A B
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности ≥30 ≥100
ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т ≥50 ≥200
ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощности ≥50 ≥300

2.2.10  Снятие и установка панели управления
2.2.10.1 Снятие панели управления производится в следующей по-

следовательности (см. рисунок 2.4):
- нажать на замок панели управления в направлении 1;
- потянуть наружу панель в направлении 2 так, чтобы освободить ее.

2

1

Рисунок 2.4 — Снятие панели управления

2.2.10.2 Установка панели управления производится в следующей 
последовательности (см. рисунок 2.5):

- слегка наклонить панель и выровнять ее по зажимному отверстию в 
нижней части кронштейна в направлении 1;

- нажать на панель, в направлении 2. Щелчок означает, что установка 
выполнена правильно. 2

1

Рисунок 2.5 — Установка панели управления

2.2.11 Открытие и установка крышки ПЧ 

ВНИМАНИЕ

Прежде чем открывать крышку необходимо обязательно снять панель управления и, перед установкой 
панели управления, необходимо обязательно установить крышку.
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2.2.11.1 Открытие крышки ПЧ моделей ПЧ OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 
и ПЧ меньшей мощности производится в следующей последовательности:

- снять панель управления в соответствии с последовательностью, 
указанной в п. 2.2.10.1;

- открыть крышку возможно двумя способами:
а) способ 1: ослабить невыпадающие винты крышки в плоскости, ука-

занной по направлению 1 (предусмотрено только для моделей ПЧ 15 кВт, 
18.5 кВт и 22 кВт); левой рукой взяться за левую и переднюю стороны 
корпуса, вставить большой палец правой руки в скобу и плотно нажать 
на крышку остальными пальцами; потянуть нижнюю часть крышки в 
направлении 2, чтобы освободить ее (см. рисунок 2.6);

2
1

Рисунок 2.6 — Открытие крышки ПЧ OptiCore 
A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности (спо-
соб 1)

б) способ 2: ослабить невыпадающие винты крышки в плоскости по 
направлению 1 (предусмотрено только для моделей 15 кВт, 18.5 кВт и 
22 кВт); с помощью шлицевой отвертки слегка нажать на скобу в нижней 
части крышки, чтобы она естественным образом вышла из паза 2; потя-
нуть крышку в направлении 3, чтобы освободить ее (см. рисунок 2.7).

3
1

2

Рисунок 2.7 — Открытие крышки ПЧ OptiCore 
A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности (спо-
соб 2)

2.2.11.2 Установка крышки ПЧ моделей OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и 
ПЧ меньшей мощности производится в следующей последовательности 
(см. рисунок 2.8):

- по завершении подключения вставить скобу в верхней части крышки 
в пазы на корпусе в направлении 1;

- нажать на нижнюю часть крышки в направлении 2. Щелчок, означает, 
что установка выполнена правильно;

- только для моделей 15 кВт, 18.5 кВт и 22 кВт затянуть винты в ка-
навках замков;

- установить панель управления в соответствии с последовательно-
стью, указанной в п. 2.2.10.2.

2

1

1

Рисунок 2.8 — Установка крышки ПЧ OptiCore 
A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности
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2.2.11.3 Открытие крышки ПЧ моделей ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-
0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т провести в следующей последова-
тельности (см. рисунок 2.9): 

- снять панель управления в соответствии с последовательностью, 
указанной в п. 2.2.10.1;

- открыть крышку с помощью большой плоской отвертки;
- слегка надавить с обеих сторон на скобу в нижней части крышки 

в направлении 2, чтобы скоба естественным образом вышла из паза;
- потянуть крышку в направлении 3, чтобы освободить ее.

3
1

2

Рисунок 2.9 — Открытие крышки ПЧ OptiCore A600-
Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т

2.2.11.4 Установка крышки ПЧ моделей OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, 
ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т производится в следующей последова-
тельности (см. рисунок 2.10):

- по завершении подключения устройства вставьте скобу в верхней 
части крышки в пазы на корпусе в направлении 1;

- нажать на нижнюю часть крышки в направлении 2. Щелчок означает, 
что зажатие выполнено правильно;

- установить панель управления в соответствии с последовательно-
стью, указанной в п. 2.2.10.2.

2

1

1

Рисунок 2.10 — Установка крышки ПЧ OptiCore A600-
Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т

2.2.11.5 Открытие крышек ПЧ моделей OptiCore A600 Н45К 380 D Т 
и ПЧ большей мощности провести в следующей последовательности:

- снять панель управления в соответствии с последовательностью, 
указанной в п. 2.2.10.1;

- для снятия нижней крышки ослабить с помощью крестовой отвертки 
два невыпадающих винта (см. рисунок 2.11 поз. 1); 

- потянуть нижнюю крышку наружу и вверх в направлении 2;

2 11

Рисунок 2.11 — Открытие нижней крышки ПЧ 
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощ-
ности
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- для снятия верхней крышки с помощью крестовой отвертки ослабить 
четыре невыпадающих винта (см. рисунок 2.12 поз. 3, 4);

- потянуть крышку наружу и вверх по направлению 5.

4 4

3 35

Рисунок 2.12 — Открытие верхней крышки ПЧ 
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощ-
ности

2.2.11.6 Установка крышек ПЧ моделей OptiCore A600 Н45К 380 D Т и ПЧ большей мощности производится в следующей 
последовательности:

- установить верхнюю крышку в монтажный паз и зафиксировать четырьмя невыпадающими винтами (см. рисунок 2.13, 
поз. 1, 2) с помощью крестовой отвертки;

- установить нижнюю крышку в направлении 4 и зафиксировать двумя невыпадающими винтами (см. рисунок 2.14, поз. 
3) с помощью крестовой отвертки;

- установить панель управления в соответствии с последовательностью, указанной в п. 2.2.10.2.

2 2

1 1

3 3

4

Рисунок 2.13 — Установка верхней крышки ПЧ OptiCore A600-
Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощности

Рисунок 2.14 — Установка нижней крышки ПЧ OptiCore 
A600-Н45К-380-D-Т и ПЧ большей мощности

2.2.12  Указания по применению дополнительного оборудования
2.2.12.1 Прокладка кабелей должна выполняться по следующим правилам:
- кабель электродвигателя следует прокладывать на расстоянии от остальных кабелей;
- кабели электродвигателей нескольких ПЧ можно укладывать параллельно и рядом друг с другом;
- кабель электродвигателя, кабель питания и кабели управления рекомендуется прокладывать в разных кабельных лотках;
- в целях снижения уровня помех не следует прокладывать кабель двигателя параллельно другим кабелям на протяженных 

участках;
- пересечение кабелей управления и силовых кабелей следует выполнять под углом, как можно более близким к 90°. Не 

допускается использование клемм ПЧ в качестве соединителей для проводников других потребителей. Кабельные лотки 
должны обеспечивать непрерывность контура заземления. Кабель электродвигателя должен заземляться с двух сторон.

2.2.12.2 Дополнительное оборудование, применяемое совместно с ПЧ, представлено на рисунке 2.15.
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Рисунок 2.15 — Перечень дополнительного оборудования

2.2.12.3 Назначение элементов дополнительного оборудования приведено в таблице 2.2.
Таблица 2.2 — Назначение элементов дополнительного оборудования

Наименование Указания

Аппарат защиты (автоматиче-
ский выключатель или предо-
хранители)

Назначение аппарата защиты: отключение источника питания в результате короткого замыкания в ПЧ 
или питающем кабеле.
Выбор характеристик аппарата защиты осуществляется в соответствии с рекомендациями производителя 
ПЧ с учетом установленного дополнительного оборудования

Контактор 

Назначение контактора: коммутация питания преобразователя частоты, отключение питания в соответ-
ствии с заданной категорией останова по срабатыванию реле безопасности. В общем случае наличие 
контактора на входе ПЧ не является обязательным. 
Коммутация контактора должна выполняться с интервалом не менее 60 секунд, не рекомендуется осу-
ществлять пуск и останов ПЧ с помощью контактора (используя функцию автоматического перезапуска 
ПЧ). Не соблюдение данных требований может привести к выходу ПЧ из строя

Сетевой дроссель (ПЧ может 
комплектоваться дросселем 
звена постоянного тока)

Назначение:
-  улучшение коэффициента мощности;
-  уменьшение влияния несбалансированного трехфазного источника питания на ПЧ;
-  уменьшение THDI;
-  защита входного выпрямительного моста;
-  уменьшение потребляемого из сети тока

Дополнительный внешний 
фильтр ЭМС

Назначение: уменьшение помех высокой частоты, генерируемых ПЧ в питающую сеть. Применение до-
полнительного фильтра эффективно при использовании экранированного кабеля подключения двигателя 
и выполнении требований по его подключению и заземлению. При невыполнении данных требований 
эффективность дополнительного фильтра снижается.
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Тормозной прерыватель и тор-
мозной резистор

Назначение: сброс энергии работающего в генераторном (тормозном) режиме двигателя на тормозное 
сопротивление, уменьшение времени торможения.
Выбор внешнего тормозного прерывателя: свяжитесь с техническим персоналом АО «КЭАЗ». 
Выбор тормозного резистора производится в соответствии с циклограммой работы механизма, рекомендо-
ванная мощность в таблице 2.3 указана для 5% цикла.

Фильтр синфазных помех Назначение: снижение подшипниковых токов в двигателе, продление срока службы подшипников.

Дроссель двигателя (фильтр 
dU/dt, синусный фильтр)

Назначение: уменьшение амплитуды и скорости нарастания импульсов напряжения на клеммах электро-
двигателя.
Тип применяемого дросселя/фильтра определяется требованиями к качеству напряжения, подаваемого на 
обмотки двигателя.

2.2.12.4 Номинальные данные автоматических выключателей, контакторов и тормозных резисторов приведены в таблице 2.3. 
Таблица 2.3 — Параметры элементов дополнительного оборудования. 

Модель ПЧ Автоматический
выключатель, А Контактор, А

Тормозной резистор/тормозной прерыватель*
Мощность, Вт Сопротивление, Ом

OptiCore A600-H1K5-380-0-Т 10 9 300 ≥100
OptiCore A600-Н2К2-380-0-Т 10 9 400 ≥100
OptiCore A600-Н4К-380-0-Т 16 12 500 ≥75
OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т 20 18 550 ≥50
OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т 32 25 550 ≥50
OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 40 32 800 ≥25
OptiCore A600-Н15К-380-0-Т 50 40 1100 ≥23
OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т 63 50 1300 ≥16
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 63 50 1500 ≥16
OptiCore A600-Н30К-380-0-Т 100 65 2500 ≥15
OptiCore A600-Н37К-380-0-Т 100 80 2800 ≥15
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т 125 95 3000 ≥10
OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 160 150 3600 ≥10
OptiCore A600-Н75К-380-0-T 225 185 5000 ≥5
OptiCore A600-Н90К-380-0-0 250 225

Внешний тормозной прерыватель и тормозной 
резистор выбираются в соответствии с цикло-

граммой работы привода

OptiCore A600-Н110К-380-0-0 315 265
OptiCore A600-Н132К-380-0-0 350 330
OptiCore A600-Н160К-380-0-0 400 330
OptiCore A600-Н185К-380-0-0 500 400
OptiCore A600-Н200К-380-0-0 500 400
OptiCore A600-Н220К-380-0-0 630 500
OptiCore A600-Н250К-380-0-0 630 500
OptiCore A600-Н280К-380-0-0 800 630
OptiCore A600-Н315К-380-0-0 800 630

Внешний тормозной прерыватель и тормозной 
резистор выбираются в соответствии с цикло-

граммой работы привода

OptiCore A600-Н355К-380-0-0 1000 800
OptiCore A600-Н400К-380-0-0 1250 800
OptiCore A600-Н450К-380-0-0 1250 1000
OptiCore A600-Н500К-380-0-0 1600 1000
OptiCore A600-Н560К-380-0-0 1600 1250
OptiCore A600-Н630К-380-0-0 2000 1600

* При встроенном тормозном прерывателе мощность и значение сопротивления тормозного резистора должны соответствовать требова-
ниям, указанным в данной таблице. 

Тормозные резисторы не встроены в ПЧ и должны быть приобретены дополнительно.
Если тормозной прерыватель установлен отдельно, мощность и значение сопротивления тормозного резистора должны соответствовать 

тормозному прерывателю. Значение мощности тормозного резистора, указанное в данной таблице, является рекомендуемым минимальным 
значением (время торможения в цикле 5 %) при периодическом торможении. Омическое сопротивление тормозного резистора не может быть 
меньше рекомендованного, несоблюдение данного требования может привести к повреждению оборудования.

Пользователь может выбрать другие значения сопротивления и мощности в соответствии с фактическими условиями работы привода. 
Во избежание коротких замыканий в тормозном резисторе при наличии токопроводящей пыли или иных неблагоприятных условий эксплу-

атации, его следует устанавливать в защитную оболочку, а также проводить очистку при проведении обслуживания ПЧ.

2.2.12.5 Дроссель звена постоянного тока для ПЧ 75 кВт 
и ПЧ большей мощности поставляется в комплекте с ПЧ 
в отдельной упаковке. Пользователь должен подключить 
дроссель звена постоянного тока в соответствии со схемой 
подключения, полярность подключения дросселя отсутствует.

ПЧ OptiCore A600-Н560К, OptiCore A600-Н630К относятся к 
ПЧ напольной установки. ПЧ OptiCore A600-Н560К, OptiCore 
A600-Н630К в стандартной комплектации содержат встроен-
ный дроссель звена постоянного тока и дроссель двигателя.

Внешний вид дросселя звена постоянного тока приведен 
на рисунке 2.16.

Габаритные, установочные и присоединительные размеры 
дросселя звена постоянного тока в зависимости от модели 
ПЧ приведены в приложении Г. 

Рисунок 2.16 — Внешний вид дросселя звена постоянного тока

2.2.12.6 ПЧ OptiCore A600-LH являются преобразователями частоты напольной установки.
Преобразователи частоты A600-LH являются комплектными устройствами, содержащими все необходимое основное и 

дополнительное оборудование (фильтры, модули активного выпрямителя и инвертора, систему охлаждения). Внешний вид, 
габаритные, установочные и присоединительные размеры данных компонентов приведены в приложении Д.

2.2.13 Подключение преобразователей частоты
2.2.13.1 Внешний вид силовых клемм приведен на рисунке 2.17.

ВНИМАНИЕ

При работе с силовыми цепями и цепями управления необходимо соблюдать эксплуатационные 
ограничения и меры безопасности, указанные в пп. 2.1, 2.2.1.
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Клеммы цепи
управления

Клеммы главной
цепи

Клеммы заземления

Рисунок 2.17 — Общий вид силового клеммника

2.2.13.2 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-H1K5-380-0-Т – OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 
приведены на рисунке 2.18 и в таблице 2.4.

Рисунок 2.18 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-H1K5-380-0-Т – OptiCore A600-Н22К-380-0-Т

Таблица 2.4 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

2/B1, B2 Клеммы подключения тормозного резистора при встроенном тормозном прерывателе*

1, Выводы шины постоянного тока ПЧ, клеммы для соединения нескольких ПЧ по шине постоянного тока **

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)

* Для ПЧ OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 2/B1 исключен, тормозной резистор должен быть подключен к 1 и B2.

** Для ПЧ OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т и OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т клемма 1 удалена, выводы звена постоянного тока обозначены 

как 2/B1 и ; при необходимости подключения ПЧ других моделей к общей шине постоянного тока рекомендуется выполнять под-
ключения так, как указано в таблицах 2.5 – 2.9.
Для ПЧ OptiCore A600-H1K5-380-0-Т – OptiCore A600-Н4К-380-0-Т, OptiCore A600-Н15К-380-0-Т клеммы 1 и 2/B1 закорочены мед-
ной перемычкой. 
Для ПЧ OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т и OptiCore A600-Н22К-380-0-Т клеммы 1 и 2/B1 закорочены внутри корпуса ПЧ.

2.2.13.3 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, OptiCore A600-Н37К-380-0-Т 
приведены на рисунке 2.19 и в таблице 2.5.

Рисунок 2.19 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, OptiCore A600-Н37К-380-0-Т

Таблица 2.5 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

BR, Клеммы подключения тормозного резистора при встроенном тормозном прерывателе

, Выводы шины постоянного тока ПЧ, клеммы для соединения нескольких ПЧ по шине постоянного тока

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)
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2.2.13.4 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т, OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 
приведены на рисунке 2.20 и в таблице 2.6.

Рисунок 2.20 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т, OptiCore A600-Н55К-380-D-Т

Таблица 2.6 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

BR, Клеммы подключения тормозного резистора при встроенном тормозном прерывателе

, Выводы шины постоянного тока ПЧ, клеммы для соединения нескольких ПЧ по шине постоянного тока

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)

2.2.13.5 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-Н75К-380-0-T приведены на рисунке 2.21 и в 
таблице 2.7.

Рисунок 2.21 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-Н75К-380-0-T

Таблица 2.7 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

1, 2/B1
Клеммы подключения дросселя звена постоянного тока. Дроссель входит в комплект поставки. При наличии 
установленной заводской перемычки – перед установкой дросселя перемычку удалить

2/B1, B2 Клеммы подключения тормозного резистора при встроенном тормозном прерывателе

2/B1, Клеммы подключения внешнего тормозного модуля (при необходимости)

1, Выводы шины постоянного тока ПЧ, клеммы для соединения нескольких ПЧ по шине постоянного тока

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)

2.2.13.6 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-Н90К-380-0-0 – OptiCore A600-Н500К-380-0-0 
приведены на рисунке 2.22 и в таблице 2.8.

Рисунок 2.22 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-Н90К-380-0-0 – OptiCore A600-Н500К-380-0-0

Таблица 2.8 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

1, 2 Клеммы подключения дросселя звена постоянного тока. Дроссель входит в комплект поставки *

2, Клеммы подключения внешнего тормозного модуля (при необходимости)

1, Выводы шины постоянного тока ПЧ, клеммы для соединения нескольких ПЧ по шине постоянного тока

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)

* ПЧ OptiCore A600-Н90К-380-0-0 – OptiCore A600-Н500К-380-0-0 по умолчанию поставляются с внешним дросселем постоянного тока. 

Клеммы для подключения дросселя обозначены  1 и 2, дроссель должен быть подключен в обязательном порядке.
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2.2.13.7 Внешний вид и назначение силовых клемм для ПЧ OptiCore A600-Н560К-380-0-0, OptiCore A600-Н630К-380-0-0 
приведены на рисунке 2.23 и в таблице 2.9.

Рисунок 2.23 — Маркировка силовых клемм ПЧ OptiCore A600-Н560К-380-0-0, OptiCore A600-Н630К-380-0-0

Таблица 2.9 — Назначение клемм

Маркировка Функциональное назначение

R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы подключения трехфазной питающей сети

U/T1, V/T2, W/T3 Клеммы подключения электродвигателя

Клемма заземления (PE)

2.2.13.8 Внешний вид главной цепи ПЧ OptiCore A600-LH приведен на рисунке 2.24.

Рисунок 2.24 — Шины подключения питания и двигателя OptiCore A600-LH

Для подключения питающей сети, двигателя и заземления ПЧ OptiCore A600-LH в нижнюю часть шкафа выведены медные 
шины.

2.2.13.9 Рекомендации по сечению проводников силовых цепей и проводников заземления приведены в таблице 2.10.
Таблица 2.10 — Рекомендации по сечению проводников силовых цепей и цепей заземления в соответствии с моделями ПЧ

Модель ПЧ
Силовые цепи Цепи заземления

Сечение, мм2 Винт Момент затяжки, 
± 0,5, кгс·см Сечение, мм2 Винт Момент затяжки, 

± 0,5, кгс·см
OptiCore A600-H1K5-380-0-Т 2,5 M4 14 2,5 M4 14
OptiCore A600-Н2К2-380-0-Т 2,5 M4 14 2,5 M4 14
OptiCore A600-Н4К-380-0-Т 2,5 M4 14 2,5 M4 14
OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т 2,5 M4 14 2,5 M4 14
OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т 4 M4 14 4 M4 14
OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 4 M4 14 4 M4 14
OptiCore A600-Н15К-380-0-Т 6 M5 28 6 M4 14
OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т 10 M5 28 10 M4 14
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т 10 M5 28 10 M4 14
OptiCore A600-Н30К-380-0-Т 16 M6 48 16 M6 48
OptiCore A600-Н37К-380-0-Т 25 M6 48 16 M6 48
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т 35 M8 120 16 M8 120
OptiCore A600-Н55К-380-D-Т 50 M8 120 25 M8 120
OptiCore A600-Н75К-380-0-T 70 M10 250 35 M8 120
OptiCore A600-Н90К-380-0-0 95 M12 440 50 M12 440
OptiCore A600-Н110К-380-0-0 120 M12 440 70 M12 440
OptiCore A600-Н132К-380-0-0 120 M12 440 70 M12 440
OptiCore A600-Н160К-380-0-0 150 M12 440 95 M12 440
OptiCore A600-Н185К-380-0-0 185 M12 440 95 M12 440
OptiCore A600-Н200К-380-0-0 185 M12 440 95 M12 440
OptiCore A600-Н220К-380-0-0 240 M12 440 120 M12 440
OptiCore A600-Н250К-380-0-0 120×2 M16 690 120 M16 690
OptiCore A600-Н280К-380-0-0 120×2 M16 690 120 M16 690
OptiCore A600-Н315К-380-0-0 150×2 M16 690 150 M16 690
OptiCore A600-Н355К-380-0-0 185×2 M16 690 95×2 M16 690
OptiCore A600-Н400К-380-0-0 240×2 M16 690 120×2 M16 690
OptiCore A600-Н450К-380-0-0 240×2 M16 690 120×2 M16 690
OptiCore A600-Н500К-380-0-0 240×2 M16 690 120×2 M16 690
OptiCore A600-Н560К-380-0-0 300×2 M16 690 150×2 M16 690
OptiCore A600-Н630К-380-0-0 300×2 M16 690 150×2 M16 690
OptiCore A600-LH-Н110К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н132К-380-0-0 120 M10 250 70 M8 120
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Модель ПЧ
Силовые цепи Цепи заземления

Сечение, мм2 Винт Момент затяжки, 
± 0,5, кгс·см Сечение, мм2 Винт Момент затяжки, 

± 0,5, кгс·см
OptiCore A600-LH-Н160К-380-0-0 150 M10 250 95 M8 120
OptiCore A600-LH-Н185К-380-0-0 185 M10 250 95 M8 120
OptiCore A600-LH-Н200К-380-0-0 185 M10 250 95 M8 120
OptiCore A600-LH-Н220К-380-0-0 240 M10 250 120 M8 120
OptiCore A600-LH-Н250К-380-0-0 120х2 M10 250 120 M8 120
OptiCore A600-LH-Н280К-380-0-0 120х2 M10 250 120 M8 120
OptiCore A600-LH-Н315К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н355К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н400К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н450К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н500К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н560К-380-0-0 * * * * * *
OptiCore A600-LH-Н630К-380-0-0 * * * * * *
* - Характеристики предоставляются по отдельному запросу.

2.2.13.10 На рисунке 2.25 приведено структурное изображение платы управления.

Подключение
панели управления

Разъем подключения
платы расширения 2

Разъем подключения соединительного
кабеля силового блока и блока управления

S1 S2 S3
AI1
I

AI2
I

OFF V V

485
ON

Клеммы подключения цепей управления

Разъем подключения
платы расширения 1

S4 S5 S6
AO1

I
AO2

I

NOR V V

AI2
TMP

S1: Выбор оконечного резистора клеммной связи -
Включение оконечного резистора коммуникационного интерфейса.
S2: Аналоговый вход AI1,  выбор типа сигнала (напряжение/ток).
S3: Аналоговый вход AI2, выбор типа сигнала (напряжение/ток).
S4: Аналоговый вход AI2, использование для подключения датчиков
температуры.
S5: Аналоговый выход AO1, выбор типа сигнала (напряжение/ток).
S6: Аналоговый выход AO2, выбор типа сигнала (напряжение/ток).

12 V OC DC

5 V TP TP

S7

Тип источника питания энкодера
Тип сигнала энкодера

Открытый коллектор
или двухтактный
сигнал

Дифференциальный
сигнал

Рисунок 2.25 — Внешний вид платы управления
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На рисунке 2.26 приведена схема подключения к плате управления.

R/L1

S/L2

T/L3

+24 V
PLC

COM

X1
X2
X3
X4
X5

X6

+10 V AI

AI1
GND

AI2
GND

AI3
GND

1 2/B1 B2

U/T1
V/T2
W/T3

485+

RB
RA

RC

+24 V
Y1

Y2/DO
COM

M

Перемычка

Дроссель
постоянного тока

Тормозной
резистор

Заземление
двигателя

Контактор
Автоматический

выключатель

Источник
питания

переменного
тока

50/60 Гц

Заземление
источника питания

Перемычка

Дискретные
входы

1-7

1
2
3
4
5
6

Аналоговый
вход 0 -10 В/

0 - 20 мА

Аналоговый
вход

 от -10 до
+10 В

Дискретный
выход 1,
открытый
коллектор
Дискретный
выход 2/
Импульсный
выход,
открытый
коллектор

Релейный выход 1
250 В AC / 3 A
30 В DC / 3 A

Modbus

CN2А
Разъем платы
расширения 1

Аналоговый
вход

 0 - 10 В/
0 - 20 мА

Экранированный
кабель

Витая
пара

AO1
GND

Аналоговый
выход

 0 - 10 В/0 -
20  мА

AO2
GND

Аналоговый
выход

 0 - 10 В/0 -
20  мА

PG

GND

CN2B
Разъем платы
расширения 2

AI1
I

AI2
I

OFF V V

485
ON

AO1
I

AO2
I

NOR V V

AI2
TMP 12 VOC DC

5 V TP TP

VCC
COM

A+
A-
B+
B-

X7/DI7 (Дискретный вход/Импульсный вход)

TB
TA

TC

Релейный выход 2
250 В AC / 3 A
30 В DC / 3 A

485-
GND

Рисунок 2.26 — Схема подключения к плате управления

2.2.13.11 Назначение и описание клемм подключения цепей управления приведено в таблице 2.11.
Таблица 2.11 — Назначение и описание клемм цепей управления

Тип Обозначение 
клеммы Назначение Описание

Аналоговые входы

+10V Внутренний источник напряжения 
для аналогового входа

10,3 В ±3 %
Максимальный ток нагрузки 25 мА. Сопротивление подключае-
мого потенциометра более 400 Ом

GND Общая клемма подключения анало-
гового входа Клеммы GND и COM изолированы

AI1 Аналоговый вход 1

0 – 20 мА или 4 – 20 мА, входное сопротивление 500 Ом, мак-
симальный ток 25 мА
0 – 10 В, входное сопротивление 22 кОм, максимальное напря-
жение на входе 12,5 В
Выбор типа сигнала переключателем S2

AI2 Аналоговый вход 2

0 – 20 мА или 4 – 20 мА, входное сопротивление 500 Ом, мак-
симальный ток 25 мА
0 – 10 В, входное сопротивление 22 кОм, максимальное напря-
жение на входе 12,5 В
Выбор типа сигнала переключателем S3
Переключатель S4 – возможность непосредственного подклю-
чения датчика температуры двигателя

AI3 Аналоговый вход 3
От -10 В до +10 В, входное сопротивление 25 кОм
Диапазон напряжений на входе от -12,5 В до +12,5 В
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Аналоговый выходы

AO1 Аналоговый выход 1
0 – 20 мА или 4 – 20 мА сопротивление 200 – 500 Ом
0 – 10 В, сопротивление не менее 10 кОм
Выбор типа сигнала переключателем S5

AO2 Аналоговый выход 2
0 – 20 мА или 4 – 20 мА сопротивление 200 – 500 Ом
0 – 10 В, сопротивление не менее 10 кОм
Выбор типа сигнала переключателем S6

GND Общая клемма подключения анало-
гового выхода Клеммы GND и COM изолированы

Дискретные входы

+24V Внутренний источник питания 
24 В постоянного тока ±10 %, изолировано от клеммы COM
Максимальная нагрузка 200 мА

PLC

Клемма сборки схемы дискретных 
входов (подключение внутреннего/
внешнего источника питания или 
сигнала низкого уровня)

Клемма переключения сигналов высокого и низкого уровня, в 
заводской конфигурации между +24 В и PLC перемычка, что 
определяет работу по низкому уровню сигнала
Клемма подключения внешнего питания дискретных входов

COM
Общая точка схемы дискретных 
входов при использовании вну-
треннего источника питания

Клеммы GND и COM изолированы

X1 – X6 Дискретные входы
Номинальное напряжение 24 В пост. тока, потребляемый ток 
5 мА
Диапазон напряжения 10 – 30 В

X7/DI
Дискретный вход / Характеристики дискретного входа аналогично X1 – X6
Импульсный вход Частота импульсов 0,1 – 50 кГц в диапазоне 10 – 30 В

Дискретные выходы
Y1 Дискретный выход (открытый 

коллектор)
Напряжение 0 – 24 В
Максимальный ток 50 мА

Y2/DO Дискретный выход (открытый кол-
лектор) / Импульсный выход

Характеристики дискретного выхода аналогично Y1
Частота импульсов 0 – 50 кГц

Релейный выход 1 RA/RB/RC Реле с перекидным контактом

RA-RB: нормально закрытый контакт; RA-RC: нормально откры-
тый контакт
Характеристики контактов:
- 250 В переменного тока, 3 А;
- 30 В постоянного тока, 3 А

Релейный выход 2 TA/TB/TC Реле с перекидным контактом

TA-TB: нормально закрытый контакт; TA-TC: нормально откры-
тый контакт
Характеристики контактов:
- 250 В переменного тока, 3 А;
- 30 В постоянного тока, 3 А

Сигналы энкодера

VCC Источник питания энкодера Выбор источника питания 5 В/12 В для энкодера переключате-
лем S7

COM Общая точка питания энкодера Клеммы GND и COM изолированы

A+ Вход A+
Выбор типа сигнала (дифференциальный/открытый коллектор) 
переключателем S7.
Для сигналов типа «открытый коллектор» вход не используется

A- Вход A-

Выбор типа сигнала (дифференциальный/открытый коллектор) 
переключателем S7.
Для сигналов типа «открытый коллектор» вход должен быть 
подключен к соответствующей клемме «А» энкодера

B+ Вход В+
Выбор типа сигнала (дифференциальный/открытый коллектор) 
переключателем S7.
Для сигналов типа «открытый коллектор» вход не используется

B- Вход В-

Выбор типа сигнала (дифференциальный/открытый коллектор) 
переключателем S7.
Для сигналов типа «открытый коллектор» вход должен быть 
подключен к соответствующей клемме «В» энкодера

Интерфейс RS-485

485+ Дифференциальный положитель-
ный сигнал Скорость обмена данными: 4800/9600/19200/38400/57600/115

200 бит/с. Максимальная длина линии 500 м. Используйте стан-
дартный кабель RJ45-RJ45 для подключения сетевых устройств485- Дифференциальный отрицательный 

сигнал

GND Подключение экрана коммуникаци-
онного кабеля Клеммы GND и COM изолированы 

Интерфейс панели 
управления CN4 Подключение панели управления 

ПЧ

Длина кабеля для подключения не более 15 м.
Используйте стандартный кабель RJ45-RJ45 для подключения 
сетевых устройств

2.2.13.12 Внешний вид клеммника цепей управления представлен на рисунке 2.27.

+10 В AO1 AO2 485+ 485- X1 X2 X3 X4 X5
GND AI1 AI2 AI3 GND +24 В PLC COM A+ A-

RA RB RC
TA TB TC

X6 X7/DI Y1 Y2/DO

B+ B- VCC COM

Рисунок 2.27— Внешний вид клеммника цепей управления

2.2.13.13 В таблице 2.12 приведены необходимые требования к кабелю цепей управления.

Таблица 2.12 — Требования к кабелю и подключению цепей управления 
Тип кабеля Сечение кабеля, мм2 Винт Момент затяжки, кгс·см

Экранированный кабель 1 M3 5±0,5
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2.2.13.14 Рекомендации по подключению клемм аналоговых входов/выходов:
- кабели аналоговых входных и выходных сигналов особенно уязвимы к помехам и должны быть как можно короче, экра-

нированы, а экран кабеля быть должным образом заземлен;
- кабели управления должны располагаться на расстоянии не менее 0,20 м от сильноточных цепей (например, вводных 

кабелей распределительного устройства, кабелей подключения двигателя, питающих кабелей) и не должны располагаться 
параллельно с ними;

- для фильтрации помех линии аналоговых сигналов могут оснащаться дополнительными фильтрами.
2.2.13.15 Рекомендации по подключению дискретных и релейных сигналов:
- кабели дискретных входных и выходных сигналов должны быть как можно короче, экранированы, а экран кабеля быть 

должным образом заземлен;
- кабели управления должны располагаться на расстоянии не менее 0,20 м от сильноточных цепей (например, вводных 

кабелей распределительного устройства, кабелей подключения двигателя, питающих кабелей) и не должны располагаться 
параллельно с ними.

2.2.13.16 Схемы подключения дискретных входов при внешнем управлении «сухим контактом» приведены на рисунках 
2.28, 2.29.

ВНИМАНИЕ

• При использовании внешнего источника питания необходимо снять перемычку между «+24V» и «PLC».
• Диапазон напряжения внешнего источника питания должен составлять от 20 до 30 В постоянного тока, в противном 

случае не может быть обеспечена нормальная работа и/или существует опасность повреждения оборудования.

1
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COM
PLC
+24V

24V

Перемычка

- +

Оптопара

+3,3V

GND

+3,3V

GND

Оптопара

- +

Преобразователь
частоты

Внешний
контроллер

Экранированный
кабель

Рисунок 2.28 — Внутренний источник питания, «сухой» контакт
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Рисунок 2.29 — Внешний источник питания, «сухой» контакт

2.2.13.17 Схемы подключения дискретных входов при внешнем управлении сигналом NPN, открытый коллектор, приведены 
на рисунках 2.30, 2.31.

ВНИМАНИЕ

• При использовании внешнего источника питания необходимо снять перемычку между «+24V» и «PLC».
• Диапазон напряжения внешнего источника питания должен составлять от 20 до 30 В постоянного тока, в противном 

случае не может быть обеспечена нормальная работа и/или существует опасность повреждения оборудования.
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Рисунок 2.30 — Внутренний источник питания, открытый коллектор, схема NPN
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Рисунок 2.31 — Внешний источник питания, открытый коллектор, схема NPN

2.2.13.18 Схемы подключения дискретных входов при внешнем управлении сигналом PNP, открытый коллектор, приведены 
на рисунках 2.32, 2.33.

ВНИМАНИЕ

При использовании внешнего источника питания и сигнала типа PNP необходимо снять перемычку между «+24V» 
и «PLC» и переместить ее на клеммы «PLC» и «СОМ».
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Рисунок 2.32 — Внутренний источник питания, открытый коллектор, схема PNP
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ВНИМАНИЕ

• При использовании внешнего источника питания необходимо снять перемычку между «+24 В» и ПЛК.
• Диапазон напряжения внешнего источника питания должен составлять от 20 до 30 В постоянного тока, в противном 

случае не может быть обеспечена нормальная работа и/или существует опасность повреждения оборудования.
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Рисунок 2.33 — Внешний источник питания, открытый коллектор, схема PNP

2.2.13.19 Подключение внешних устройств к дискретным выходам Y1 и Y2/DO приведено на рисунках 2.34 а), б), 2.35  а), б).

ВНИМАНИЕ

Дискретный выход Y2/DO может быть сконфигурирован как импульсный, с частотой импульсов от 0 до 50 кГц.
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Преобразователь
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-
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                 а) внутренний источник питания б) внешний источник питания

Рисунок 2.34 — Подключение внешних устройств к выходам Y1 и Y2/DO с открытым коллекторам с применением нагру-
зочных повышающих резисторов

ВНИМАНИЕ

• Когда напряжение на катушке реле ниже 24 В, между реле и выходной клеммой следует установить резистор в качестве 
делителя напряжения, исходя из сопротивления катушки.

• Блок управления ПЧ OptiCore A600 содержит программируемые релейные выходы с «сухим» контактом, обозначе-
ние контактов – RA/RB/RC и TA/TB/TC. RA/RB, TA-TB – нормально закрытые, а RA/RC, TA-TC – нормально открытые. 
Подробная информация для RA/RB/RC приведена в описании параметра C1-02. Подробная информация для TA/TB/TC 
приведена в описании параметра C1-03.

• В случае индуктивной нагрузки (например, электромагнитное реле или контактор), должна быть проработана схема 
защиты от перенапряжения, такой схемой может быть RC-цепочка или обратный диод, выбранные и установленные в 
соответствии с правилами применения для данного оборудования.
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Рисунок 2.35 — Подключение к дискретным выходам Y1 и Y2/DO катушек реле в качестве нагрузки
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2.2.13.20 ПЧ серии OptiCore A600 в стандартной комплектации поддерживают подключение энкодеров с тремя возможными 
типами выходных сигналов:

- открытый коллектор. В зависимости от напряжения питания энкодера установить положение первого тумблера (слева) для 
источника питания 12 В – вверх или для источника питания 5 В – вниз. Установку положения второго и третьего тумблеров 
произвести вверх (см. рисунок 2.36).

12 V OC DC

5 V TP TP

S7

12 V OC DC

5 V TP TP

S7

                                                          а) источник питания 12 В            б) источник питания 5 В

Рисунок 2.36 — Установка переключателя S7, тип выходного сигнала энкодера «открытый коллектор»

На рисунке 2.37 приведена схема подключения для данного типа энкодера. Питание энкодера осуществляется от клемм 
VCC (положительный потенциал) и COM (общая точка). Выход A энкодера подключается к клемме A-, выход B подключается 
к клемме B-. Клеммы ПЧ A+ и B+ к энкодеру не подключаются; 
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Рисунок 2.37— Подключение энкодера с выходом «открытый коллектор».

- push-pull (двухтактный). В зависимости от напряжения питания энкодера установить положение первого тумблера (сле-
ва) для источника питания 12 В – вверх или для источника питания 5 В – вниз. Установку положения второго и третьего 
тумблеров произвести вверх (см. рисунок 2.38).

12 V OC DC

5 V TP TP

S7

12 V OC DC

5 V TP TP

S7

                                                           а) источник питания 12 В             б) источник питания 5 В

Рисунок 2.38— Установка переключателя S7, тип выходного сигнала энкодера push-pull (двухтактный выход)

На рисунке 2.39 приведена схема подключения для данного типа энкодера. Питание энкодера осуществляется от клемм 
VCC (положительный потенциал) и COM (общая точка). Выход A энкодера подключается к клемме A-, выход B подключается 
к клемме B-. Клеммы ПЧ A+ и B+ к энкодеру не подключаются;
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Рисунок 2.39 — Подключение энкодера с двухтактным выходом

- дифференциальный выход. В зависимости от напряжения питания энкодера установить положение первого тумблера 
(слева) для источника питания 12 В – вверх или для источника питания 5 В – вниз. Установку положения второго и третьего 
тумблеров произвести вниз (см. рисунок 2.40).
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а) источник питания 12 В б) источник питания 5 В

Рисунок 2.40 — Установка переключателя S7, тип выходного сигнала энкодера – дифференциальный

На рисунке 2.41 приведена схема подключения для данного типа энкодера. Питание энкодера осуществляется от клемм 
VCC (положительный потенциал) и COM (общая точка). Контакты энкодера A+, A-, B+ и B- подключены к контактам ПЧ A+, 
A-, B+ и B- соответственно; 
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Рисунок 2.41 — Подключение энкодера с дифференциальным выходом

2.2.13.21 Подключение по коммуникационному интерфейсу RS-485:
- рекомендуется применять соединение «шлейфом» между ПЧ с интерфейсом RS-485 и контроллером верхнего уровня, как 

показано на рисунке 2.42. Соединение в «звезду» не рекомендуется.
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485+ 485- GND 485+ 485+485- 485-GND GND

Контроллер верхнего уровня Блок управления
преобразователя частоты 1

Блок управления
преобразователя частоты 2

Экран кабеля не должен соединяться с общей шиной заземления шкафа

Экранированная витая пара

Рисунок 2.42 — Топология подключения ПЧ в коммуникационную сеть с использованием интерфейса RS-485

- рекомендуется прокладывать коммуникационные кабели как можно дальше от силовых кабелей и силовых электрических 
шкафов;

- в соединительном кабеле должно быть не менее трех проводников: витая пара для подключения по RS-485, которая 
является достаточно помехоустойчивой, и третий (эквипотенциальный, или уравнивающий) проводник, предохраняющий 
сигнальные проводники от повреждений при превышении допустимого уровня сигнала. Уравнивающий проводник сигнального 
кабеля запрещается соединять с общей шиной заземления электрического шкафа или установки; 

- в качестве эквипотенциального проводника может применяться экран сигнального кабеля;
- для подключения допускается применять стандартные многожильные кабели, содержащие несколько витых пар. Сечение 

при этом не должно быть менее 0,2 мм2, допускается укладывать уравнивающий проводник отдельно, вплотную к сигнальному 
кабелю, при этом его сечение не должно быть менее 1 мм2;

- коммуникационная шина RS-485 должна всегда оканчиваться оконечным согласующим резистором, который может вхо-
дить в состав устройства, подключенного к шине, но может и монтироваться отдельно. 

2.2.13.22 Описание перемычек сигнальных переключателей приве-
дено на рисунке 2.43 и в таблице 2.13. S1 S2 S3

AI1
I

AI2
I

OFF V V

485
ON

S4 S5 S6
AO1

I
AO2

I

NOR V V

AI2
TMP

Рисунок 2.43 — Перемычки переключения сигналов

Таблица 2.13 — Описание переключателей

Обозначение Функция Заводская настройка

S1
Включение согласующего резистора интерфейса RS-485:
ON: согласующий резистор 100 Ом подключен;
OFF: согласующий резистор отключен

OFF

S2
Выбор типа аналогового сигнала AI1:
I: токовый вход (0 – 20 мА, 4 – 20 мА);
V: вход напряжения (0 – 10 В)

V: 0 – 10 В

S3
Выбор типа аналогового сигнала AI2:
I: токовый вход (0 – 20 мА, 4 – 20 мА);
V: вход напряжения (0 – 10 В)

V: 0 – 10 В

S4

Выбор режима ввода AI2:
NOR: обычный входной аналоговый сигнал, устанавливается переключателем S3; 
TMP: подключение датчика температуры двигателя, переключатель S3 должен быть установлен в 
положение «V»

NOR – обычный 
режим

S5
Выбор типа аналогового сигнала AO1:
I: токовый выход (0 – 20 мА, 4 – 20 мА);
V: выход по напряжению (0 – 10 В)

V: 0 – 10 В

S6
Выбор типа аналогового сигнала AO2:
I: токовый выход (0 – 20 мА, 4 – 20 мА);
V: выход по напряжению (0 – 10 В)

V: 0 – 10 В

Если AI2 выбран для подключения датчика температуры двигателя (переключатель S4 установлен в положение TMP), пе-
реключатель S3 должен быть установлен в положение V. При этом поддерживаются различные типы датчиков температуры 
двигателя.

Подробная информация настроек приведена в описании параметров d0 23, d0-25 и d0-26 (или d3-23, d3-25 и d3-26). 
Пользователям рекомендуется проконсультироваться с техническим персоналом АО «КЭАЗ» для получения информации 

об алгоритмах расчета значений параметров d0-26, d3-26.
2.2.13.23 Комплектный ПЧ OptiCore A600-LH состоит из системы управления и контроля, схемы предварительного заряда, 

LCL-фильтра, модуля активного выпрямителя и модуля инвертора (схема соединения приведена на рисунке 2.44).
При работе привода в двигательном режиме управление активным выпрямителем осуществляется таким образом, чтобы 

совместно с входным LCL-фильтром обеспечить минимальное искажение кривой тока, потребляемого ПЧ из сети. Коэффициент 
мощности достигает значения 0.99, что позволяет говорить о полном отсутствии искажений питающей сети. ПЧ потребляет 
из сети энергию, работа выполняется в первом и третьем квадрантах. 

При переходе двигателя в генераторный режим, энергия от двигателя через инвертор поступает в звено постоянного тока. 
При превышении напряжения на звене постоянного тока сконфигурированного значения, система управления ПЧ генерирует 
управляющие импульсы модуля активного выпрямителя таким образом, чтобы обеспечить рекуперацию энергии в питающую 
сеть. Работа происходит во втором и четвертом квадрантах. Основное назначение LCL-фильтра на входе ПЧ – максимальное 
приближение кривой тока к синусоидальной форме.
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Рисунок 2.44 — Схема подключения ПЧ OptiCore A600-LH

2.3 Использование изделия
2.3.1 Использование панели управления

2.3.1.1 Панель управления предназначена для подачи команд пуска, оста-
нова и сброса неисправности ПЧ, задания частоты, а также для отображения 
информации и хранения файлов конфигурации (см. рисунок 2.45).
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ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

50.00
-  %  -

Рисунок 2.45 — Панель управления

2.3.1.2 Описание назначения клавиш панели управления приведено в таблице 2.14.

Таблица 2.14 — Описание клавиш управления

Клавиша Наименование клавиши Функция (назначение)

Подтверждение
1) переход к редактированию значения параметра;
2) подтверждение значения параметра;
3) подтверждение функции, назначенной на клавишу М

Возврат 1) возврат к предыдущему меню/параметру/значению;
2) изменение некорректно заданного значения параметра

Увеличение значения
1) увеличение выбранного значения параметра или бита;
2) переход к следующему параметру или биту;
3) увеличение заданной частоты

Уменьшение значения
1) уменьшение выбранного значения параметра или бита;
2) переход к предыдущему параметру или биту;
3) уменьшение заданной частоты

Сдвиг

1) выбор разряда параметра;
2) выбор разряда значения параметра;
3) переключение между индицируемыми значениями переменных (скорость, задание, 
напряжение ЗПТ и т.п.)
4) переключение от отображения состояния неисправности к отображению значения 
параметра

Пуск Команда «Пуск»

Стоп/Сброс 1)     команда «Стоп»;
2)     команда «Сброс» неисправности

Дополнительные функции См. таблицу 2.15

2.3.1.3 Функции клавиши М панели управления приведены в таблице 2.15.
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Таблица 2.15 — Функции клавиши М
Заданное зна-
чение L0-00 Функция клавиши Значение

0 Не назначено Функция на клавиши М не назначена
1 Вперед JOG Толчковый режим «JOG», вращение в прямом направлении
2 Назад JOG Толчковый режим «JOG», вращение в обратном направлении
3 Переключение вперед/ назад Переключение направления вращения
4 Аварийный останов 1 При нажатии клавиши М происходит останов с темпом, в соответствии с параметром b2-09
5 Аварийный останов 2 При нажатии клавиши М происходит останов на выбеге

6 Переключение канала управ-
ления

Панель управления -> Клеммник -> Коммуникационный интерфейс -> Панель управле-
ния, для подтверждения удерживать клавишу М в течение 5 сек

2.3.1.4 Панель управления снабжена семью индикаторами, описание которых приведено в таблице 2.16.

Таблица 2.16 — Описание индикаторов панели управления
Индикатор Назначение Значение

Гц Отображение частоты
Индикатор светится непрерывно: на дисплее панели управления отображается 
текущая частота в Гц.
Индикатор мигает: на дисплее панели управления отображается заданная частота

А Отображение тока Индикатор светится: отображается выходной ток ПЧ в амперах
В Отображение напряжения Индикатор светится: отображаемый параметр измеряется в вольтах

Гц+A Отображение скорости
Индикатор светится непрерывно: на дисплее панели управления отображается 
текущая скорость.
Индикатор мигает: на дисплее панели управления отображается заданная скорость

A+В Значение параметра в процентах Индикатор светится: отображаемый параметр измеряется в процентах
Нет свечения Нет единицы измерения Отображаемый параметр не имеет единиц измерения

Статус Отображение текущего канала управ-
ления

Индикатор светится непрерывно: панель управления.
Индикатор не светится: клеммник.
Индикатор мигает: коммуникационный интерфейс.

Работа Отображение состояния ПЧ
Индикатор светится непрерывно: ПЧ в рабочем состоянии. 
Индикатор не светится: ПЧ остановлен.
Индикатор мигает: ПЧ в процессе останова

Вперед Вращение в прямом направлении

Индикатор светится непрерывно: если ПЧ остановлен, информирует о выбранном 
направлении прямом вращения, если ПЧ в работе, отображается фактическое пря-
мое направление вращения.
Индикатор мигает: Направление вращения изменяется с прямого направления на 
– обратное

Назад Вращение в обратном направлении

Если ПЧ остановлен, информирует о выбранном направлении вращения назад.
Если ПЧ в работе, отображается фактическое обратное направление вращения.
Индикатор мигает: направление вращения изменяется с обратного направления на 
прямое направление

2.3.1.5 Панель управления отображает определенный набор параметров и возможность переключения между ними в за-
висимости от текущего состояния ПЧ. 

2.3.2 Особенности режимов управления и логика переходов между ними
2.3.2.1 Панель управления отображает восемь режимов: 
1) «Преобразователь частоты остановлен»;
2) «Преобразователь частоты в работе»;
3) «Преобразователь частоты в состоянии неисправности»;
4) «Редактирование параметров»;
5) «Настройка параметров»;
6) «Подтверждение пароля»;
7) «Задание частоты с панели управления»;
8) «Информационное сообщение». 

2.3.2.2 Режим «Преобразователь частоты остановлен» при-
веден на рисунке 2.46. Логика отображения меню, параметров 
и их значений начинает действовать сразу после останова ПЧ. 
По умолчанию на дисплее отображается заданная частота, 
настройка отображения определяется значением параметра 
L1-02, очередность – клавишей сдвига . Например, 
если необходимо получить возможность отображения при 
остановленном ПЧ заданной частоты, напряжения звена по-
стоянного тока и значения на аналоговом входе AI1, параметр 
L1-02 должен быть сконфигурирован как «0013» (подробная 
информация приведена в описании параметра). Переключение 
между отображаемыми параметрами осуществляется клавишей 
сдвига .

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

50.00
-  %  -

Рисунок 2.46 — Режим «Преобразователь частоты оста-
новлен» (отображается заданная частота – 50.00 Гц)
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Переход в режим «Преобразователь частоты в работе» из 
«Преобразователь частоты остановлен» выполняется после 
получения команды «Пуск». Необходимо нажать клавишу 
ввода для перехода панели управления в режим «Редак-
тирование параметров» (если параметры защищены паролем, 
сначала произойдет переход в режим подтверждения пароля). 
Переход в режим «Задание частоты с панели управления» 
произойдет после получения команд на дискретные входы, 
сконфигурированные для прикладной функции «больше-мень-
ше» или клавишами  и  непосредственно с панели 
управления. Переход в режим неисправности осуществляется 
при появлении предупредительного или аварийного сообще-
ния.

2.3.2.3 Режим «Преобразователь частоты в работе» при-
веден на рисунке 2.47. Переход в режим «Преобразователь 
частоты в работе» осуществляется после получения команды 
пуска при отсутствии предупредительных или аварийных 
сообщений. По умолчанию на дисплее отображается текущая 
частота, настройка отображения определяется значением 
параметров L1-00 и L1-01, очередность – клавишей сдвига  

. Например, если необходимо получить возможность 
отображения напряжения звена постоянного тока, скорости 
двигателя и состояния дискретных входов, параметр L1-00 
должен быть сконфигурирован как «0084» и L1-01 – как 
«0004» (подробная информация приведена в описании пара-
метров). Переключение между отображаемыми параметрами 
осуществляется клавишей сдвига  .

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

50.00
-  %  -

Рисунок 2.47— Режим «Преобразователь частоты в рабо-
те» (отображается текущая частота – 50.00 Гц)

2.3.2.4 Режим «Преобразователь частоты в состоянии неис-
правности» приведен на рисунке 2.48. При появлении преду-
предительного или аварийного сообщения оно отображается 
на дисплее панели управления.

Переход в режим «Преобразователь частоты остановлен» 
произойдет после нажатия клавиши ввода , для перехода 
в режим «Редактирование параметров» необходимо нажать 
клавишу ввода  еще раз (если параметры защищены 
паролем, сначала произойдет переход в режим подтверждения 
пароля). Переход в режим «Задание частоты с панели управ-
ления» произойдет после получения команд на дискретные 
входы, сконфигурированные для прикладной функции «боль-
ше-меньше» или клавишами  и  непосредственно 
с панели управления.

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

CCL
-  %  -

Рисунок 2.48 — Режим «Преобразователь частоты в со-
стоянии неисправности» (CCL: ошибка обратной связи 
контактора)

2.3.2.5 Режим «Редактирование параметров» приведен на 
рисунке 2.49. Переход в режим «редактирование параме-
тров» осуществляется нажатием клавиши ввода  из 
«Преобразователь частоты остановлен», «Преобразователь 
частоты в работе» и «Задание частоты с панели управления». 
Для перехода из «Преобразователь частоты в состоянии неис-
правности» клавишу ввода  необходимо нажать дважды. 
При нажатии клавиши возврата  происходит переход в 
предыдущий режим. М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

b0-00
-  %  -

Рисунок 2.49 — Режим «Редактирование параметров»

2.3.2.6 Режим «Настройка параметров» приведен на рисунке 
2.50. Переход в режим «Настройка параметров» происходит 
при нажатии клавиши ввода  из режима «Редактиро-
вание параметров». При нажатии клавиш ввода   или 
возврата   происходит возвращение в режим «Редакти-
рование параметров».

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

49.83
-  %  -

Рисунок 2.50 — Режим «Настройка параметров»
(b0-02 сконфигурирован как 49.83 Гц)
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2.3.2.7 В режиме «Подтверждение пароля», если доступ к 
параметрам ПЧ защищен паролем, на дисплее отображается 
только параметр А0-00. Для доступа к остальным меню и па-
раметрам необходимо подтвердить значение ранее введенного 
пароля. При активной защите доступа переход в режим «Под-
тверждение пароля» происходит сразу же после нажатия кла-
виши ввода   из «Преобразователь частоты остановлен», 
«Преобразователь частоты в работе» и «Задание частоты с 
панели управления» (в соответствии со способом настройки 
параметров). Доступ к меню и параметрам появляется после 
завершения процедуры подтверждения пароля.

2.3.2.8 Режим «Задание частоты с панели управления» 
приведен на рисунке 2.51. В режимах «Преобразователь 
частоты остановлен», «Преобразователь частоты в работе» 
и «Преобразователь частоты в состоянии неисправности» 
изменение заданной частоты может осуществляться командой 
на дискретные входы, сконфигурированные для прикладной 
функции «больше-меньше» или клавишами  и  
непосредственно с панели управления.

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин - ̶   %    

СтатусНазадВпередРабота

50.04

Рисунок 2.51 — Режим «Задание частоты с панели управ-
ления»

2.3.2.9 Режим «Информационное сообщение» приведен на 
рисунке 2.52. Информационное сообщение отображается на 
дисплее в течение или после завершения работы модулей 
программного обеспечения ПЧ. 

Пример — Сообщение «BASIC» отображается после завер-
шения инициализации ПЧ.

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

BASIC
-  %  -

Рисунок 2.52 — Режим «Информационное сообщение»

Возможные информационные сообщения и их описание приведены в таблице 2.17.
Таблица 2.17 — Описание информационных сообщений

Сообщение Описание Сообщение Описание

bASIC A0-01 сконфигурирован как 0 CPyb1 Значение сохраненного параметра

dISP1 A0-01 сконфигурирован как 1 LoAd Сохранение параметров в панель управления

USEr A0-01 сконфигурирован как 2 dnLd1 Восстановление конфигурации из панели управле-
ния (за исключением параметров двигателя)

ndFLt A0-01 сконфигурирован как 3 dnLd2 Восстановление конфигурации из панели управле-
ния (включая параметры двигателя)

LoC-1 Блокировка панели управления 1 (блокировка всех 
клавиш) P-SEt Пароль установлен

LoC-2 Блокировка панели управления 2 (блокировка кла-
виш за исключением ПУСК и СТОП/ СБРОС) P-CLr Пароль сброшен

LoC-3 Блокировка панели управления 3 (блокировка кла-
виш за исключением СТОП/ СБРОС) TUNE Выполняется автоподстройка

LoC-4 Блокировка панели управления 3 (блокировка кла-

виш за исключением сдвига )
LoU Низкое напряжение

PrtCt Панель управления защищена паролем CLr-F Сброс журнала ошибок

UnLoC Панель управления разблокирована dEFt1 Возврат к заводским настройкам (за исключением 
параметров двигателя)

rECy1 Чтение параметров из файла dEFt2 Возврат к заводским настройкам (включая параме-
тры двигателя)

В таблице 2.18 описаны символы, отображаемые на дисплее панели управления.
Таблица 2.18 — Символы дисплея панели управления

Символ Значение Символ Значение Символ Значение Символ Значение

0 A I T

1 b J t

2 C L U

3 c N v
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4 d n y

5 E o -

6 F P 8.

7 G q .

8 H r

9 h S

2.3.3 Перемещение по меню и параметрам
2.3.3.1 Система отображения параметров. Структура параметров ПЧ состоит из нескольких меню и подменю A0 – A1, b0 – 

b2, C0 – C4, d0 – d5, E0 – E1, F0 – F3, H0 – H1, L0 – L1, U0 – U1, в каждом из которых содержится определенное количество 
параметров, доступных для корректировки или только для чтения. Номер каждого параметра содержит номер меню, номер 
подменю и номер параметра в данном подменю. 

Пример — F3-07 обозначает параметр 7, подменю 3, меню F.
2.3.3.2 Структура отображения параметров. В ПЧ реализована двухуровневая структура отображения параметров и их зна-

чений. Первый уровень позволяет отобразить номер параметра (см. рисунок 2.53), второй – его значение (см. рисунок 2.54).

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

b0-00
-  %  -

М

ПУСК СТОП
СБРОС

ВВОД

Гц ВА
- об/мин -

СтатусНазадВпередРабота

3
-  %  -

Рисунок 2.53 — Первый уровень отображения параметров, 
параметр b0-00

Рисунок 2.54 — Второй уровень отображения параметров
(значение параметра b0-00 равно «3»)

2.3.3.3 Параметры могут принимать значения в десятичном (DEC) и шестнадцатеричном (HEX) формате. Если значение пара-
метра в шестнадцатеричном формате, все его разряды (биты) при редактировании могут изменяться независимо друг от друга 
и диапазон возможных значений варьируется от 0 до F. Значение параметра состоит из четырех разрядов: единицы, десятки, 
сотни и тысячи. Клавишей сдвига   выбирается разряд параметра, клавишами  и   задаются его значения.

Пример — Задание пароля (см. рисунок 2.55). Сконфигурировать параметр A0-00, как 1006 в следующей последовательности:
а) перейти в режим редактирования параметров, нажав клавишу ввода  , при этом на дисплее отобразится А0-00 (из 

состояния неисправности клавишу ввода необходимо нажимать дважды);
б) нажать клавишу ввода  , на дисплее отобразится значение параметра А0-00, равное «0000»;
в) клавишей   изменить значение крайнего правого разряда с «0» на «6»;
г) при помощи клавиши сдвига  перейти к крайнему левому разряду, выбранный для изменения разряд будет мигать;
д) клавишей   изменить значение с «0» на «1»;
е) нажать клавишу ввода  для сохранения значения параметра A0-00, после этого дисплей панели управления ото-

бразит следующий параметр A0-01;
ж) нажать клавишу  для возврата от A0-01 к A0-00;
з) повторить шаги с б) по з). После отображения на дисплее «P-Set» произойдет переход к параметру А0-01;
и) произвести ввод в действие установленного пароля одним из трех способов:
9) одновременно нажать клавиши   +   +   (на дисплее отобразится «PrtCt»);
10) не выполнять действий с панелью управления в течение 5 мин;
11) снять и вновь подать питание на ПЧ.

ВВОД ВВОД

ВВОД

ВВОД

ВВОД

50.00 А0-00 0.0.0.0 0.0.0.6

А0-00 А0-01 1.0.0.6 0.0.0.6

0.0.0.0 0.0.0.6 0.0.0.6 1.0.0.6

А0-00

50.00 А0-01

Возврат

Рисунок 2.55 — Блок-схема задания пароля
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ВНИМАНИЕ

Пароль будет успешно назначен после завершения шага з), но его активация осуществляется выполнением шага и).

Пример — Подтверждение пароля. Перейти в режим редактирования параметров, нажав клавишу ввода   для пере-
хода к параметру A0-00, далее нажать клавишу ввода   для перехода к значению данного параметра «0.0.0.0». Доступ 
к другим параметрам будет возможен только после корректного ввода пароля.

Пример — Сброс пароля. После успешного подтверждения пароля, его значение может быть изменено конфигурированием 
параметра A0-00. Для сброса пароля необходимо дважды записать значение «0000» в параметр A0-00.

Пример — Конфигурирование параметра для изменения верхней скорости с 600 до 50 Гц (изменение значения параметра 
b0-09 с «600.00» до «50.00») (см. рисунок 2.56). Для конфигурирования параметра произвести следующие действия:

а) перейти в режим редактирования параметров, нажав клавишу ввода , на дисплее будет отображаться А0-00; 
б) клавишей сдвига  перейти к символу перехода меню (индикатор «A» мигает);
в) клавишей  изменить значение «A» на «b»;
г) клавишей сдвига  перейти к выбору параметра в меню «b» (мигает цифра «0» в разряде единиц);
д) клавишей  изменить значение с «0» на «9»;
е) нажать клавишу ввода  для отображения значения параметра b0-09 (600.00);
ж) клавишей сдвига  добиться, чтобы мигал символ «6»;
з) клавишей  изменить значение с «6» на «0»;
и) нажать клавишу сдвига  для изменения следующего разряда значения параметра (переход на один разряд вправо);
к) клавишей  изменить значение с «0» на «5»;
л) нажать клавишу ввода  для сохранения изменений значения параметра b0 09 («50.00»). Дисплей панели управ-

ления автоматически отобразит следующий параметр (b0 10);
м) нажать клавишу возврата  для выхода из режима редактирования параметров.

ВВОД

ВВОД

50.00 А0-00 А0-00 b0-00

600.00 600.00 b0-09 b0-00

000.00 000.00 050.00 b0-10

50.00

Возврат

ВВОД

b0-09

Рисунок 2.56 — Блок-схема изменения верхней скорости

Пример — Возврат к заводским настройкам (см. рисунок 2.57). Для возврата к заводским настройкам произвести следую-
щие действия:

а) перейти в режим редактирования параметров, нажав клавишу ввода  , на дисплее будет отображаться А0-00;
б) клавишей   изменить значение крайнего правого разряда с «0» на «3», на дисплее будет отображаться A0-03;
в) нажать клавишу ввода   для перехода к значению параметра A0-03, на дисплее отображается «0»;
г) клавишей   изменить значение с «0» на «2» или «3» («2» без изменения параметров двигателя, «3» с изменением па-

раметров двигателя);
д) нажать клавишу ввода   для сохранения значения параметра A0-03. После возврата к заводским настройка на дисплее 

панели управления отобразится A0 00;
е) нажать клавишу возврата   для выхода из режима редактирования параметров.

ВВОД50.00 А0-00 А0-03 0

50.00 А0-00 2 или 3

ВВОД

ВВОД

Рисунок 2.57 — Блок-схема возврата к заводским настройкам

Пример — Для конфигурирования параметров в шестнадцатеричном формате рассмотрим параметр L1-02 (отображение 
параметров на дисплее панели управления при остановленном ПЧ). На дисплее панели управления необходимо отображать 
следующие параметры: заданная частота, напряжение звена постоянного тока, значение на аналоговом входе AI1, текущая 
скорость и заданная скорость. Поскольку все разряды независимы друг от друга, каждый из них необходимо конфигурировать 
отдельно. Необходимо определить двоичное значение для каждого разряда и перевести его в формат шестнадцатеричного 
числа. Соответствие между двоичными и шестнадцатеричными значениями приведено в таблице 2.19.

Таблица 2.19 — Соотношение двоичных и шестнадцатеричных чисел
Двоичные числа Шестнадцатеричные 

числа (разряд дисплея)BIT3 BIT2 BIT1 BIT0
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
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0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
0 1 0 1 5
0 1 1 0 6
0 1 1 1 7
1 0 0 0 8
1 0 0 1 9
1 0 1 0 A
1 0 1 1 B
1 1 0 0 C
1 1 0 1 D
1 1 1 0 E
1 1 1 1 F

Разряд единиц
Как показано на рисунке 2.58 «Заданная частота» и «Напряжение звена постоянного тока» определяются битами 0 и 1 

разряда единиц параметра L1 02. Если BIT0 равен «1», будет отображаться заданная частота. Биты параметров, отображать 
которые нет необходимости, конфигурируются как «0». Таким образом, биты 0 и 1 равны «1», что соответствует двоичному 
формату 0011 и при переводе в шестнадцатеричный образует значение «3». Разряд единиц конфигурируется равным «3».

Разряд десятков:
Как показано на рисунке 2.58 «Значение аналогового входа AI1» определяется битом 0 разряда десятков, в двоичном 

формате – это соответствует «0001» и, при переводе в шестнадцатеричный формат, также равно «1». Таким образом, разряд 
десятков конфигурируется равным «1».

Разряд сотен:
Как показано на рисунке 2.58 в перечне параметров отсутствуют параметры, значения которых необходимо просматривать. 

Разряд сотен остается равным «0».
Разряд тысяч:
Как показано на рисунке 2.58 для отображения значений параметров «Текущая скорость» и «Заданная скорость» при 

отображении в двоичном формате разряд тысяч будет равен «0011», что при переводе в шестнадцатеричный формат соот-
ветствует значению «3».

Суммируя, параметр L1-02 должен быть сконфигурирован как «3013».
Параметр не может быть изменен, если при отображении его значения ни один из разрядов не мигает. Возможные причины:
а) значения параметра являются измеренными и рассчитанными значениями, отображающими текущее состояние ПЧ;
б) параметр может конфигурироваться только на остановленном ПЧ;
в) в настройках ПЧ установлен запрет на изменение значений параметров. Если A0-02 сконфигурирован как «1», активна 

функция запрета на изменение параметров. Для отключения данного запрета необходимо сконфигурировать параметр A0-
02 равным «0».

Тысячи

BIT0: Текущая скоорость (м/с)
BIT1: Заданная скорость (м/с)
BIT2: Значение внешнего счетчика
BIT3: DI

Сотни

BIT0: Задание ПИД-регулятора (%)
BIT1: Обратная связь ПИД-регулятора (%)
BIT2: Заданная длина (м)
BIT3: Фактическая длина (м)

Десятки

BIT0: Значение AI1 (В)
BIT1: Значение AI2 (В)
BIT2: Значение AI3 (В)
BIT3: Не используется

Единицы

BIT0: Заданная частота (Гц)
BIT1:Напряжения ЗПТ (В)
BIT2: Состояние входов
BIT3: Состояние выходов

Рисунок 2.58 — Конфигурирование параметра L1-02

2.3.4 Блокировка/Разблокировка панели управления
2.3.4.1 Блокировка клавиш панели управления приведена на блок-схеме рисунка 2.59. Клавиши панели управления могут 

полностью или частично блокироваться одним из трех способов (подробная информация приведена в описании конфигури-
рования параметра L0-01):

а) способ 1: сконфигурировать параметр L0-01 не равным нулю и одновременно нажать   +  + ;
б) способ 2: сконфигурировать параметр L0-01 не равным нулю и не выполнять никаких операций с панелью управления 

в течение 5 мин;
в) способ 3: сконфигурировать параметр L0-01 не равным нулю, после чего отключить и заново подать питание на ПЧ.
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ВВОД

ВВОД

ВВОД

50.00 А0-00 А0-00 L0-00

1 0 L0-01 L0-00

L0-02 50.00 PrtCt 50.00
ВВОД+ +

Рисунок 2.59 — Блок-схема блокировки панели управления

2.3.4.2 Разблокировка клавиш панели управления приведена на блок-схеме рисунка 2.60. Для разблокировки панели 
управления необходимо одновременно нажать комбинацию клавиш   +   +  . Разблокировка не приводит к изменению зна-
чения параметра L0-01. При выполнении любого из трех перечисленных выше условий панель управления будет вновь за-
блокирована. Для отключения функции блокировки необходимо, после разблокировки клавиш, сконфигурировать параметр 
L0-01 как «0».

50.00 Unlock 50.00
+ +

Рисунок 2.60 — Блок-схема разблокировки панели управления

2.3.5 Первая подача питания
2.3.5.1 До подачи питания должны быть выполнены указания, приведенные пп. 2.1, 2.2.
2.3.5.2 Блок-схема первой подачи питания для работы с асинхронным двигателем приведена на рисунке 2.61.

Готов к работе

Питание подключено к клеммам
R, S, T

Двигатель подключен к клеммам
U, V, W

A0-03=3. Возврат к заводским
настройкам

Двигатель для
работы с ПЧ?

d0-00=0
d0-00=1

Ввести параметры d0-01~d0-06 с
таблички двигателя

Клавишу М назначить на JOG
«вперед»: L0-00=1

Нажать М для работы ПЧ в
толчковом (JOG) режиме

Для изменения направления вращения поменять местами две фазы
подключения двигателя или использовать программную функцию

Статическая автоподстройка или
автоподстройка с вращением

d0-22=1 d0-22=2

Нажать Пуск и дождаться
окончания автоподстройки

Задать частоту параметром b0-02

Нажать Пуск (ПЧ в работе)

Нажать Стоп/Сброс

Конец

Нет

Да

Статическая
автоподстройка

автоподстройка с
вращением

Рисунок 2.61 — Блок-схема первой подачи питания для работы с асинхронным двигателем
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2.4 Перечень параметров
2.4.1 В таблице 2.20 приведены меню и подменю ПЧ OptiCore A600.
Таблица 2.20 — Меню и подменю ПЧ OptiCore A600

Меню Подменю

А: Конфигурирование привода
A0: Базовая конфигурация
A1: Пользовательское меню

b: Настройка управления
b0: Конфигурирование канала задания частоты
b1: Конфигурирование канала управления
b2: Настройка профиля разгона/торможения

C: Входы-выходы

C0: Дискретные входы
C1: Дискретные и релейные выходы
C2: Аналоговые и импульсные входы
C3: Аналоговые и импульсные выходы
C4: Автоматическая калибровка аналоговых входов

d: Привод

d0: Характеристики и уставки двигателя 1
d1: Настройка скалярного управления для двигателя 1
d2: Настройка векторного управления для двигателя 1
d3: Характеристики и уставки двигателя 2
d4: Настройка скалярного управления для двигателя 2
d5: Настройка векторного управления для двигателя 2
d6: Настройка энкодера

E: Функции защиты и управления
E0: Дополнительные настройки. Управление тормозом
E1: Управление при неисправностях

F: Прикладные функции

F0: ПИД-регулятор
F1: Предварительно заданные скорости
F2: ПЛК
F3: Управление намоткой и расчет расстояния
F4: Позиционирование
F6: Управление грузоподъемными механизмами

H: Коммуникация H0: Настройка подключения к шине Modbus
H1: Настройка подключения к шине Profibus

L: Конфигурация L0: Клавиши панели управления
панели управления L1: Дисплей панели управления

U: Мониторинг и журнал неисправностей
U0: Мониторинг состояния ПЧ
U1: Журнал неисправностей

2.4.2 В таблице 2.21 приведено описание общее меню и подменю ПЧ OptiCore A600. Перечень параметров ПЧ OptiCore 
A600-LH, приведенный в таблице 2.22, содержит ряд изменений и дополнений, связанных с особенностью примененных 
схемотехнических решений.

ВНИМАНИЕ

В таблице 2.21 возможность изменения параметров описывается следующими пиктограммами:
• △: изменение допускается как во время останова, так и во время работы; 
• ×: изменение допускается только во время останова;
• ◎: параметр не может быть изменен, отображается измеренное значение.
Заводская настройка: при возврате к заводским установкам не сохраняются ни измеренные, ни записанные значения 

параметров.
Диапазон настройки: возможные значения и интервал изменения параметров.

Таблица 2.21 — Меню и подменю ПЧ OptiCore A600
Пара-
метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

Меню А: Конфигурирование привода
Подменю А0: Базовая конфигурация

A0-00 Задание, подтверждение и сброс пароля 0 – FFFF 0 △

A0-01 Отображение параметров и меню

0: Отображаются все параметры (дополнительно конфигури-
руется отображение параметров A1-20, A1-21).
1: Отображаются параметры A0-00, A0-01.
2: Отображаются A0-00, A0-01 и параметры, задаваемые поль-
зователем A1-00 – A1-19.
3: Отображаются A0-00, A0-01 и параметры, отличные от 
заводской конфигурации

0 △

A0-02 Возможность изменения параметров
0: Для конфигурирования доступны все параметры.
1: Для конфигурирования доступны только параметры А0-00, 
А0-02 (данный параметр)

0 ×

A0-03 Возврат к заводским настройкам

0: Функция не активна.
1: Очистка журнала неисправностей.
Если А0-03 равен «1», стираются все записи в подменю U1 
(Журнал неисправностей).
2: Возврат к заводским настройкам (за исключением параме-
тров двигателя).
3: Возврат к заводским настройкам (включая параметры дви-
гателя).
4: Восстановление всех параметров ПЧ из сохраненного файла

0 ×

A0-04 Резервная копия параметров 0: Функция не активна.
1: Резервное копирование всех параметров ПЧ 0 ×
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Пара-
метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

A0-05 Копирование/восстановление параметров

0: Функция не активна.
1: Копирование параметров, за исключением меню U, в па-
нель управления.
2: Загрузка параметров, за исключением d0-01 – d0-18 и d3-
01 – d3-18 из панели управления в ПЧ.
3: Загрузка всех параметров из панели управления в ПЧ

0 ×

A0-06 Не используется Не используется - -

A0-07 Способ подключения внутреннего источни-
ка питания (сервисный параметр)

0: Питание от звена постоянного тока (при поданном силовом 
питании).
1: Независимый источник питания

0 ◎

A0-08 Выбор комплекта параметров двигателя 1 / 
двигателя 2

0: Электродвигатель 1.
1: Электродвигатель 2 0 ×

A0-09 Закон управления двигателем 1/ двигате-
лем 2

Разряд единиц: закон управления двигателем 1
0: Скалярное (U/f) управление.
1: Векторное управление 1.
2: Векторное управление 2.
3: Векторное управление в замкнутой системе.
Разряд десятков: закон управления двигателем 2
0: Скалярное (U/f) управление.
1: Векторное управление 1.
2: Векторное управление 2.
3: Векторное управление в замкнутой системе

0 ×

Подменю A1: Пользовательское меню

A1-00 Отображение параметра 1, задаваемого 
пользователем

Возможные значения разряда тысяч: A, b, C, d, E, F, H, L, U.
Возможные значения разряда сотен: 0 – 9.
Возможные значения разряда десятков: 0 – 9.
Возможные значения разряда единиц: 0 – 9

A0-00 ×

A1-01 Отображение параметра 2, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-02 Отображение параметра 3, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-03 Отображение параметра 4, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-04 Отображение параметра 5, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-05 Отображение параметра 6, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-06 Отображение параметра 7, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-07 Отображение параметра 8, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-08 Отображение параметра 9, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-09 Отображение параметра 10, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-10 Отображение параметра 11, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-11 Отображение параметра 12, задаваемого 
пользователем

Возможные значения разряда тысяч: A, b, C, d, E, F, H, L, U.
Возможные значения разряда сотен: 0 – 9.
Возможные значения разряда десятков: 0 – 9.
Возможные значения разряда единиц: 0 – 9

A0-00 ×

A1-12 Отображение параметра 13, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-13 Отображение параметра 14, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-14 Отображение параметра 15, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-15 Отображение параметра 16, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-16 Отображение параметра 17, задаваемого 
пользователем A0-00 ×

A1-17 Отображение параметра 18, задаваемого 
пользователем

Возможные значения разряда тысяч: A, b, C, d, E, F, H, L, U.
Возможные значения разряда сотен: 0 – 9. A0-00 ×

A1-18 Отображение параметра 19, задаваемого 
пользователем Возможные значения разряда десятков: 0 – 9. A0-00 ×

A1-19 Отображение параметра 20, задаваемого 
пользователем Возможные значения разряда единиц: 0 – 9 A0-00 ×

A1-20 Отображение группы 1 параметров, зада-
ваемых пользователем 0000 – FFFF FFFF ×

A1-21 Отображение группы 2 параметров, зада-
ваемых пользователем 0000 – FFFF FFFF ×

A1-22 Запрет отображения неисправности

0 – FF
Разряд единиц: в двоичном формате Бит3Бит2Бит1Бит0
Для запрета неисправности сконфигурировать значение бита 
1, для отображения – «0».
Бит0: GdP, Бит1: SP1, Бит2: SP2, Бит3: CPU.
Разряд десятков: в двоичном формате Бит3Бит2Бит1Бит0
Для запрета неисправности сконфигурировать значение бита 
1, для отображения – «0».
Бит0: AIP, Бит1: OL3, Бит2: oCR, Бит3: не используется.
Например, если необходимо запретить отображение неис-
правностей GdP, SP1, SP2 и CPU, необходимо в разряд единиц 
записать шестнадцатеричное F (все биты Бит3Бит2Бит1Бит0 
конфигурируются как «1»).
Для разряда десятков настройка аналогична

8 △
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Меню b Настройка
Подменю b0 Конфигурирование канала задания частоты

b0-00 Выбор алгоритма задания частоты

0: Канал задания частоты 1.
1: Результат преобразования заданий.
2: Переключение между каналами задания частоты 1 и 2.
3: Переключение между каналом задания частоты 1 и резуль-
татом преобразования заданий.
4: Переключение между каналом задания частоты 1 и резуль-
татом преобразования заданий.

0 ×

b0-01 Канал задания 1

0: Значение параметра b0-02 + настройка клавишами ∧ / ∨ 
панели управления.
1: Значение параметра b0-02 + дискретные входы, сконфигу-
рированные для функции «больше-меньше».
2: Аналоговый вход AI1.
3: Аналоговый вход AI2.
4: Аналоговый вход AI3.
5: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
6: Выход ПИД-регулятора.
7: ПЛК.
8: Предварительно заданная скорость.
9: Коммуникационный интерфейс.
10: Ортогональные импульсные входы A+/A-, B+/B-.
11: Импульсные входы A+/A- + дискретный вход задания 
направления вращения

8 ×

b0-02 Начальная частота канала задания 1 Нижняя скорость – Верхняя скорость 50,00 Гц △

b0-03 Канал задания 2

0: Функция не активна.
1: Значение параметра b0-04 + настройка клавишами ∧ / ∨ 
панели управления.
2: Значение параметра b0-04 + дискретные входы, сконфигу-
рированные для функции «больше-меньше».
3: Аналоговый вход AI1.
4: Аналоговый вход AI2.
5: Аналоговый вход AI3.
6: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
7: Выход ПИД-регулятора. 
8: ПЛК.
9: Предварительно заданная скорость.
10: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

b0-04 Начальная частота канала задания 2 Нижняя скорость – Верхняя скорость. 0,00 Гц △

b0-05 Выбор диапазона канала задания 2 0: Относительно максимальной частоты.
1: Относительно частоты канала задания 1. 0 ×

b0-06 Коэффициент масштабирования канала 
задания 2 0,0 % – 100,0 % 100,0 % ×

b0-07 Преобразование задания

0: Канал задания 1 + Канал задания 2.
1: Канал задания 1 – Канал задания 2.
2: Максимальное значение из каналов задания частоты 1 и 2.
3: Минимальное значение из каналов задания частоты 1 и 2.

0 ×

b0-08 Максимальная частота Верхняя скорость – 600,00 Гц 100,00 Гц ×
b0-09 Верхняя скорость Нижняя скорость – Максимальная частота 100,00 Гц ×
b0-10 Нижняя скорость 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×

b0-11 Управление при задании частоты менее 
нижней скорости

0: Работа на нижней скорости.
1: Работа на частоте 0 Гц.
2: Останов.

0 ×

b0-12 Выдержка до остановки, если задание 
частоты менее нижней скорости 0,0 – 6553,5 с 0,0 с ×

b0-13 Начальная частота зоны пропуска частот 1 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-14 Конечная частота зоны пропуска частот 1 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-15 Начальная частота зоны пропуска частот 2 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-16 Конечная частота зоны пропуска частот 2 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-17 Начальная частота зоны пропуска частот 3 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-18 Конечная частота зоны пропуска частот 3 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×
b0-19 Задание частоты для толчкового режима 0,00 Гц – Верхняя скорость 5,00 Гц △

b0-20 Копирование при переключении между 
каналами задания

0 – 1
0: Без копирования
1: С копированием

0 △

Подменю b1 Конфигурирование канала управления

b1-00 Канал управления
0: Панель управления.
1: Клеммник.
2: Коммуникационный интерфейс.

1 ×

b1-01 Назначение канала задания для выбранно-
го канала управления

Разряд единиц: выбор канала задания частоты при командах с 
панели управления:
0: Не назначено.
1: Значение параметра b0-02 + настройка клавишами ∧ / ∨ 
панели управления.
2: Значение параметра b0-02 + дискретные входы, сконфигу-
рированные для функции «больше-меньше».
3: Аналоговый вход AI1.
4: Аналоговый вход AI2.
5: Аналоговый вход AI3. 
6: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
7: Выход ПИД-регулятора.
8: ПЛК.
9: Предварительно заданная скорость.
А: Коммуникационный интерфейс.
Разряд десятков: выбор канала задания частоты при управле-
нии с клеммника (аналогично каналу единиц).
Разряд сотен: выбор канала задания частоты при управлении по 
коммуникационному интерфейсу (аналогично каналу единиц)

0 ×
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b1-02 Назначение направления вращения 0: Прямое направление.
1: Обратное направление. 0 △

b1-03 Запрет реверса 0: Реверс разрешен.
1: Реверс запрещен 0 ×

b1-04 Интервал между изменением направления 
вращения 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

b1-05 Режим пуска

0: Пуск со сконфигурированной частоты пуска.
1: Пуск с предварительным динамическим торможением.
2: Режим подхвата 1.
3: Режим подхвата 2.
4: Режим подхвата 3.
5: Режим подхвата 4.
Примечания:
1 Для режима подхвата 2 необходима установка платы расши-
рения OptiCore A-VD2.
2 Рекомендуется применять режим подхвата 4 при необходи-
мости плавного пуска с предварительным поиском скорости

0 ×

b1-06 Частота режима пуска 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,50 Гц ×
b1-07 Время работы на частоте режима пуска 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

b1-08 Ток динамического торможения в режиме 
пуска 0,0 % – 200,0 % 0,0 % △

b1-09 Время динамического торможения в режи-
ме пуска 0,00 – 30,00 с 0,00 с △

b1-10 Ток в режиме подхвата 1 0,0 % – 200,0 % 100,0 % ×
b1-11 Время торможения в режиме подхвата 1 0,1 – 20,0 с 2,0 с ×

b1-12 Коэффициент корректировки перерегули-
рования в режиме подхвата 1 0,0 % – 100,0 % 1,0 % ×

b1-13 Конфигурация останова
0: Останов с темпом.
1: Останов на выбеге.
2: Останов с темпом + динамическое торможение

0 ×

b1-14 Частота применения динамического тормо-
жения в режиме останова 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц ×

b1-15 Ток динамического торможения в режиме 
останова 0,0 % – 200,0 % 0,0 % △

b1-16 Время динамического торможения в режи-
ме останова 0,00 – 30,00 с 0,00 с △

b1-17 Торможение инжектированием постоянного 
тока

0: Функция не активна.
1: Функция активна 1 ×

b1-18 Разрешение работы тормозного прерыва-
теля

Разряд единиц: Двигатель 1
0: Функция не активна.
1: Функция активна.
Разряд десятков: Двигатель 2
0: Функция не активна.
1: Функция активна.

11 ×

b1-19 Пороговое значение открытия тормозного 
прерывателя 650 – 750 В 680 В ×

b1-20 Автоматический перезапуск после восста-
новления питания

0: Функция не активна.
1: Функция активна. 0 ×

b1-21 Задержка автоматического перезапуска 
после восстановления питания 0,0 – 10,0 с 0,0 с △

Подменю b2 Настройка профиля разгона/торможения

b2-00 Дискретность времени разгона\торможения
0: 0,01 с.
1: 0,1 с.
2: 1 с

1 ×

b2-01 Время разгона 1 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 5,0 с △
b2-02 Время торможения 1 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 3,0 с △
b2-03 Время разгона 2 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-04 Время торможения 2 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-05 Время разгона 3 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-06 Время торможения 3 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-07 Время разгона 4 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-08 Время торможения 4 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-09 Время торможения при быстром останове 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △
b2-10 Время разгона в толчковом (JOG) режиме 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △

b2-11 Время торможения в толчковом (JOG) 
режиме 0 – 600,00 с / 6000,0 с / 60000 с 6,0 с △

b2-12 Профиль разгона/торможения

0: Линейный профиль.
1: Ступенчатый профиль.
2: S-профиль A.
3: S-профиль B.
4: S-профиль C.

2 ×

b2-13 Частота переключения времени разгона, 
ступенчатый профиль 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц △

b2-14 Частота переключения времени торможе-
ния, ступенчатый профиль 0,00 Гц – Верхняя скорость 0,00 Гц △

b2-15 Время начального сегмента S-образного 
профиля разгона 0,00 – 60,00 с (S-профиль A) 0,20 с △

b2-16 Время конечного сегмента S-образного 
профиля разгона 0,00 – 60,00 с (S-профиль A) 0,20 с △

b2-17 Время начального сегмента S-образного 
профиля торможения 0,00 – 60,00 с (S-профиль A) 0,20 с △

b2-18 Время конечного сегмента S-образного 
профиля торможения 0,00 – 60,00 с (S-профиль A) 0,20 с △
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b2-19 Соотношение начального сегмента S-об-
разного профиля разгона 0,0 % – 100,0 % (S-профиль B) 20,0 % △

b2-20 Соотношение конечного сегмента S-образ-
ного профиля разгона 0,0 % – 100,0 % (S-профиль B) 20,0 % △

b2-21 Соотношение начального сегмента S-об-
разного профиля торможения 0,0 % – 100,0 % (S-профиль B) 20,0 % △

b2-22 Соотношение конечного сегмента S-образ-
ного профиля торможения 0,0 % – 100,0 % (S-профиль B) 20,0 % △

Меню C Входы-выходы
Подменю C0 Дискретные входы

С0-00 Разрешение пуска при подаче силового 
питания, управление с клеммника

0: Сигнал по фронту + поддержание сигнала по уровню.
1: Сигнал по уровню. 0 ×

С0-01 Назначение X1

0: Функция не назначена.
1: Толчковый режим (JOG) вращение в прямом направлении.
2: Толчковый режим (JOG) вращение в обратном направлении.
3: Работать в прямом направлении (FWD).
4: Работать в обратном направлении (REV).
5: Трехпроводное управление.
6: Приостановить работу.
7: Команда внешнего останова.
8: Быстрый останов.

3 ×

С0-02 Назначение X2

9: Останов с темпом + динамическое торможение.
10: Динамическое торможение.
11: Останов на выбеге.
12: Команда «больше».
13: Команда «меньше».
14: Отключение регулирования «больше-меньше» (включая 
клавиши ∧/∨ панели управления).
15: Предварительно заданная скорость, клемма 1.

4 ×

С0-03 Назначение X3

16: Предварительно заданная скорость, клемма 2.
17: Предварительно заданная скорость, клемма 3.
18: Предварительно заданная скорость, клемма 4.
19: Переключение времени разгона/торможения, клемма 1.
20: Переключение времени разгона/торможения, клемма 2.
21: Запрет изменения частоты вращения (не влияет на оста-
нов с темпом).

15 ×

С0-04 Назначение X4

22: Внешняя неисправность.
23: Сброс неисправности.
24 Дискретный/импульсный вход (только для клеммы X7/DI).
25: Переключение параметров двигателей 1/2.
26: Переключение режимов Управление по скорости/Управле-
ние по моменту.
27: Переключение команд управления на панель управления.
28: Переключение команд управления на клеммник.

16 ×

С0-05 Назначение X5

29: Переключение команд управления на коммуникационный 
интерфейс.
30: Переключение канала задания частоты.
31: Переключение канала задания частоты 1 на значение 
параметра b0-02.
32: Переключение канала задания частоты 2 на значение 
параметра b0-04.
33: Изменение знака ПИД-регулятора.
34: Прекращение работы ПИД-регулятора.

17 ×

С0-06 Назначение X6

35: Прекращение учета интегрального коэффициента ПИД-ре-
гулятора.
36: Переключение комплекта параметров ПИД-регулятора.
37: Клемма счета импульсов.
38: Сброс счетчика импульсов.
39: Подсчет пути.
40: Сброс значения пройденного пути.
41: Блокировка вала при снижении частоты ниже ранее скон-
фигурированной.
42 - 50: Не используется.
51: Импульсный вход используется для задания положе-
ния.52: Определение направления вращения при импульсном 
задании. 

23 ×

С0-07 Назначение X7/DI

53: Стирание числа импульсов определения положения.
54: Смещение положения при вращении в прямом направле-
нии.
55: Смещение положения при вращении в обратном направ-
лении.
56: Вход корректировки положения.
57: Вход корректировки направления вращения.
58 – 62: Не используется.

0 ×

С0-08 Назначение AI1 (сконфигурирован как 
дискретный вход)

63: Команда прерывания работы ПЛК.
64: Команда останова работы ПЛК.
65: Команда останова работы ПЛК с очисткой памяти.
66: Запуск режима управления намоткой.
67: Прерывание режима намотки.
68: Запрет работы.

0 ×

С0-09 Назначение AI2 (сконфигурирован как 
дискретный вход)

69: Инжектирование постоянного тока в обмотки двигателя.
70: Переключение профиля аналогового входа.
71: Прерывание режима позиционирования.
72: Задание направления вращения при задании частоты по 
входам А+/А-.
73: Коэффициент преобразования сигнала на аналоговом 
входе.

0 ×
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С0-10 Назначение AI3 (сконфигурирован как 
дискретный вход)

74: Ограничение скорости при подъеме.
75: Ограничение скорости при спуске.
76: Аварийный останов при подъеме.
77: Аварийный останов при спуске.
78: Контакт обратной связи тормоза.
79 – 99: Зарезервировано

0 ×

С0-11 Фильтр сигнала дискретных входов 0,000 – 1,000 с 0,010 с △

С0-12 Задержка срабатывания дискретного входа 
Х1 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

С0-13 Задержка срабатывания дискретного 
входа Х2 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

С0-14 Конфигурация уровня сигнала дискретных 
входов Х1-Х4

Разряд единиц: X1
0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика.
Разряд десятков: X2 (аналогично разряду единиц).
Разряд сотен: X3 (аналогично разряду единиц).
Разряд тысяч: X4 (аналогично разряду единиц)

0 ×

С0-15 Конфигурация уровня сигнала дискретных 
входов Х5, Х6, Х7

Разряд единиц: X5
0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика.
Разряд десятков: X6 (как дискретный вход, аналогично разря-
ду единиц).
Разряд сотен: Х7 (как дискретный вход, аналогично разряду 
единиц).
Разряд тысяч: не используется

0 ×

С0-16 Конфигурация уровня сигнала входов AI1, 
AI2, AI3

Разряд единиц: AI1
0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика.
Разряд десятков: AI2 (аналогично разряду единиц).
Разряд сотен: AI3 (аналогично разряду единиц).
Разряд тысяч: не используется

0 ×

С0-17 Конфигурирование функции «боль-
ше-меньше»

Разряд единиц: ПЧ остановлен
0: Значения сбрасываются.
1: Значения сохраняются.
Разряд десятков: при исчезновении питающей сети
0: Значения сбрасываются.
1: Значения сохраняются.
Разряд сотен: интегрирование значений
0: Функция интегрирования не активна.
1: Функция интегрирования активна.
Разряд тысяч: изменение направления вращения
0: Запрещено.
1: Разрешено

0 △

С0-18 Шаг изменения частоты в режиме «боль-
ше-меньше» 0,00 – 100,00 Гц/с 0,03 Гц/с △

С0-19 Режим управления с клеммника (двух-, 
трехпроводное)

0: Двухпроводное управление, режим 1.
1: Двухпроводное управление, режим 2.
2: Трехпроводное управление, режим 1.
3: Трехпроводное управление, режим 2

0 ×

С0-20 Виртуальный клеммник

000 – 77F
0: Учитывается физический клеммник.
1: Учитывается виртуальный клеммник.
Разряд единиц: Бит0 – Бит3 соответствует входам X1 – X4.
Разряд десятков: Бит4 – Бит6 соответствует входам X5 – X7.
Разряд сотен: Бит8 – Бит10 соответствует входам AI1 – AI3

0 ×

С0-21 Разрешение авт. перезапуска после сброса 
неисправности, клеммник

0: Сигнал по фронту + сигнал по уровню.
1: Сигнал по уровню. 0 △

Подменю C1 Дискретные и релейные выходы

C1-00 Назначение Y1

0: Функция не назначена.
1: Низкое напряжение.
2: Готов к работе.
3: В работе.
4: Работа на 0 Гц (сигнала на выходе нет).
5: Работа на 0 Гц (сигнал на выходе есть).
6: Направление вращения.
7: Заданная частота достигнута.
8: Верхняя скорость достигнута.
9: Нижняя скорость достигнута.
10: Частота в диапазоне уставок FDT1.
11: Частота в диапазоне уставок FDT2.
12: Ограничение скорости (режим управления по моменту).
13: Ограничение момента (режим управления по скорости).
14: Неисправность ПЧ.
15: Предупредительное сообщение.
16: Превышение теплового состояния двигателя (предупреждение).
17: Превышение теплового состояния ПЧ (предупреждение).
18: Нет тока двигателя.
19: Состояние дискретного входа X1.
20: Состояние дискретного входа X2.
21: Применен комплект параметров двигателя 1/2.
22: Значение счетчика импульсов 1 достигнуто.
23: Значение счетчика импульсов 2 достигнуто.
24: Достигнуто значение пройденного пути.
25: Уставка времени непрерывной работы достигнута.
26: Уставка суммарного времени наработки достигнута.
27: Управление тормозом.
28: Позиционирование завершено.
29: Процесс позиционирования завершается.
30: Шаг ПЛК завершен.
31: Цикл ПЛК завершен.
32: Достигнута верхняя или нижняя скорость в режиме управ-
ления намоткой.

14 △
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C1-01 Назначение Y2/DO (при использовании в 
качестве Y2)

33: Заданная частота достигла значения верхней или нижней 
скорости. 0 △

C1-02 Назначение реле 1 34: Неисправность тормоза. 27 △
C1-03 Назначение реле 2 35– 99: Не используется 3 △
C1-04 Задержка срабатывания Y1 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △
C1-05 Задержка срабатывания Y2 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △
C1-06 Задержка срабатывания реле 1 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △
C1-07 Задержка срабатывания реле 2 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

C1-08 Конфигурация уровня сигнала дискретных 
выходов Y1, Y2

Разряд единиц: Y1
0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика.
Разряд десятков: Y2 (аналогично разряду единиц).
Разряд сотен: реле 1 (аналогично разряду единиц).
Разряд тысяч: реле 2 (аналогично разряду единиц)

0 ×

C1-09 Конфигурирование функции дискретного 
выхода FDT

Разряд единиц: определение FDT1
0: Значение заданной скорости (частота после завершения 
разгона/торможения).
1: Значение рассчитанной скорости.
Разряд десятков: определение FDT2
0: Значение заданной скорости (частота после завершения 
разгона/торможения).
1: Значение рассчитанной скорости

0 △

C1-10 Функция FDT1, верхнее значение частоты 0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц △
C1-11 Функция FDT1, нижнее значение частоты 0,00 Гц – Максимальная частота 49,00 Гц △
C1-12 Функция FDT2, верхнее значение частоты 0,00 Гц – Максимальная частота 25,00 Гц △
C1-13 Функция FDT2, нижнее значение частоты 0,00 Гц – Максимальная частота 24,00 Гц △

C1-14 Конфигурирование функции дискретного 
выхода «частота достигнута» 0,00 Гц – Максимальная частота 2,50 Гц △

C1-15 Функция дискретного выхода «нулевой 
ток», настройка значения тока 0,0 % – 50,0 % 5,0 % △

C1-16 Функция дискретного выхода «нулевой 
ток», настройка выдержки времени 0,01 – 50,00 с 0,50 с △

Подменю C2 Аналоговые и импульсные входы

C2-00 Профиль характеристики аналогового 
входа

Разряд единиц: профиль AI1
0: Характеристика 1 (2 точки).
1: Характеристика 2 (4 точки).
2: Характеристика 3 (4 точки).
3: Переключение характеристик 2 и 3.
Разряд десятков: профиль AI2 (аналогично разряду единиц).
Разряд сотен: профиль AI3 (аналогично разряду единиц).
Разряд тысяч: не используется

210 ×

C2-01 Максимальное значение характеристики 1 
(напряжение/ток) Минимальное значение характеристики 1 % – 110,0 % 100,0 % △

C2-02 Максимальное задание параметра для 
характеристики 1 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 100,0 % △

C2-03 Минимальное значение характеристики 1 
(напряжение/ток) От минус 110,0 % до максимального значения характеристики 1 0,0 % △

C2-04 Минимальное задание параметра характе-
ристики 1 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-05 Максимальное значение характеристики 2 
(напряжение/ток) Точка перегиба А характеристики 2 –  110,0 % 100,0 % △

C2-06 Максимальное задание параметра для 
характеристики 2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 100,0 % △

C2-07 Значение точки перегиба А характеристики 
2 (напряжение/ток)

Точка перегиба В характеристики 2 – Максимальное значение 
характеристики 2 0,0 % △

C2-08 Задание параметра в точке перегиба А 
характеристики 2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-09 Значение точки перегиба В характеристики 
2 (напряжение/ток)

Минимальное значение характеристики 2 – Точка перегиба А 
характеристики 2 0,0 % △

C2-10 Задание параметра в точке перегиба В 
характеристики 2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-11 Минимальное значение характеристики 2 
(напряжение/ток) От минус 110,0 % до точки перегиба В характеристики 2 0,0 % △

C2-12 Минимальное задание параметра характе-
ристики 2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-13 Максимальное значение характеристики 3 
(напряжение/ток) Точка перегиба А характеристики 3 – 110,0 % 100,0 % △

C2-14 Максимальное задание параметра для 
характеристики 3 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 100,0 % △

C2-15 Значение точки перегиба А характеристики 
3 (напряжение/ток)

Точка перегиба В характеристики 3 – Максимальное значение 
характеристики 3 0,0 % △

C2-16 Задание параметра в точке перегиба А 
характеристики 3 От минус 100.0 % до плюс 100.0 % 0,0 % △

C2-17 Значение точки перегиба В характеристики 
3 (напряжение/ток)

Минимальное значение характеристики 3 – Точка перегиба А 
характеристики 3 0,0 % △

C2-18 Задание параметра в точке перегиба В 
характеристики 3 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-19 Минимальное значение характеристики 3 
(напряжение/ток) От минус 110,0 % до точки перегиба В характеристики 3 0,0 % △

C2-20 Минимальное задание параметра характе-
ристики 3 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-21 Постоянная времени фильтра аналогового 
входа AI1 0,000 – 10,000 с 0,100 с △
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C2-22 Постоянная времени фильтра аналогового 
входа AI2 0,000 – 10,000 с 0,100 с △

C2-23 Постоянная времени фильтра аналогового 
входа AI3 0,000 – 10,000 с 0,100 с △

C2-24 Максимальная частота импульсного входа C2-26 – 300 кГц 50,0 кГц △

C2-25 Задание параметра, соответствующее макс. 
частоте импульсного входа От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 100,0 % △

C2-26 Минимальная частота импульсного входа 0,0 кГц –  C2-24 0,0 кГц △

C2-27 Задание параметра, соответствующее мин. 
частоте импульсного входа От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △

C2-28 Постоянная времени фильтра импульсного 
входа 0,000 – 1,000 с 0,001 с △

C2-29 Переключение характеристик аналогового 
сигнала 0,0 % – 100,0 % 100% △

Подменю C3 Аналоговые и импульсные выходы

C3-00 Назначение AO1

0: Функция не назначена.
1: Заданная частота.
2: Частота двигателя.
3: Ток двигателя (относительно номинального тока ПЧ).
4: Момент двигателя (абсолютное значение).
5: Напряжение двигателя.
6: Мощность двигателя.
7: Напряжение звена постоянного тока.
8: Заданный момент (абсолютное значение).
9: Активная составляющая тока двигателя.
10: Ток намагничивания.
11: Значение AI1.
12: Значение AI2.
13: Значение AI3.
14: Не используется.
15: Значение импульсного входа DI.
16: Состояние обмена данными по коммуникационному интер-
фейсу.
17: Частота двигателя до компенсации.
18: Ток двигателя (относительно номинального тока двигателя). 
19: Момент двигателя (с учетом знака).

2 △

C3-01 Назначение AO2 20: Заданный момент (с учетом знака). 1 △

C3-02 Назначение Y2/DO (при использовании в 
качестве дискретного выхода) 21 – 99: Не используется 0 △

C3-03 Диапазон масштабирования AO1 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % ×
C3-04 Коэффициент масштабирования АО1 От минус 2,000 до плюс 2,000 1,000 ×
C3-05 Постоянная времени фильтра AO1 0,0 – 10,0 с 0,0 с △
C3-06 Диапазон масштабирования AO2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % ×
C3-07 Коэффициент масштабирования AO2 От минус 2,000 до плюс 2,000 1,000 ×
C3-08 Постоянная времени фильтра AO2 0,0 – 10,0 с 0,0 с △
C3-09 Максимальная частота импульсного выхода 0,1 – 50,0 кГц 50,0 кГц △

C3-10 Задание точки отсчета импульсного выхода

0: Нет точки отсчета.
1: Точка отсчета определяется как (C3-09)/2, значение пара-
метра положительно, если частота больше точки отсчета.
2: Точка отсчета определяется как (C3-09)/2, значение пара-
метра положительно, если частота меньше точки отсчета

0 ×

C3-11 Постоянная времени фильтра импульсного 
выхода 0,00 – 10,00 с 0,00 с △

Подменю C4 Автоматическая калибровка аналоговых входов

C4-00 Калибровка аналогового входа

0: Функция не активна.
1: Калибровка AI1.
2: Калибровка AI2.
3: Калибровка AI3.

0 ×

C4-01 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI1 0,00 – 10,00 В 1,00 В ◎

C4-02 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI1 0,00 – 10,00 В 1,00 В ×

C4-03 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI1 0,00 – 10,00 В 9,00 В ◎

C4-04 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI1 0,00 – 10,00 В 9,00 В ×

C4-05 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI2 0,00 – 10,00 В 1,00 В ◎

C4-06 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI2 0,00 – 10,00 В 1,00 В ×

C4-07 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI2 0,00 – 10,00 В 9,00 В ◎

C4-08 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI2 0,00 – 10,00 В 9,00 В ×

C4-09 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI3 От минус 10,00 до плюс 10,00 В 1,00 В ◎

C4-10 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 1 аналогового входа AI3 От минус 10,00 до плюс 10,00 В 1,00 В ×

C4-11 Фактический уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI3 От минус 10,00 до плюс 10,00 В 9,00 В ◎

C4-12 Назначенный уровень сигнала точки кали-
бровки 2 аналогового входа AI3 От минус 10,00 до плюс 10,00 В 9,00 В ×

C4-23 Назначение Х8 (дискретный вход плат 
расширения ТМ1, ТМ2) Аналогично С0-01 0 ×
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C4-25 Назначение АО3 (ЕАО платы расширения 
ТМ1 или ЕАО1 платы расширения ТМ2) Аналогично С3-00 0 ×

C4-26 Диапазон масштабирования АО3 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % ×
C4-27 Коэффициент масштабирования АО3 От минус 2,000 до плюс 2,000 1,000 ×
C4-28 Постоянная времени фильтра АО3 0,0 – 10,0 с 0,0 с △

C4-29 Назначение реле 3 (EA/B/C платы расшире-
ния ТМ1 или ERA/B/C платы расширения ТМ2) Аналогично С1-00 0 ×

C4-30 Задержка срабатывания реле 3 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

C4-32 Конфигурирование реле 3 0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика. 0 △

Меню d Привод
Подменю d0 Характеристики и уставки двигателя 1

d0-00 Тип двигателя 1
0: Асинхронный двигатель.
1: Асинхронный двигатель для работы с ПЧ.
2: Синхронный двигатель.

1 ×

d0-01 Номинальная мощность двигателя 1 0,4 – 6553,5 кВт В соотв. с 
типом ЭД ×

d0-02 Номинальное напряжение двигателя 1 0 – 480 В 380 В ×

d0-03 Номинальный ток двигателя 1 0,0 – 6553,5 A В соотв. с 
типом ЭД ×

d0-04 Номинальная частота двигателя 1 0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц ×
d0-05 Число полюсов двигателя 1 1 – 80 4 ×

d0-06 Номинальная скорость двигателя 1 0 – 65535 об/мин В соотв. с 
типом ЭД ×

d0-07 Сопротивление статора R1 асинхронного 
двигателя 1 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-08 Индуктивность рассеяния L1 асинхронного 
двигателя 1 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-09 Сопротивление ротора R2 асинхронного 
двигателя 1 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-10 Взаимная индуктивность L2 асинхронного 
двигателя 1 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-11 Ток холостого хода асинхронного двига-
теля 1 0,0 – 6553,5 A В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-12 Коэффициент ослабления потока 1 асин-
хронного двигателя 1 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-13 Коэффициент ослабления потока 2 асин-
хронного двигателя 1 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-14 Коэффициент ослабления потока 3 асин-
хронного двигателя 1 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-15 Сопротивление статора синхронного дви-
гателя 1 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-16 Индуктивность синхронного двигателя 1 
по оси d 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-17 Индуктивность синхронного двигателя 1 
по оси q 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d0-18 ПротивоЭДС синхронного двигателя 1 0 – 1000 В В соотв. с 
типом ЭД ×

d0-19 Ток автоподстройки синхронного двигателя 1 0,0 % – 100,0 % 30,0 % ×

d0-20 Угол поворота энкодера синхронного дви-
гателя 1 0,0° – 360,0° 0,0° ×

d0-21 Z-метка угла поворота энкодера синхрон-
ного двигателя 1 0000 – FFFF 0 ×

d0-22 Тип выполняемой автоподстройки двига-
теля 1

0: Функция не активна.
1: Статическая, асинхронный двигатель.
2: С вращением, асинхронный двигатель.
3: Не используется.
4: Статическая, синхронный двигатель.
5: С вращением, синхронный двигатель.

0 ×

d0-23 Настройка функции защиты от перегрузки 
двигателя 1

0: Защита отключена.
1: Расчет по току двигателя.
2: Расчет по датчику температуры.

1 ×

d0-24 Выбор характеристики функции защиты от 
перегрузки двигателя 1 0,1 – 15,0 мин 5,0 мин ×

d0-25 Выбор аналогового входа подключения 
датчика температуры двигателя 1

0: AI1.
1: AI2.
2: AI3.

1 ×

d0-26 Пороговое значение отключения по датчи-
ку температуры двигателя 1 0,00 – 10,00 В 10,00 В ×

d0-27 Пропорциональный коэффициент SW (сер-
висный параметр) 0,00 – 655,35 0,00 ×

d0-28 Интегральный коэффициент SW (сервис-
ный параметр) 0,00 – 655,35 2,00 ×

Подменю d1 Настройка скалярного управления для двигателя 1

d1-00 Настройка профиля U/f

0: Линейный.
1: Ступенчатый (d1-01 – d1-08).
2: Показатель степени 1.2.
3: Показатель степени 1.4.
4: Показатель степени 1.6.
5: Показатель степени 1.8.
6: Показатель степени 2.0.
7: Раздельное задание U/f, режим 1.
8: Раздельное задание U/f, режим 2.

0 ×

d1-01 Профиль характеристики U/f, частота f3 0,00 Гц – Номинальная частота двигателя 50,00 Гц ×
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d1-02 Профиль характеристики U/f, напряжение U3 0,0 % – 100,0 % 100,0 % ×
d1-03 Профиль характеристики U/f, частота f2 d1-05 – d1-01 0,00 Гц ×
d1-04 Профиль характеристики U/f, напряжение U2 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d1-05 Профиль характеристики U/f, частота f1 d1-07 – d1-03 0,00 Гц ×
d1-06 Профиль характеристики U/f, напряжение U1 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d1-07 Профиль характеристики U/f, частота f0 0,00 Гц – d1-05 0,00 Гц ×
d1-08 Профиль характеристики U/f, напряжение U0 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d1-09 IR компенсация 0,0 % – 30,0 % 0,0 % △

d1-10 Коэффициент корректировки снижения 
частоты привода, режим U/f 0,0 % – 400,0 % 100,0 % △

d1-11 Выравнивание нагрузки 0,00 Гц – 10,00 Гц 0,00 Гц △

d1-12 Источник задания ограничения тока

0: Функция не активна.
1: Значение параметра d1-13.
2: Аналоговый вход AI1.
3: Аналоговый вход AI2.
4: Аналоговый вход AI3.
5: Дискретный/импульсный вход X7/DI.

1 ×

d1-13 Значение ограничения тока при конфигу-
рировании с панели управления 20,0 % – 200,0 % 160,0 % ×

d1-14 Коэффициент корректировки ограничения 
тока в режиме ослабления поля 0,001 – 1,000 0,500 △

d1-15 Конфигурирование режима энергосбережения 0 % – 40,0 % 0,0 % △

d1-16 Коэффициент регулирования контура 1 
(U/f, сервисный параметр) 0 – 3000 66 △

d1-17 Коэффициент регулирования контура 2 
(U/f, сервисный параметр) 0 – 3000 0 △

d1-18 Источник задания напряжения при раз-
дельном управлении U/f

0: Значение параметра d1-19.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Выход ПИД-регулятора.
5: Аналоговый вход AI1 + выход ПИД-регулятора.

0 ×

d1-19 Значение напряжения при конфигурирова-
нии с панели управления 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

d1-20 Время нарастания напряжения при раз-
дельном управлении U/f 0,00 – 600,00 с 0,01 с △

Подменю d2 Настройка векторного управления для двигателя 1

d2-00 Выбор управления по скорости/по моменту 0: Управление по скорости.
1: Управление по моменту. 0 ×

d2-01 Пропорциональный коэффициент Kp1 регу-
лятора скорости, верхний диапазон частоты 0,0 – 20,0 2,0 △

d2-02 Интегральный коэффициент Ti1 регулятора 
скорости, верхний диапазон частоты 0,000 – 8,000 с 0,200 с △

d2-03 Пропорциональный коэффициент Kp2 регу-
лятора скорости, нижний диапазон частоты 0,0 – 20,0 2,0 △

d2-04 Интегральный коэффициент Ti2 регулятора 
скорости, нижний диапазон частоты 0,000 – 8,000 с 0,200 с △

d2-05 Частота переключения 1 коэффициентов 
регулятора скорости 0,00 Гц – d2-06 5,00 Гц △

d2-06 Частота переключения 2 коэффициентов 
регулятора скорости d2-05 – Верхняя скорость 10,00 Гц △

d2-07 Постоянная фильтра входа регулятора 
скорости (сервисный параметр) 0,0 – 500,0 мс 0,3 мс △

d2-08 Постоянная фильтра выхода регулятора 
скорости (сервисный параметр) 0,0 – 500,0 мс 0,3 мс △

d2-09 Пропорциональный коэффициент Кр по оси 
d регулятора тока (сервисный параметр) 0,000 – 8,000 1,000 △

d2-10 Интегральный коэффициент Ki по оси d 
регулятора тока (сервисный параметр) 0,000 – 8,000 1,000 △

d2-11 Время намагничивания при подаче коман-
ды работы 0,000 – 5,000 с 0,200 с △

d2-12 Источник ограничения момента в двига-
тельном режиме

0: Значение параметра d2-14.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d2-13 Источник ограничения момента в генера-
торном режиме

0: Значение параметра d2-15.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d2-14 Значение ограничения момента в двига-
тельном режиме с панели управления 0,0 % – 200,0 % 180,0 % △

d2-15 Значение ограничения момента в генера-
торном режиме с панели управления 0,0 % – 200,0 % 180,0 % △

d2-16 Коэффициент корректировки момента в 
режиме ослабления поля 0,0 % – 100,0 % 50,0 % △

d2-17 Компенсация скольжения в двигательном 
режиме 10,0 % – 300,0 % 100,0 % △

d2-18 Компенсация скольжения в генераторном 
режиме 10,0 % – 300,0 % 100,0 % △
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d2-19 Источник задания момента

0: Значение параметра d2-20.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d2-20 Значение момента при задании с панели 
управления От минус 200,0 % до плюс 200,0 % 0,0 % △

d2-21
Источник ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в прямом 
направлении

0: Значение параметра d2-20.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d2-22
Источник ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в обратном 
направлении

0: Значение параметра d2-20.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d2-23
Уставка ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в прямом 
направлении

0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц ×

d2-24
Уставка ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в обратном 
направлении

0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц ×

d2-25 Время увеличения / уменьшения момента в 
режиме управления по моменту 0,00 – 120,00 с 0,10 с △

d2-26 Частота переключения момента 1, работа 
на низкой скорости 0,0 Гц – d2-06 0,00 Гц △

d2-27 Частота переключения момента 2, работа 
на низкой скорости d2-05 – Верхняя скорость 10,00 Гц △

d2-28 Уставка момента, работа на низкой скорости 0,0 % – 200,0 % 120,0 % △

d2-29 Пропорциональный коэффициент Kp регу-
лятора тока по оси q (сервисный параметр) 0,000 – 8,000 1,000 △

d2-30 Интегральный коэффициент Ki регулятора 
тока по оси q (сервисный параметр) 0,000 – 8,000 1,000 △

Подменю d3 Характеристики и уставки двигателя 2

d3-00 Тип двигателя 2
0: Асинхронный двигатель.
1: Асинхронный двигатель для работы с ПЧ.
2: Синхронный двигатель

0 ×

d3-01 Номинальная мощность двигателя 2 0,4 – 6553,5 кВт В соотв. с 
типом ЭД ×

d3-02 Номинальное напряжение двигателя 2 0 – 480 В 380 В ×

d3-03 Номинальный ток двигателя 2 0,0 – 6553,5 A В соотв. с 
типом ЭД ×

d3-04 Номинальная частота двигателя 2 0.00 Гц – Максимальная частота 50.00 Гц ×
d3-05 Число полюсов двигателя 2 1 – 80 4 ×

d3-06 Номинальная скорость двигателя 2 0 – 65535 об/мин В соотв. с 
типом ЭД ×

d3-07 Сопротивление статора R1 асинхронного 
двигателя 2 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-08 Индуктивность рассеяния L1 асинхронного 
двигателя 2 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-09 Сопротивление ротора R2 асинхронного 
двигателя 2 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-10 Взаимная индуктивность L2 асинхронного 
двигателя 2 0,1 – 6553,5 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-11 Ток холостого хода асинхронного двига-
теля 2 0,0 – 6553,5 A В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-12 Коэффициент ослабления потока 1 асин-
хронного двигателя 2 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-13 Коэффициент ослабления потока 2 асин-
хронного двигателя 2 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-14 Коэффициент ослабления потока 3 асин-
хронного двигателя 2 0,0000 – 1,0000 В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-15 Сопротивление статора синхронного дви-
гателя 2 0,001 – 65,535 Ом В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-16 Индуктивность синхронного двигателя 2 
по оси d 0,1 – 65,535 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-17 Индуктивность синхронного двигателя 2 
по оси q 0,1 – 65,535 мГн В соотв. с 

типом ЭД ×

d3-18 ПротивоЭДС синхронного двигателя 2 0 – 1000 В В соотв. с 
типом ЭД ×

d3-19 Ток автоподстройки синхронного двигателя 
2

0,0 % – 100,0 %
100 % соответствует номинальному току двигателя 30,0 % ×

d3-20 Угол поворота энкодера синхронного дви-
гателя 2 0° – 360,0° 0,0° ×

d3-21 Z-метка угла поворота энкодера синхрон-
ного двигателя 2 0 – FFFF 0 ×

d3-22 Тип выполняемой автоподстройки двига-
теля 2

0: Функция не активна.
1: Статическая, асинхронный двигатель.
2: С вращением, асинхронный двигатель.
3: Не используется.
4: Статическая, синхронный двигатель.
5: С вращением, синхронный двигатель.

0 ×
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d3-23 Настройка функции защиты от перегрузки 
двигателя 2

0: Защита отключена.
1: Расчет по току двигателя.
2: Расчет по датчику температуры.

1 ×

d3-24 Выбор характеристики функции защиты от 
перегрузки двигателя 2 0,1 – 15,0 мин 5,0 мин ×

d3-25 Выбор аналогового входа подключения 
датчика температуры двигателя 2

0: AI1.
1: AI2.
2: AI3.

1 ×

d3-26 Пороговое значение отключения по датчи-
ку температуры двигателя 2 0,00 – 10,00 В 10,00 В ×

Подменю d4 Настройка скалярного управления для двигателя 2

d4-00 Настройка профиля U/f

0: Линейный.
1: Ступенчатый (d1-01 – d1-08).
2: Показатель степени 1.2.
3: Показатель степени 1.4.
4: Показатель степени 1.6.
5: Показатель степени 1.8.
6: Показатель степени 2.0.
7: Раздельное задание U/f, режим 1.
8: Раздельное задание U/f, режим 2

0 ×

d4-01 Профиль характеристики U/f, частота f3 0,00 Гц – Номинальная частота двигателя 50,00 Гц ×
d4-02 Профиль характеристики U/f, напряжение U3 0,0 % – 100,0 % 100,0 % ×
d4-03 Профиль характеристики U/f, частота f2 d4-05 – d4-01 0,00 Гц ×
d4-04 Профиль характеристики U/f, напряжение U2 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d4-05 Профиль характеристики U/f, частота f1 d4-07 – d4-03 0,00 Гц ×
d4-06 Профиль характеристики U/f, напряжение U1 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d4-07 Профиль характеристики U/f, частота f0 0,00 Гц – d4-05 0,00 Гц ×
d4-08 Профиль характеристики U/f, напряжение U0 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×
d4-09 IR компенсация 0,0 % – 30,0 % 0,0 % △

d4-10 Коэффициент корректировки снижения 
частоты привода, режим U/f 0,0 % – 300,0 % 100,0 % △

d4-11 Выравнивание нагрузки 0,00 – 10,0 Гц 0,00 Гц △

d4-12 Источник задания ограничения тока

0: Функция не активна.
1: Значение параметра d4-13.
2: Аналоговый вход AI1.
3: Аналоговый вход AI2.
4: Аналоговый вход AI3.
5: Дискретный/импульсный вход X7/DI

1 ×

d4-13 Значение ограничения тока при конфигу-
рировании с панели управления 20,0 % – 200,0 % 160,0 % ×

d4-14 Коэффициент корректировки ограничения 
тока в режиме ослабления поля 0,001 – 1,000 0,500 △

d4-15 Конфигурирование режима энергосбере-
жения 0 % – 40,0 % 0,0 % △

d4-16 Коэффициент регулирования контура 1 
(U/f, сервисный параметр) 0 – 3000 16 △

d4-17 Коэффициент регулирования контура 2 
(U/f, сервисный параметр) 0 – 3000 20 △

d4-18 Источник задания напряжения при раз-
дельном управлении U/f

0: Значение параметра d1-19.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Выход ПИД-регулятора.
5: Аналоговый вход AI1 + выход ПИД-регулятора

0 △

d4-19 Значение напряжения при конфигурирова-
нии с панели управления 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

d4-20 Время нарастания напряжения при раз-
дельном управлении U/f 0,00 – 600,00 с 0,01 c △

Подменю d5 Настройка векторного управления для двигателя 2

d5-00 Выбор управления по скорости/по моменту 0: Управление по скорости.
1: Управление по моменту. 0 ×

d5-01 Пропорциональный коэффициент Kp1 регу-
лятора скорости, верхний диапазон частоты 0,0 – 20,0 2,0 △

d5-02 Интегральный коэффициент Ti1 регулятора 
скорости, верхний диапазон частоты 0,000 – 8,000 с 0,200 △

d5-03 Пропорциональный коэффициент Kp2 регу-
лятора скорости, нижний диапазон частоты 0,0 – 20,0 2,0 △

d5-04 Интегральный коэффициент Ti2 регулятора 
скорости, нижний диапазон частоты 0,000 – 8,000 с 0,200 △

d5-05 Частота переключения 1 коэффициентов 
регулятора скорости 0,00 Гц – d5-06 5,00 Гц △

d5-06 Частота переключения 2 коэффициентов 
регулятора скорости d5-05 – Верхняя скорость 10,00 Гц △

d5-07 Постоянная фильтра входа регулятора 
скорости (сервисный параметр) 0,0 – 500,0 мс 0,3 мс △

d5-08 Постоянная фильтра выхода регулятора 
скорости (сервисный параметр) 0,0 – 500,0 мс 0,3 мс △

d5-09 Пропорциональный коэффициент Кр по оси 
d регулятора тока (сервисный параметр) 0,000 – 4,000 1,000 △

d5-10 Интегральный коэффициент Ki по оси d 
регулятора тока (сервисный параметр) 0,000 – 4,000 1,000 △

d5-11 Время намагничивания при подаче коман-
ды работы 0,000 – 5,000 с 0,200 с △
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настройка
Пикто-
грамма

d5-12 Источник ограничения момента в двига-
тельном режиме

0: Значение параметра d5-14.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d5-13 Источник ограничения момента в генера-
торном режиме

0: Значение параметра d5-15.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d5-14 Значение ограничения момента в двига-
тельном режиме с панели управления 0,0 % – 200,0 % 180,0 % △

d5-15 Значение ограничения момента в генера-
торном режиме с панели управления 0,0 % – 200,0 % 180,0 % △

d5-16 Коэффициент корректировки момента в 
режиме ослабления поля 0,0 % – 100,0 % 50,0 % △

d5-17 Компенсация скольжения в двигательном 
режиме 10,0 % – 300,0 % 100,0 % △

d5-18 Компенсация скольжения в генераторном 
режиме 10,0 % – 300,0 % 100,0 % △

d5-19 Источник задания момента

0: Значение параметра d5-20.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d5-20 Значение момента при задании с панели 
управления От минус 200,0 % до плюс 200,0 % 0,0 % △

d5-21
Источник ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в прямом 
направлении

0: Значение параметра d5-23.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d5-22
Источник ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в обратном 
направлении

0: Значение параметра d5-24.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

d5-23
Уставка ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в прямом 
направлении

0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц ×

d5-24
Уставка ограничения скорости при управ-
лении по моменту, вращение в обратном 
направлении

0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц ×

d5-25 Время увеличения / уменьшения момента в 
режиме управления по моменту 0,00 – 120,00 с 0,10 с △

d5-26 Компенсация момента сопротивления, ста-
тическое положение механизма 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

d5-27 Компенсация момента сопротивления, тре-
ние скольжения 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

Пара-
метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

d5-28 Коэффициент компенсации момента инер-
ции механизма 0,000 – 1,000 0,000 △

Подменю d6 Настройка энкодера

d6-00 Выбор энкодера

Разряд единиц: Выбор энкодера двигателя 1
0: Энкодер подключен к блоку управления (энкодер 1).
1: Энкодер подключен к плате расширения (энкодер 2).
Разряд десятков: Выбор энкодера двигателя 2
0: Энкодер подключен к блоку управления (энкодер 1).
1: Энкодер подключен к плате расширения (энкодер 2).

0 ×

d6-01 Число импульсов энкодера 1 1 – 10000 1024 △

d6-02 Направление вращения энкодера 1 0: В прямом направлении.
1: В обратном направлении. 0 ×

d6-03 Числитель соотношения скоростей двигате-
ля и энкодера 1 1 – 65535 1000 ×

d6-04 Знаменатель соотношения скоростей дви-
гателя и энкодера 1 1 – 65535 1000 ×

d6-05 Выдержка времени неисправности по об-
рыву сигнала энкодера 1 0,0 – 8,0 с 3.0 с △

d6-06 Тип сигнала энкодера 2

0: ABZ.
1: UVW.
2: Резольвер.
3: SinCos.
(Выбрать 2 для платы PG4 и 1 для платы PG6)

0 ×

d6-07 Число импульсов энкодера 2 1 – 10000 1024 △

d6-08 Направление вращения энкодера 2

Разряд единиц: Сигналы AB
0: В прямом направлении
1: В обратном направлении.
Разряд десятков: Сигналы UVW
0: В прямом направлении.
1: В обратном направлении

0 ×
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метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

d6-09 Числитель соотношения скоростей двигате-
ля и энкодера 2 1 – 65535 1000 ×

d6-10 Знаменатель соотношения скоростей дви-
гателя и энкодера 2 1 – 65535 1000 ×

d6-11 Выдержка времени неисправности по об-
рыву сигнала энкодера 2 0,0 – 8,0 с 3,0 с △

d6-12
Конфигурирование реакции на сверхско-
рость (overspeed, OS) превышение откло-
нения скорости (deviation, DEV)

Разряд единиц: Сверхскорость (OS)
0: Останов на выбеге с отображением аварийного сообщения.
1: Игнорирование неисправности (продолжение работы).
Разряд десятков: Превышение отклонения скорости (DEV)
0: Останов на выбеге с отображением аварийного сообщения.
1: Игнорирование неисправности (продолжение работы)

11 ×

d6-13 Уставка сверхскорости (OS) 0,0 % – 120,0 % 120,0 % ×

d6-14 Выдержка времени определения неисправ-
ности по сверхскорости (OS) 0,00 – 20,0 с 0,50 с ×

d6-15 Уставка превышения отклонения скорости 
(DEV) 0,0 % – 50,0 % 10,0 % ×

d6-16
Выдержка времени определения неисправ-
ности по превышению отклонения скорости 
(DEV)

0,00 – 20,00 с 1,00 с ×

Меню Е Функции защиты и управления
Подменю E0 Дополнительные настройки. Управление тормозом

E0-00 Частота коммутации

≤15 кВт: 0,7 – 16,0 кГц, заводская настройка 8,0 кГц;
18,5 – 45 кВт: 0,7 – 10,0 кГц, заводская настройка 4,0 кГц;
55 – 75 кВт: 0,7 – 8,0 кГц, заводская настройка 3,0 кГц;
≥90 кВт: 0,7 – 3,0 кГц, заводская настройка 2,0 кГц

В соотв. с 
типом ПЧ △

E0-01 Конфигурирование параметров ШИМ-мо-
дуляции

Разряд единиц: автоматическая корректировка частоты комму-
тации в функции температуры
0: С корректировкой.
1: Без корректировки.
Разряд десятков: режим модуляции
0: Автоматическое переключение режимов модуляции.
1: Экономичный режим модуляции.
2: Стандартный режим модуляции Разряд сотен: автоматиче-
ская корректировка перемодуляции
0: Функция не активна.
1: Функция активна.
Разряд тысяч: автоматическая корректировка частоты комму-
тации в функции выходной частоты
0: С корректировкой.
1: Без корректировки

100 ×

E0-02 Управление при достижении сконфигури-
рованного времени наработки

Разряд единиц: реакция при достижении уставки времени 
непрерывной работы
0: Продолжение работы.
1: Останов с выдачей аварийного сообщения.
Разряд десятков: реакция при достижении уставки времени 
суммарной наработки
0: Продолжение работы.
1: Останов с выдачей аварийного сообщения.
Разряд сотен: единицы измерения времени наработки
0: Секунды.
1: Часы

0 ×

E0-03 Уставка времени непрерывной работы ПЧ 0,0 – 6000,0 с (час) 0,0 с (час) ×
E0-04 Уставка суммарного времени наработки ПЧ 0,0 – 6000,0 с (час) 0,0 с (час) ×

E0-05 Управление тормозом 0: Функция не активна.
1: Функция активна 0 ×

E0-06 Частота снятия тормоза 0,00 – 10,00 Гц 2,50 Гц ×
E0-07 Ток снятия тормоза 0,0 % – 200,0 % 120,0 % ×

E0-08 Выдержка времени разгона после снятия 
тормоза 0,0 – 10,0 с 1,0 с ×

E0-09 Частота наложения тормоза 0,00 – 10,00 Гц 2,00 Гц ×
E0-10 Задержка наложения тормоза 0,0 – 10,0 с 0,0 с ×

E0-11 Выдержка времени фиксации наложения 
тормоза 0,0 – 10,0 с 1,0 с ×

Подменю E1 Управление при неисправностях

E1-00 Управление при высоком напряжении зве-
на постоянного тока

0: Игнорирование значения параметра.
1: Адаптация темпа во всех режимах работы.
2. Адаптация темпа во время торможения.

1 ×

E1-01 Уставка превышения напряжения звена 
постоянного тока 120 % – 150 % 130 % ×

E1-02 Управление при низком напряжении звена 
постоянного тока

0: Функция не активна
1: Поддержание напряжения звена постоянного тока 0 ×

E1-03 Конфигурирование защиты по перегрузке 
двигателя

Разряд единиц: контроль теплового состояния
0: Во всех режимах работы.
1: При работе на постоянной частоте.
Разряд десятков: уставка сравнения текущего значения тока 
двигателя
0: Номинальный ток двигателя.
1: Номинальный ток ПЧ.
Разряд сотен: реакция на превышение расчетного теплового 
состояния
0: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
1: Останов на выбеге с выдачей аварийного сообщения

0 ×

E1-04 Уставка защиты по перегрузке двигателя 20,0 % – 200,0 % 180,0 % △

E1-05 Выдержка времени срабатывания защиты 
по перегрузке двигателя 0,1 – 60,0 с 5,0 с △
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E1-06 Управление при неисправностях слово 1

Разряд единиц: Энкодер не подключен (CLL)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд десятков: Неисправность цепей измерения температу-
ры IGBT (OH3)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд сотен: Ошибка чтения/записи ЭСППЗУ (Epr)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд тысяч: Ошибка обмена данными через коммуникацион-
ный разъем (TrC)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения

0 ×

E1-07 Управление при неисправностях слово 2

Разряд единиц: Низкое напряжение, ПЧ в состоянии «работа» 
(SUE)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд десятков: Неисправность цепей измерения тока (CtC)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд сотен: Ошибка обратной связи контактора (CCL)
0: Останов на выбеге.
1: Продолжение работы с выдачей предупредительного сооб-
щения.
Разряд тысяч: Обрыв фазы сети (ISF)/Обрыв фазы двигателя 
(Opl)
0: Игнорирование неисправности.
1: Игнорирование обрыва фазы сети, останов по обрыву фазы 
двигателя.
2: Игнорирование обрыва фазы двигателя, останов по обрыву 
фазы сети.
3: Останов по появлению любой из неисправностей

3001 ×

E1-08 Сохранение журнала неисправностей по-
сле восстановления питания

0: Не запоминается после отключения питания.
1: Запоминается после отключения питания 0 ×

E1-09 Количество попыток автоматического сбро-
са неисправности 0 – 20 0 ×

E1-10 Интервал возможности автоматического 
сброса неисправности 2,0 – 20,0 с 2,0 с ×

E1-11
Управление реле, назначенного на неис-
правность ПЧ, при появлении авариного 
сообщения

Разряд единиц: Неисправность по низкому напряжению сети
0: Игнорирование события.
1: Срабатывание (отпускание) реле.
Разряд десятков: Если ПЧ находился в состоянии неисправно-
сти в момент отключения питания, при последующей подаче 
питания
0: Игнорирование события.
1: Срабатывание (отпускание) реле.
Разряд сотен: Аварийное сообщение в интервале автоматиче-
ского сброса неисправности
0: Игнорирование события.
1: Срабатывание (отпускание) реле

10 ×

E1-12 Управление вентилятором системы охлаж-
дения ПЧ

0: Всегда после подачи команды работы, а также по датчику 
температуры после останова.
1: Всегда при подаче питания

0 △

E1-13 Уставка сообщения о превышении теплово-
го состояния ПЧ 0,0 °C – 100,0 °C 80,0 °C △

Меню F Прикладные функции
Подменю F0 ПИД-регулятор

F0-00 Назначение задания ПИД-регулятора

0: Значение параметра F0-01.
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Коммуникационный интерфейс

0 ×

F0-01 Значение задания ПИД-регулятора с пане-
ли управления 0,0 % – 100,0 % 50,0 % △

F0-02 Назначение обратной связи ПИД-регуля-
тора

0: Аналоговый вход AI1.
1: Аналоговый вход AI2.
2: Аналоговый вход AI3.
3: Сумма AI1+AI2.
4: Разность AI1-AI2.
5: Максимальное значение между AI1и AI2.
6: Минимальное значение между AI1 и AI2.
7: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
8: Коммуникационный интерфейс

0 ×

F0-03 Конфигурирование параметров ПИД-регу-
лятора

Разряд единиц: Частота двигателя
0: Фактическое направление вращения должно совпадать с 
заданным направлением.
1: Допускается противоположное направление вращения.
Разряд десятков: Интегральная составляющая
0: При достижении частотой верхнего/нижнего предельного 
значения интегрирование продолжается.
1: При достижении частотой верхнего/нижнего предельного 
значения интегрирование прекращается

10 ×
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F0-04 Инверсия ошибки ПИД-регулятора 0: Положительное значение.
1: Отрицательное значение. 0 ×

F0-05 Постоянная времени фильтра задания 
ПИД-регулятора 0,00 – 60,00 с 0,00 с △

F0-06 Постоянная времени фильтра обратной 
связи ПИД-регулятора 0,00 – 60,00 с 0,00 с △

F0-07 Постоянная времени фильтра выхода 
ПИД-регулятора 0,00 – 60,00 с 0,00 с △

F0-08 Пропорциональный коэффициент Kp1 
ПИД-регулятора 0,0 – 200,0 50,0 △

F0-09 Интегральный коэффициент Ti1 ПИД-регу-
лятора 0,000 – 50,000 с 0,500 с △

F0-10 Дифференциальный коэффициент Td1 
ПИД-регулятора 0,000 – 50,000 с 0,000 с △

F0-11 Пропорциональный коэффициент Kp2 
ПИД-регулятора 0,0 – 200,0 50,0 △

F0-12 Интегральный коэффициент Ti2 ПИД-регу-
лятора 0,000 – 50,000 с 0,500 с △

F0-13 Дифференциальный коэффициент Td2 
ПИД-регулятора 0,000 – 50,000 с 0,000 с △

F0-14 Управление комплектами параметров 
ПИД-регулятора

0: Нет переключения, определяется параметрами Kp1, Ti1 и Td1.
1: Автоматическое переключение по значению ошибки F0-15.
2: Переключение дискретным сигналом.

0 ×

F0-15 Уставка ошибки автоматического переклю-
чения параметров ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 20,0 % △

F0-16 Период дискретизации Т значения обрат-
ной связи ПИД-регулятора 0,001 – 50,000 с 0,002 с △

F0-17 Уставка активации ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

F0-18 Ограничение дифференциальной составля-
ющей ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 0,5 % △

F0-19 Уставка задания ПИД-регулятора при пуске 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ×

F0-20 Время действия уставки задания ПИД-регу-
лятора при пуске 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

F0-21 Уставка неисправности по обрыву обрат-
ной связи ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 0,0 % △

F0-22 Выдержка времени ошибки по обрыву 
обратной связи ПИД-регулятора 0,0 – 30,0 с 1,0 с △

F0-23 Макс. частота при несоответствии знаков 
задания и ошибки ПИД-рег. 0,00 Гц – Максимальная частота 50,00 Гц △

F0-24 Управление расчетом параметров ПИД-ре-
гулятора в состоянии останова

0: В остановленном состоянии расчет не ведется.
1: В остановленном состоянии расчет продолжается. 0 △

Подменю F1 Предварительно заданные скорости

F1-00 Канал задания 0 функции предварительно 
заданных скоростей

0: Значение параметра F1-02.
1: Значение параметра b0-02 + клавиши панели управления ∧/∨.
2: Значение параметра b0-02 + назначенные на функцию 
«больше-меньше» клавиши панели управления.
3: Аналоговый вход AI1.
4: Аналоговый вход AI2.
5: Аналоговый вход AI3.
6: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
7: Выход ПИД-регулятора
8: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

F1-01 Канал задания 1 функции предварительно 
заданных скоростей

0: Значение параметра F1-03.
1: Значение параметра b0-04 + клавиши панели управления ∧/∨.
2: Значение параметра b0-04 + назначенные на функцию 
«больше-меньше» дискретные входы.
3: Аналоговый вход AI1.
4: Аналоговый вход AI2.
5: Аналоговый вход AI3.
6: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
7: Выход ПИД-регулятора.
8: Коммуникационный интерфейс.

0 ×

F1-02 Предварительно заданная скорость 0
От минус 100,0 % до плюс 100,0 %.
Значения в процентах относительно верхней скорости b0-09. 
Настройка F1-03 – F1-17 аналогична F1-02

0,0 % △

F1-03 Предварительно заданная скорость 1 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-04 Предварительно заданная скорость 2 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-05 Предварительно заданная скорость 3 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-06 Предварительно заданная скорость 4 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-07 Предварительно заданная скорость 5 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-08 Предварительно заданная скорость 6 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-09 Предварительно заданная скорость 7 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-10 Предварительно заданная скорость 8 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-11 Предварительно заданная скорость 9 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-12 Предварительно заданная скорость 10 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-13 Предварительно заданная скорость 11 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-14 Предварительно заданная скорость 12 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-15 Предварительно заданная скорость 13 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-16 Предварительно заданная скорость 14 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
F1-17 Предварительно заданная скорость 15 От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % △
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Подменю F2 ПЛК

F2-00 Управление режимами работы встроенного 
ПЛК

Разряд единиц: Режим работы ПЛК
0: Стоп после выполненного цикла.
1: Продолжение работы на последней частоте после выпол-
ненного цикла.
2: Повторение цикла.
Разряд десятков: Сохранение в памяти после исчезновения 
питания
0: Не сохраняется.
1: Сохраняется.
Разряд сотен: Режим пуска
0: Работа с нулевого шага.
1: Продолжение работы с шага, на котором работа была 
прекращена (или появилось аварийное сообщение), с нулевой 
частоты.
2: Продолжение работы с шага, на котором работа была пре-
кращена (или появилось аварийное сообщение), с частоты, на 
которой работа была прекращена.
Разряд тысяч: Единицы измерения времени работы ПЛК
0: Секунды.
1: Минуты

0 ×

F2-01 Режим управления от встроенного ПЛК, 
заданная частота 0

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 0 (значение параметра 
F1-02).
1: Аналоговый вход AI1.
2: Аналоговый вход AI2.
3: Аналоговый вход AI3.
4: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
5: Выход ПИД-регулятора.
6: Предварительно заданные скорости.
7: Коммуникационный интерфейс.
Разряд десятков: Направление вращения
0: В прямом направлении.
1: В обратном направлении.
2: Определяется командой работы.
Разряд сотен: Время разгона/торможения
0: Время разгона/торможения 1.
1: Время разгона/торможения 2.
2: Время разгона/торможения 3.
3: Время разгона/торможения 4

0 ×

F2-02 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 0 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-03 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 1

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 1 (F1-03).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-04 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 1 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-05 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 2

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 2 (F1-04).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-06 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 2 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-07 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 3

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 3 (F1-05).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-08 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 3 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-09 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 4

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 4 (F1-06).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-10 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 4 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-11 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 5

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 5 (F1-07).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-12 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 5 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-13 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 6

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 6 (F1-08).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-14 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 6 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-15 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 7

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 7 (F1-09).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×
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F2-16 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 7 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-17 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 8

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 8 (F1-10).
1 - 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-18 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 8 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-19 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 9

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 9 (F1-11)
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-20 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 9 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-21 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 10

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 10 (F1-12).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-22 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 10 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-23 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 11

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 11 (F1-13).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-24 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 11 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-25 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 12

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 12 (F1-14).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-26 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 12 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-27 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 13

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 13 (F1-15).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

0 ×

F2-28 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 13 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-29 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 14

Разряд единиц: Источник задания частоты

0 ×
0: Предварительно заданная скорость 14 (F1-16).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01).

F2-30 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 14 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

F2-31 Режим управления от встроенного ПЛК, 
конфигурирование шага 15

Разряд единиц: Источник задания частоты
0: Предварительно заданная скорость 15 (F1-17).
1 – 7: Аналогично F2-01.
Разряд десятков: Направление вращения (аналогично F2- 01).
Разряд сотен: Время разгона/торможения (аналогично F2-01)

0 ×

F2-32 Режим управления от встроенного ПЛК, 
время выполнения шага 15 0,0 – 6000,0 с (мин) 0,0 с △

Подменю F3 Управление намоткой и расчет расстояния

F3-00 Активация режима управления намоткой 0: Функция не активна.
1: Функция активна. 0 ×

F3-01 Конфигурация параметров режима управ-
ления намоткой

Разряд единиц: Способ включения режима
0: Автоматически.
1: Сигналом с клеммника.
Разряд десятков: Управление амплитудой
0: Относительно расчетной частоты.
1: Относительно максимальной частоты.
Разряд сотен: Сохранение в памяти частоты намотки при 
останове
0: Частота сохраняется.
1: Частота не сохраняется.
Разряд тысяч: Сохранение в памяти частоты намотки при 
отключении питания
0: Частота сохраняется.
1: Частота не сохраняется

0 ×

F3-02 Задание рабочей частоты до перехода в 
режим управления намоткой 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц △

F3-03 Выдержка времени работы до перехода в 
режим управления намоткой 0,0 – 3600,0 с 0,0 с △

F3-04 Амплитуда частоты раскладки 0,0 % – 50,0 % 0,0 % △
F3-05 Частота скачка 0,0 % – 50,0 % (относительно F3-04) 0,0 % △
F3-06 Продолжительность цикла намотки 0,1 – 999,9 с 0,0 с △

F3-07 Время этапа нарастания частоты в цикле 
управления намоткой

0,0 % – 100,0 %
(относительно цикла намотки) 0,0% △

F3-08 Множитель параметра измерения пройден-
ного пути

0: м
1: 10 м 0 △
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F3-09 Параметр измерения пройденного пути 0 – 65535 1000 △

F3-10 Количество импульсов на единицу измере-
ния параметра пути 0,1 – 6553,5 100.0 △

F3-11 Управление при достижении сконфигури-
рованного значения пути

0: Не останавливаться.
1: Остановиться. 0 △

F3-12 Задание количества импульсов счетчика 1 1 – 65535 1000 △
F3-13 Задание количества импульсов счетчика 2 1 – 65535 1000 △

Подменю F4 Позиционирование

F4-00 Активация режима позиционирования

0: Функция не активна.
1: При достижении уставки минимальной частоты.
2: При достижении уставки частоты + по команде на дискрет-
ном входе.
5: Позиционирование в соответствии с последовательностью 
импульсов.

0 ×

F4-01 Диапазон ошибки для определения оконча-
ния позиционирования 0 – 3000 10 ×

F4-02 Интервал времени для окончания позици-
онирования 0,000 – 40,000 с 0,200 с ×

F4-03 Пропорциональный коэффициент регулято-
ра определения положения 0,000 – 40,000 1,000 △

F4-04 Уставка минимальной частоты режима 
позиционирования 0,00 Гц – Верхняя скорость 1,00 Гц ×

F4-33 Источник задания положения в режиме 
позиционирования

0: Импульсный вход X7/DI + дискретный вход задания на-
правления вращения.
1: Энкодер 1, последовательность импульсов А/В. Если по-
следовательность A опережает последовательность B на 90°, 
направление вращения – прямое.
2: Энкодер 1, последовательность импульсов А/В. Если по-
следовательность B опережает последовательность А на 90°, 
направление вращения – прямое.
3: Энкодер 1, последовательность А - положение, последова-
тельность B - направление (низкий уровень – прямое, высокий 
– обратное).
4: Энкодер 1, последовательность А - положение, последова-
тельность B - направление (высокий уровень – прямое, низкий 
– обратное).
5: Энкодер 2. Если последовательность A опережает последо-
вательность B на 90°, направление вращения – прямое.
6: Энкодер 2. Если последовательность B опережает последо-
вательность А на 90°, направление вращения – «прямое»
7: Энкодер 2, последовательность А – положение, после-
довательность B – направление (низкий уровень – прямое, 
высокий – обратное).
8: Энкодер 2, последовательность А – положение, последо-
вательность B – направление (высокий уровень – прямое, 
низкий – обратное)

0 ×

F4-34 Числитель коэффициента передачи элек-
тронного редуктора 1 – 30000 1000 △

F4-35 Знаменатель коэффициента передачи 
электронного редуктора 1 – 30000 1000 △

F4-36 Коэффициент передачи контура регулиро-
вания 0,000 – 7,000 1,000 △

F4-37 Постоянная фильтра контура регулирова-
ния 0,000 – 7,000 с 0,001 с △

F4-38 Коэффициент изменения скорости реакции 
на корректировку задания 0 – 9999 800 ×

F4-39 Изменение коэффициента передачи элек-
тронного редуктора 0 – 9999 1000 △

F4-40 Ограничение амплитуды в режим позицио-
нирования 0 % – 100 % 10 % ×

F4-41 Сброс ошибки измерения импульсов в 
режиме позиционирования

Разряд единиц: Условия сброса ошибки
0: Сбрасывать при останове.
1: Сохранять при останове.
Разряд десятков: Не используется.
Разряд сотен: Не используется.
Разряд тысяч: Не используется.

0 ×

Подменю F6: Управление грузоподъемными механизмами

F6-00 Функция ограничения скорости при пре-
дельной нагрузке

0: Функция не активна.
1: По току двигателя.
2: По мощности двигателя

1 ×

F6-01 Время измерения нагрузки 0 – 95535 1 с ×

F6-02 Пороговое значение функции F6-00 при 
подъеме 0 % – 100 % (номинального тока/мощности двигателя) 94 % ×

F6-03 Разрешение на снижение частоты в функ-
ции напряжения звена постоянного тока

0: Функция не активна.
1: Функция активна. 0 △

F6-04 Пороговое значение напряжения функции 
F6-03 300 – 600 В 500 В △

F6-05 Разрешение работы защиты при неисправ-
ности тормоза

0: Функция не активна.
1: Функция активна 1 △

F6-06 Число импульсов энкодера для определе-
ния сползания груза при закрытом тормозе 0 – 65535 4096 △

F6-07
Выдержка времени для определения спол-
зания груза (повторная попытка закрыть 
тормоз)

0 – 60,0 с 3 с △

F6-08 Время цикла повторного измерения числа 
импульсов для определения сползания груза 0 – 60,0 с 0,2 с △
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F6-09 Уставка определения обрыва трех фаз 
двигателя 0 – 100 % (номинального тока двигателя) 5,0 % △

F6-12 Функция выборки слабины троса 0: Функция не активна.
1: Функция активна. 0 △

F6-13 Пороговое значение функции выборки 
слабины троса 0 – 100 % (номинального тока двигателя) 20 % △

F6-14 Выдержка времени функции выборки сла-
бины троса 0 – 100 с 0,100 с △

F6-16 Выдержка времени срабатывания защиты 
F6-05 при неисправности тормоза 1 – 5 с 3 с △

F6-17 Пороговое значение функции F6-00 при 
спуске 0 % – 100 % (номинального тока/мощности двигателя) 40 % ×

F6-18 Функция защиты при некорректных данных 
энкодера

0: Функция не активна.
1: Функция активна 1 △

F6-19 Пороговое значение функции защиты при 
некорректных данных энкодера 0 – 1000 % 150 % △

F6-20 Ток снятия тормоза в «прямом» направле-
нии вращения 0,0 % – 200,0 % (номинального тока двигателя) 60 % ×

F6-21 Ток снятия тормоза в «обратном» направ-
лении вращения 0,0 % – 200,0 % (номинального тока двигателя) 60 % ×

F6-22 Ограничение момента при снятии тормоза 
в прямом направлении вращения 0,0 % – 200,0 % (номинального тока ПЧ) 120 % ×

F6-23 Ограничение момента при снятии тормоза 
в обратном направлении вращения 0,0 % – 200,0 % (номинального тока ПЧ) 120 % ×

F6-24 Частота снятия тормоза в прямом направ-
лении вращения 0 – 10 Гц 2 Гц ×

F6-25 Частота снятия тормоза в обратном направ-
лении вращения 0 – 10 Гц 2 Гц ×

F6-26 Частота наложения тормоза в прямом на-
правлении вращения 0 – 10 Гц 3,5 Гц ×

F6-27 Частота наложения тормоза в обратном 
направлении вращения 0 – 10 Гц 3,5 Гц ×

F6-28 Задержка до снятия тормоза в прямом 
направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-29 Задержка до снятия тормоза в обратном 
направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-30 Задержка после снятия тормоза в прямом 
направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-31 Задержка после снятия тормоза в обратном 
направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-32 Задержка до наложения тормоза в прямом 
направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-33 Задержка до наложения тормоза в обрат-
ном направлении вращения 0 – 10,0 с 0 с ×

F6-34 Задержка после наложения тормоза в пря-
мом направлении вращения 0 – 10,0 с 0,5 с ×

F6-35 Задержка после наложения тормоза в об-
ратном направлении вращения 0 – 10,0 с 0,5 с ×

F6-36 Конфигурирование режима ограничения 
скорости

0: Ограничение в одном направлении.
1: Ограничение в двух направлениях. 0 ×

F6-37 Уставка частоты в режиме ограничения 
скорости 0 – 20 Гц 5 Гц ×

F6-41 Разрешение работы тормоза в зависимости 
от комплекта параметров двигателя

Разряд единиц: Двигатель 1
0: Функция не активна.
1: Функция активна.
Разряд десятков: Двигатель 2
0: Функция не активна.
1: Функция активна

0 ×

F6-42 Пороговое значение частоты проскальзы-
вания тормоза 0 – 5 Гц 0 Гц ×

F6-43 Выдержка времени для частоты проскаль-
зывания тормоза 0 – 5 с 0.5 с ×

F6-44 Сигнал обратной связи о состоянии тормоза 0 – 1 0 ×

F6-45 Выдержка времени сигнала обратной связи 
о состоянии тормоза 0 – 20 с 1 с ×

F6-46 Выдержка времени сигнала ошибки управ-
ления тормозом 0 – 20 с 0 с ×

Меню H Коммуникация
Подменю H0 Настройка подключения к шине Modbus

H0-00 Выбор коммуникационного порта ПЧ

0: RS-485.
1: RS-232 (при наличии платы расширения).
2: Profinet/Modbus TCP.
3: EtherCAT.
Платы расширения Profinet и EtherCAT устанавливаются в ле-
вый разъем для плат расширения блока управления.
После изменения настройки параметра H0-00 необходимо 
выполнить инициализацию ПЧ

0 ×
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H0-01 Конфигурирование коммуникационного 
порта

Разряд единиц: Скорость обмена данными
0: 4800 бит/с.
1: 9600 бит/с.
2: 19200 бит/с.
3: 38400 бит/с.
4: 57600 бит/с.
5: 115200 бит/с.
Разряд десятков: Формат данных
0: 1-8-2-N, RTU.
1: 1-8-1-E, RTU.
2: 1-8-1-O, RTU.
3: 1-7-2-N, ASCII.
4: 1-7-1-E, ASCII.
5: 1-7-1-O, ASCII.
Разряд сотен: Тип подключения
0: Соединение кабелем (RS-232/RS-485).
1: Соединение через модем (RS-232).
Разряд тысяч: Обработка данных при отключении питания
0: Данные не сохраняются.
1: Данные сохраняются

1 ×

H0-02 Адрес ПЧ 0 – 247,
0 – широковещательная рассылка 1 ×

H0-03 Тайм-аут ошибки обмена данными 0,0 – 1000,0 с 0.0 с ×

H0-04 Задание задержки передачи данных в кон-
троллер верхнего уровня 0 – 1000 мс 0 мс ×

H0-05 Конфигурирование роли ПЧ на шине
0: ПЧ контролируется компьютером.
1: Главное устройство.
2: Подчиненное устройство

0 ×

H0-06 Адрес регистра задания частоты ведомым, 
если роль - ведущий

0: Значение параметра b0-02.
1: Значение параметра F0-01 0 ×

H0-07 Коэффициент преобразования полученного 
по сети задания частоты 0,0 – 1000,0 100,0 △

Подменю H1 Настройка подключения к шине Profibus

H1-00 Адрес ПЧ на шине Profibus 1 – 126
127 – широковещательная рассылка 4 △

H1-01 Тип PPO

0: Profibus отключен.
1: PPO1.
2: PPO2.
3: PPO3.
4: PPO4.
5: PPO5

0 △

H1-02 PZD2_OUT (главный - подчиненный) 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-03 PZD3_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-04 PZD4_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-05 PZD5_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-06 PZD6_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-07 PZD7_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-08 PZD8_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-09 PZD9_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-10 PZD10_OUT 0: Не используется
0x6200 – 0x6214 0 △

H1-11 PZD2_IN (подчиненный – главный)

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-12 PZD3_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-13 PZD4_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-14 PZD5_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-15 PZD6_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-16 PZD7_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-17 PZD8_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △
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H1-18 PZD9_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-19 PZD10_IN

0: Не используется
A0-00 – U2-xx
0x6200 – 0x6214
0x6300 – 0x6323

0 △

H1-20 Управление при ошибке обмена данными 
по шине Profibus

0: Игнорирование неисправности.
1: Останов ПЧ. 0 △

Меню L Конфигурация панели управления
Подменю L0 Клавиши панели управления

L0-00 Конфигурирование функции, назначенной 
на клавишу М

0: Функция не назначена.
1: Толчковый режим (JOG) вращение в прямом направлении.
2: Толчковый режим (JOG) вращение в обратном направлении.
3: Переключение направления вращения.
4: Быстрый останов (время торможения определяется параме-
тром b2-09).
5: Аварийный останов (останов на выбеге).
6: Переключение источника команды работы

0 △

L0-01 Блокировка клавиш панели управления

0: Нет блокировки.
1: Блокированы все клавиши.
2: Блокированы все клавиши, за исключением Пуск и Стоп/
Сброс.
3: Блокированы все клавиши, за исключением Стоп/Сброс.
4: Блокированы все клавиши, за исключением клавиши сдвига 
>>

0 △

L0-02 Ограничение действия клавиши Стоп 0: Только при управлении с панели управления.
1: При любом канале управления 0 △

L0-03 Конфигурирование задания частоты клави-
шами ∧/∨

Разряд единиц: Запоминание при останове
0: Сброс задания.
1: Подтверждение задания.
Разряд десятков: Запоминание при отключении питания
0: Сброс задания.
1: Подтверждение задания.
Разряд сотен: Интегрирование при удержании клавиши
0: Функция не активна.
1: Функция активна.
Разряд тысяч: Изменение направления вращения
0: Запрещено.
1: Разрешено

100 △

L0-04 Дискретность задания частоты клавишами 
∧/∨ 0,00 – 10,00 Гц/с 0,03 Гц/с △

Подменю L1 Дисплей панели управления

L1-00 Выбор отображаемых параметров в состоя-
нии Работа, слово 1

Отображение в двоичном формате
0: Не отображать.
1: Отображать.
Разряд единиц
Бит0: Частота двигателя (Гц).
Бит1: Заданная частота (Гц).
Бит2: Напряжение звена постоянного тока (В).
Бит3: Ток двигателя (А).
Разряд десятков
Бит0: Момент двигателя (%).
Бит1: Мощность двигателя (кВт).
Бит2: Напряжение двигателя (В).
Бит3: Скорость двигателя (об/мин).
Разряд сотен
Бит0: Значение сигнала на аналоговом входе AI1 (В).
Бит1: Значение сигнала на аналоговом входе AI2 (В).
Бит2: Значение сигнала на аналоговом входе AI3 (В).
Бит3: Синхронная частота двигателя (Гц).
Разряд тысяч
Бит0: Состояние дискретных входов.
Бит1: Значение внешнего счетчика.
Бит2: Не используется.
Бит3: Системное время.
Если системное время сконфигурировано как «0000», по умол-
чанию отображается частота двигателя (Гц)

080F △

L1-01 Выбор отображаемых параметров в состоя-
нии Работа, слово 2

Отображение в двоичном формате:
0: Не отображать.
1: Отображать.
Разряд единиц
Бит0: Фактическая линейная скорость (м/с).
Бит1: Заданная линейная скорость (м/с).
Бит2: Состояние входов.
Бит3: Состояние выходов.
Разряд десятков:
Бит0: Задание ПИД-регулятора (%).
Бит1: Обратная связь ПИД-регулятора (%).
Бит2: Заданная длина (м).
Бит3: Фактическая длина (м).
Разряд сотен
Бит0: Заданный момент (%).
Бит1: Не используется.
Бит2: Не используется.
Бит3: Не используется.
Разряд тысяч: Не используется

0 △
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L1-02 Выбор отображаемых параметров, ПЧ 
остановлен

Отображение в двоичном формате: 
0: Не отображать.
1: Отображать.
Разряд единиц
Бит0: Заданная частота (Гц).
Бит1: Напряжение звена постоянного тока (В).
Бит2: Состояние входов.
Бит3: Состояние выходов.
Разряд десятков
Бит0: Значение сигнала на аналоговом входе AI1 (В)
Бит1: Значение сигнала на аналоговом входе AI2 (В).
Бит2: Значение сигнала на аналоговом входе AI3 (В).
Бит3: Системное время.
Разряд сотен
Бит0: Задание ПИД-регулятора (%).
Бит1: Обратная связь ПИД-регулятора (%).
Бит2: Заданная длина (м).
Бит3: Фактическая длина (м).
Разряд тысяч
Бит0: Фактическая линейная скорость (м/с).
Бит1: Заданная линейная скорость (м/с).
Бит2: Значение внешнего счетчика.
Бит3: Состояние дискретных входов DI.
Если системное время сконфигурировано как 0000, по умолча-
нию отображается частота двигателя (Гц)

3 △

L1-03 Коэффициент преобразования отображае-
мой скорости 0,1 % – 999,9 % 100,0 % △

Меню U Мониторинг и журнал неисправностей
Подменю U0 Мониторинг состояния ПЧ

U0-00 Текущая частота 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U0-01 Заданная частота 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U0-02 Напряжение звена постоянного тока 0 – 65535 В 0 В ◎
U0-03 Напряжение двигателя 0 – 65535 В 0 В ◎
U0-04 Ток двигателя 0,0 – 6553,5 A 0,0 A ◎
U0-05 Момент двигателя От минус 300,0 % до плюс 300,0 % 0,0 % ◎
U0-06 Мощность двигателя 0,0 % – 300,0 % 0,0 % ◎

U0-07 Канал задания частоты 1

0: Значение на дисплее панели управления + клавиши ∧/∨ 
панели управления.
1: Значение на дисплее панели управления + назначенные на 
функцию «больше-меньше» дискретные входы.
2: Аналоговый вход AI1.
3: Аналоговый вход AI2.
4: Аналоговый вход AI3.
5: Дискретный/импульсный вход  X7/DI.
6: Выход ПИД-регулятора.
7: ПЛК.
8: Предварительно заданные скорости.
9: Коммуникационный интерфейс.
10: Импульсные входы A+/A-, B+/B-.
11: Импульсные входы A+/A- + дискретный вход направления 
вращения.

0 ◎

U0-08 Канал задания частоты 2

0: Не назначен.
1: Значение на дисплее панели управления + клавиши ∧/∨ 
панели управления.
2 Значение на дисплее панели управления + назначенные на 
функцию «больше-меньше» дискретные входы.
3: Аналоговый вход AI1.
4: Аналоговый вход AI2.
5: Аналоговый вход AI3.
6: Дискретный/импульсный вход X7/DI.
7: Выход ПИД-регулятора.
8: ПЛК.
9: Предварительно заданные скорости.
10: Коммуникационный интерфейс.

0 ◎

U0-09 Значение частоты по каналу задания 1 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U0-10 Значение частоты по каналу задания 2 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎

U0-11 Текущее состояние ПЧ

Разряд единиц: Информация о режиме работы
0: Разгон.
1: Торможение.
2: Работа на постоянной скорости.
Разряд десятков: Информация о состоянии ПЧ
0: Остановлен.
1: В работе.
2: Выполняется автоподстройка.
Разряд сотен:
0: Управление по скорости.
1: Управление по моменту.
2: Режим позиционирования

0 ◎

U0-12 Напряжение аналогового входа AI1 0,00 – 10,00 В 0,00 В ◎
U0-13 Напряжение аналогового входа AI2 От минус 10,00 до плюс 10,00 В 0,00 В ◎
U0-14 Напряжение аналогового входа AI3 0,00 – 10,00 В 0,00 В ◎
U0-15 Напряжение аналогового выхода АО1 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ◎
U0-16 Напряжение аналогового выхода АО2 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ◎
U0-17 Частота импульсного входа X7/DI 0,0 – 100,0 кГц 0,0 кГц ◎
U0-18 Состояние дискретных входов 00 – 7F 0 ◎
U0-19 Состояние дискретных и релейных выходов 0 – 7 0 ◎
U0-20 Задание ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ◎
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U0-21 Обратная связь ПИД-регулятора 0,0 % – 100,0 % 0,0 % ◎
U0-22 Смещение ПИД-регулятора От минус 100,0 % до плюс 100,0 % 0,0 % ◎
U0-23 Шаг ПЛК 0 – 15 0 ◎

U0-26 Частота импульсов энкодера как сигнала 
обратной связи От минус 300,00 до плюс 300,00 кГц 0,00 кГц ◎

U0-27 Частота импульсов как задания в режиме 
позиционирования От минус 300,00 до плюс 300,00 кГц 0,00 кГц ◎

U0-28 Число импульсов энкодера, энкодер 2 
(плата расширения) 0 – 65535 0 ◎

U0-29 Значение заданного момента 0,0 % – 300,0 % 0,0 % ◎
U0-30 Время под питанием 0 – 65535 час 0 час ◎
U0-31 Наработка ПЧ 0 – 65535 час 0 час ◎
U0-32 Температура ПЧ, показания датчика 1 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎
U0-33 Температура ПЧ, показания датчика 2 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎

U0-34 Расшифровка отображаемой неисправности 
FAL

0: Нет неисправности.
1: Сверхток IGBT.
2: Не используется.
3: Замыкание на «землю».
4: Перегрузка по току.
5: Перенапряжение звена постоянного тока.
6: Другие состояния

0 ◎

U0-35 Счетчик изменения состояния клеммника 0 – 65535 0 ◎

U0-36 Журнал команд работы при отображении 
LoU (низкое напряжение) 0 – 1 0 ◎

U0-37 Журнал неисправностей при отображении 
LoU (низкое напряжение) 0 – 100 0 ◎

U0-38 Время выполнения основного цикла 0,0 – 6553,5 0,0 ◎

U0-39 Расшифровка отображаемой неисправности 
CtC (ошибка измерения тока)

0: Нет неисправности.
1: Ошибка измерения тока в фазе U.
2: Ошибка измерения тока в фазе V.
3: Ошибка измерения тока в фазе W.

0 ◎

U0-40 Значения старшего бита текущего значе-
ния длины 0 – 65 0 ◎

U0-41 Значения младшего бита текущего значе-
ния длины 0 – 65535 0 ◎

U0-42 Сохраненное значение старшего бита 
клавиш ∧/∨ От минус 1 до плюс 1 0 ◎

U0-43 Сохраненное значение младшего бита 
клавиш ∧/∨ 0,00 – 655,35 Гц 0,00 Гц ◎

U0-44 Сохраненное значение старшего бита 
клеммы функции «больше/ меньше» От минус 1 до плюс 1 0 ◎

U0-45 Сохраненное значение младшего бита 
клеммы функции «больше-меньше» 0,00 – 655,35 Гц 0,00 Гц ◎

U0-46 Ошибка импульса управления положением От минус 9999 до плюс 9999 0 ◎
U0-52 Начальная частота намотки 0 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U0-53 Угол поворота ротора синхронного двигателя 0 – 65535 0 ◎

U0-54 Частота энкодера как сигнала обратной 
связи 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎

U0-55 Частота энкодера как задания в режиме 
позиционирования 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎

U0-56 Коэффициент Sin 0 – 65535 0 ◎
U0-57 Смещение Sin 0 – 65535 0 ◎
U0-58 Коэффициент Cos 0 – 65535 0 ◎
U0-59 Смещение Cos 0 – 65535 0 ◎
U0-60 Угол поворота привода 0 – 65535 0 ◎

U0-61 Версия аппаратной части коммуникацион-
ной платы расширения 0 – 65535 0 ◎

U0-62 Версия программной части коммуникацион-
ной платы расширения 0 – 65535 0 ◎

U0-63 Состояние обмена данными по коммуника-
ционной шине/сети

0: Ошибка обмена данными.
2: Успешный обмен данными. 0 ◎

Подменю U1 Журнал неисправностей

U1-00 Журнал неисправностей, код ошибки 1 
(последняя неисправность)

0: Нет неисправности.
1: Перегрузка по току во время разгона (oC1).
2: Перегрузка по току при работе на постоянной скорости (oC2).
3: Перегрузка по току во время торможения (oC3).
4: Перенапряжение во время разгона (ov1).
5: Перенапряжение при работе на постоянной скорости (ov2).
6: Перенапряжение при торможении (ov3).
7: Сработала защита силового модуля (FAL).
8: Ошибка выполнения автоподстройки (tUN).
9: Перегрузка ПЧ (oL1).
10: Перегрузка двигателя (oL2).
11: Неисправность цепей измерения тока (CtC).
12: Замыкание на «землю» (GdP).
13: Обрыв фазы сети (ISF).
14: Обрыв фазы двигателя (oPL).
15: Перегрузка модуля инвертора (oL3).
16: Температурная защита IGBT (oH1).
17: Тепловая защита двигателя по датчику РТС (oH2).
18: Неисправность цепей измерения температуры IGBT (oH3).
19: Энкодер не подключен (CLL).
20: Ошибка подключения платы расширения 1 (EC1).
21: Ошибка подключения платы расширения 2 (EC2).
22: Ошибка подключения кабеля блока управления (dCL).
23: Несовместимость функций аналоговых входов (Ter).
24: Внешняя неисправность (Per).

0 ◎
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25: Не используется.
26: Превышение времени непрерывной работы (to2).
27: Превышение времени суммарной наработки (to3).
28: Низкое напряжение, ПЧ в состоянии «работа» (SUE).
29: Ошибка чтения/записи ЭСППЗУ (Epr).
30: Ошибка обратной связи контактора (CCL).
31: Ошибка обмена данными через коммуникационный разъем 
(TrC).
32: Ошибка обмена данными с панелью управления (PdC).
33: Ошибка копирования параметров (Cpy).
34: Не используется.
35: Несовместимость версий программного обеспечения (SFt).
36: Неконтролируемое отключение питания (CPU).
37: Превышение уставки перегрузки по току (oCr).
38: Неисправность внутреннего источника питания 5 В (SP1).
39: Неисправность внутреннего источника питания 10 В (SP2).
40: Некорректный уровень сигнала на аналоговом входе (AIP).
41: Сработала защита по низкому напряжению (LoU).
42: Сверхскорость (oSP).
43: Превышение отклонения скорости (SPL).
44: Не используется.
45: Обрыв обратной связи ПИД-регулятора (Pio).
46 Ошибка обмена данными по шине Profibus (PFS).
47: Ошибка измерения противоЭДС синхронного двигателя 
(Bef)

U1-01 Частота двигателя, код ошибки 1 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U1-02 Ток двигателя, код ошибки 1 0,0 – 6553,5 A 0,0 A ◎

U1-03 Напряжение звена постоянного тока, код 
ошибки 1 0 – 1000 В 0 В ◎

U1-04 Температура ПЧ, датчик 1, код ошибки 1 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎
U1-05 Температура ПЧ, датчик 2, код ошибки 1 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎

U1-06 Состояние дискретных входов, код ошибки 
1 0 – FFFF 0 ◎

U1-07 Состояние дискретных выходов, код ошиб-
ки 1 0 – FFFF 0 ◎

U1-08 Время наработки, код ошибки 1 0 – 65535 час 0 час ◎
U1-09 Журнал неисправностей, код ошибки 2 Аналогично U1-00 0 ◎
U1-10 Частота двигателя, код ошибки 2 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U1-11 Ток двигателя, код ошибки 2 0,0 – 6553,5 A 0,0 A ◎

U1-12 Напряжение звена постоянного тока, код 
ошибки 2 0 – 1000 В 0 В ◎

U1-13 Температура ПЧ, датчик 1, код ошибки 2 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎
U1-14 Температура ПЧ, датчик 2, код ошибки 2 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎

U1-15 Состояние дискретных входов, код ошибки 
2 0 – FFFF 0 ◎

U1-16 Состояние дискретных выходов, код ошиб-
ки 2 0 – FFFF 0 ◎

U1-17 Время наработки, код ошибки 2 0 – 65535 час 0 час ◎
U1-18 Журнал неисправностей, код ошибки 3 Аналогично U1-00 0 ◎
U1-19 Частота двигателя, код ошибки 3 0,00 – 600,00 Гц 0,00 Гц ◎
U1-20 Ток двигателя, код ошибки 3 0,0 – 6553,5 A 0,0 A ◎

U1-21 Напряжение звена постоянного тока, код 
ошибки 3 0 – 1000 В 0 В ◎

U1-22 Температура ПЧ, датчик 1, код ошибки 3 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎
U1-23 Температура ПЧ, датчик 2, код ошибки 3 От минус 40,0 °C до плюс 100,0 °C 0,0 °C ◎

U1-24 Состояние дискретных входов, код ошибки 
3 0 – FFFF 0 ◎

U1-25 Состояние дискретных выходов, код ошиб-
ки 3 0 – FFFF 0 ◎

U1-26 Время наработки, код ошибки 3 0 – 65535 час 0 час ◎

2.4.3 Отличия программного обеспечения ПЧ OptiCore A600-LH приведены в таблице 2.22. Введено подменю F5, описы-
вающее параметры Low Harmonic ПЧ. Во всех случаях заказ ПЧ серии OptiCore A600-LH осуществляется после согласования 
требуемых характеристик оборудования с техническими специалистами АО «КЭАЗ».

Таблица 2.22 — Отличия меню и подменю ПЧ OptiCore A600-LH
Пара-
метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

Меню b Настройка
Подменю b1 Конфигурирование канала управления

b1-00 Канал управления
0: Панель управления.
1: Клеммник.
2: Коммуникационный интерфейс.

1 ×

Меню С Входы - выходы
Подменю С0 Дискретные входы

C0-00 Разрешение пуска при подаче силового 
питания, управление с клеммника

0: Сигнал по фронту + поддержание сигнала по уровню.
1: Сигнал по уровню 1 ×

C0-01 Назначение X1 0: Состояние главного контактора 0 ×
C0-02 Назначение X2 0: Состояние контактора предзаряда 0 ×
C0-03 Назначение X3 74: Состояние контактора вентилятора охлаждения реактора 74 ×
C0-04 Назначение X4 07: Сигнал превышения температуры встроенного реактора 7 ×
C0-05 Назначение X5 03: Команда включения AFE 3 ×
C0-06 Назначение X6 22: Сигнализация неисправности AFE 22 ×
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Пара-
метр Описание Диапазон настройки Заводская 

настройка
Пикто-
грамма

C0-14 Конфигурация уровня сигнала дискретных 
входов Х1-Х4

Разряд единиц: X1
0: Положительная логика.
1: Отрицательная логика.
Разряд десятков: X2 (аналогично разряду единиц).
Разряд сотен: X3 (аналогично разряду единиц).
Разряд тысяч: X4 (аналогично разряду единиц)

100 ×

C0-22 Задержка учета состояния дискретного 
входа X3 0,0 – 3600,0 с 5,0 с △

Подменю С1 Дискретные и релейные выходы
C1-00 Назначение Y1 35: AFE  готов к работе 35 △
C1-02 Назначение реле 1 34: Подготовка к работе AFE завершена 34 △
C1-03 Назначение реле 2 14: Неисправность инвертора 14 △

Подменю F5 Конфигурирование и мониторинг AFE
Подменю F5-1 Мониторинг AFE

F5-00 Заданное значение напряжения звена 
постоянного тока 0,0 – 1500,0 В * ◎

F5-01 Измеренное значение напряжения звена 
постоянного тока 0,0 – 1500,0 В * ◎

F5-02 Измеренное значение тока 0,0 – 800,0 A * ◎
F5-03 Активная составляющая тока (в процентах) 0,0 % – 200,0 % * ◎

F5-04 Реактивная составляющая тока (в процен-
тах) 0,0 % – 200,0 % * ◎

F5-05 Ток в фазе U (в процентах) 0,0 % – 200,0 % * ◎
F5-06 Ток в фазе V (в процентах) 0,0 % – 200,0 % * ◎
F5-07 Ток в фазе W (в процентах) 0,0 % – 200,0 % * ◎
F5-08 Напряжение питающей сети 0,0 – 1000,0 В * ◎
F5-09 Частота питающей сети 0,00 – 70,00 Гц * ◎
F5-10 Номинальное напряжение 0,0 – 1000,0 В * ◎
F5-11 Номинальный ток 0,0 – 800,0 A * ◎

Подменю F5-1 Конфигурирование AFE

F5-12 Задание напряжения звена постоянного 
тока 110,00 % – 125,00 % 115,00 % △

F5-13 Время предварительного заряда звена 
постоянного тока 2,0 – 8,0 с 4,0 с △

F5-14
Задание реактивной составляющей тока 
(сервисный параметр, изменение только на 
работающей установке)

От минус 150,0 % до плюс 150,0 % 0,0 % △

F5-15

Время выхода на заданное значение ре-
активной составляющей тока (сервисный 
параметр, изменение только на работаю-
щей установке)

0,00 – 600,00 с 0,00 с △

F5-16 Ограничение мощности в двигательном 
режиме 0,0 % – 300,0 % 150,0 % △

F5-17 Ограничение мощности в генераторном 
режиме 0,0 % – 300,0 % 150,0 % △

F5-18 Предельное значение напряжения звена 
постоянного тока 0,0 – 800,0 В 750,0 В △

F5-19 Не используется 0 – 65535 0 △

F5-20
Пропорциональный коэффициент Кр 
контура регулирования напряжения звена 
постоянного тока

0,000 – 32,000 8,000 △

F5-21
Интегральный коэффициент Кi контура 
регулирования напряжения звена постоян-
ного тока

0,000 – 32,000 0,010 △

F5-22
Пропорциональный коэффициент Кр 
контура тока (на стороне переменного 
напряжения, сервисный параметр)

0,000 – 32,000 0,800 △

F5-23
Интегральный коэффициент Ki контура 
тока (на стороне переменного напряжения, 
сервисный параметр)

0,000 – 32,000 0,010 △

F5-24
Пропорциональный коэффициент Кр 
контура синхронизации напряжения с 
питающей сетью

0,000 – 32,000 1,000 △

F5-25
Интегральный коэффициент Ki контура 
синхронизации напряжения с питающей 
сетью

0,000 – 32,000 0,010 △

F5-26 Конфигурация защиты контуров регулиро-
вания от насыщения 0 – 2 2 △

* - Заводской настройки нет. Значение параметра устанавливается по измеренным или заданным при настройке величинам.

2.5 Меры безопасности при использовании изделия 
2.5.1.1 Обслуживающий персонал при выполнении задач применения ПЧ должен соблюдать ограничения подраздела 2.1 

и меры безопасности п. 2.2.1 настоящего РЭ, а также:

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

• Запрещается проводить профилактические и ремонтные работы без снятия всех видов напряжения.
• Запрещается пользоваться поврежденными и непроверенными защитными средствами.
• Запрещается эксплуатировать незаземленное электрооборудование.
• Запрещается подключать кабели к разъемам, находящимся под напряжением.
• Запрещается ремонтировать, состыковывать и расстыковывать штепсельные разъемы, вынимать и вставлять блоки и 
модули без отключения напряжения питания.
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2.6 Перечень возможных неисправностей
2.6.1 При возникновении аварийного события необходимо уточнить отображаемое сообщение и максимально подробно 

зафиксировать обстоятельства. Группы параметров, начиная с U1-00, U1-09 и U1-18 предназначены для сохранения параме-
тров ПЧ при появлении трех последних аварийных сообщений. Неисправности в данных сообщениях записываются кодами 
1 – 47, соответствие кода отображению на дисплее и описание неисправности приведены в таблице 2.23.

Таблица 2.23 — Перечень неисправностей

Код Отображение 
на дисплее Описание неисправности Возможные причины Решение

1 oC1 Перегрузка по току во время 
разгона

Завышена форсировка момента при ска-
лярном управлении Уменьшить значение форсировки момента

Завышена пусковая частота Уменьшить пусковую частоту
Недостаточное время разгона Увеличить время разгона

Некорректно введены данные двигателя Ввести параметры в соответствии с завод-
ской табличкой двигателя

Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Недостаток динамического момента (боль-
шая нагрузка) Уменьшить нагрузку

Некорректно задан профиль U/f Выполнить настройку в соответствии с 
рекомендациями данного РЭ

Попытка пуска вращающегося двигателя Скорректировать ограничение тока или 
настроить функцию подхвата

2 oC2 Перегрузка по току на мак-
симальной скорости

Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Слишком большая нагрузка Уменьшить нагрузку
Мощность ПЧ недостаточна Установить модель ПЧ большей мощности
Низкое напряжение питающей сети Проверить характеристики питающей сети

3 oC3 Перегрузка по току во время 
торможения

Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Большой момент инерции механизма Применить динамическое торможение 
(инжектирование тока во время работы)

Занижено время торможения Увеличить время торможения
Низкое напряжение питающей сети Проверить характеристики питающей сети

4 ov1 Перенапряжение во время 
разгона

Большой момент инерции механизма Применить динамическое торможение 
(инжектирование тока во время работы)

Напряжение сети вне допустимых пределов Проверить характеристики питающей сети
Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

5 ov2 Перенапряжение при работе 
на постоянной скорости

Большие колебания нагрузки Проверить характеристики нагрузки
Напряжение сети вне допустимых пределов Проверить характеристики питающей сети
Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Некорректно настроены параметры вектор-
ного управления

Сконфигурировать параметры векторного 
управления в соответствии с рекоменда-
циями данного РЭ

6 ov3 Перенапряжение при тормо-
жении

Большой момент инерции механизма Применить динамическое торможение
Напряжение сети вне допустимых пределов Проверить характеристики питающей сети
Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Некорректно настроены параметры вектор-
ного управления

Сконфигурировать параметры векторного 
управления в соответствии с рекоменда-
циями данного РЭ

Занижено время торможения Увеличить время торможения

7 FAL Сработала защита силового 
модуля

Перенапряжение или перегрузка по току
Ознакомиться с рекомендациями по 
решению проблем перенапряжения или 
перегрузки по току

Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Отсутствует корректное подключение бло-
ка управления

Отключить и заново подключить кабели и 
разъемы блока управления

Короткое замыкание элементов силового 
модуля

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Ошибка при подключении кабелей питания 
и двигателя

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

8 tUN Ошибка выполнения авто-
подстройки

Ошибка при подключении двигателя Проверить подключение кабеля двигателя
Выполнение автоподстройки на вращаю-
щемся двигателе

Остановить вал двигателя перед выполне-
нием автоподстройки

Нестандартные параметры двигателя, 
ошибка при вводе параметров двигателя

Ввести параметры в соответствии с завод-
ской табличкой двигателя

9 oL1 Перегрузка ПЧ

Завышена форсировка момента при ска-
лярном управлении Уменьшить форсировку момента

Завышена пусковая частота Уменьшить пусковую частоту
Занижено время разгона и/или торможения Увеличить время разгона/торможения

Некорректно введены данные двигателя Ввести параметры в соответствии с завод-
ской табличкой двигателя
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Короткое замыкание на выходе ПЧ (меж-
фазное или на «землю»)

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Слишком большая нагрузка Уменьшить нагрузку

Некорректно задан профиль U/f Выполнить настройку в соответствии с 
рекомендациями данного РЭ

Попытка пуска вращающегося двигателя Скорректировать ограничение тока или 
настроить функцию подхвата

10 oL2 Перегрузка двигателя

Завышена форсировка момента при ска-
лярном управлении Уменьшить форсировку момента

Завышена пусковая частота Выполнить настройку в соответствии с 
рекомендациями данного РЭ

Некорректно введены данные двигателя Ввести параметры в соответствии с завод-
ской табличкой двигателя

Некорректно настроена защита двигателя 
по перегрузке

Настроить защиту в соответствии с реко-
мендациями данного РЭ

Заклинивание двигателя или режим экс-
плуатации с цикличным набросом нагрузки

Определить причину заклинивания, про-
верить характеристики нагрузки

Работа двигателя на малой частоте с номи-
нальной нагрузкой

Заменить двигатель на специализирован-
ный, для работы с ПЧ

11 CtC Неисправность цепей изме-
рения тока

Ошибка обмена данными между блоком 
управления и силовым модулем

Отключить и заново подключить все ка-
бели и разъемы в силовом блоке и блоке 
управления

Неисправность цепей измерения блока 
управления

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность цепей прохождения сигнала 
на силовой плате

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность датчиков тока Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность внутреннего источника 
питания

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

12 GdP Замыкание на «землю»

Короткое замыкание на «землю» на выходе 
ПЧ

Проверить подключение и сопротивление 
изоляции кабеля и двигателя

Низкая изоляция двигателя Проверить состояние двигателя

Неисправность ПЧ Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Превышение уставки по току утечки Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

13 ISF Обрыв фазы сети

Асимметрия питающего напряжения Проверить характеристики питающей сети
Неправильное подключение кабелей пита-
ющей сети

Проверить подключение кабелей питаю-
щей сети

Неисправность конденсаторов звена посто-
янного тока ПЧ

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

14 oPL Обрыв фазы двигателя

Неправильное подключение кабелей дви-
гателя

Проверить подключение кабелей двига-
теля

Асимметрия токов по фазам двигателя Проверить состояние двигателя, при не-
обходимости заменить

Некорректная настройка параметров век-
торного управления

Сконфигурировать параметры векторного 
управления в соответствии с рекоменда-
циями данного РЭ

15 oL3 Перегрузка модуля инвер-
тора

Перегрузка по току Ознакомиться с рекомендациями по реше-
нию проблем перегрузки по току

Напряжение сети вне пределов допустимых 
значений Проверить характеристики питающей сети

Повреждение обмоток/кабелей подключе-
ния двигателей Проверить состояние двигателя и кабеля

Неисправность ПЧ Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

16 oH1 Температурная защита IGBT

Высокая температура окружающей среды Принять меры для уменьшения темпера-
туры вблизи ПЧ

Неисправность вентилятора Заменить вентилятор

Загрязнены каналы вентиляции Очистить каналы вентиляции, заменить 
фильтры

Неисправен датчик температуры Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Ошибка монтажа ПЧ Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

17 oH2 Тепловая защита двигателя 
по датчику РТС

Высокая температура окружающей среды Принять меры для уменьшения темпера-
туры вблизи ПЧ

Некорректно настроена защита двигателя 
от перегрузки

Настроить тепловую защиту двигателя в 
соответствии с рекомендациями данного 
РЭ

Неисправность цепей измерения и контро-
ля

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию
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18 oH3 Неисправность цепей изме-
рения температуры IGBT

Разъем датчика температуры не подключен Проверить соединение, при необходимо-
сти подключить заново

Низкая температура окружающей среды Обеспечить обогрев оборудования
Неисправность цепей измерения темпера-
туры

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность датчика Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

19 CLL Энкодер не  подключен
Не передаются сигналы от энкодера Проверить исправность энкодера, убе-

диться в наличии питания
Не подключены разъемы Проверить корректность подключения
Некорректное подключение Проверить корректность подключения

20 EC1 Ошибка подключения платы 
расширения 1

Плохой контакт в разъеме подключения 
платы расширения

Проверить соединение, при необходимо-
сти подключить заново

Неисправность платы расширения Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

21 EC2 Ошибка подключения платы 
расширения 2

Плохой контакт в разъеме подключения 
платы расширения

Проверить соединение, при необходимо-
сти подключить заново

Неисправность платы расширения Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

22 dLC Ошибка подключения кабеля 
блока управления

Плохой контакт в разъемах силовой платы Проверить соединение, при необходимо-
сти подключить заново

Неисправность силовой платы Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

23 TEr Несовместимость функций 
аналоговых входов

На аналоговые входы назначена одна и та 
же функция Переконфигурировать аналоговые входы

24 PEr Внешняя неисправность

Активен дискретный вход, назначенный на 
внешнюю неисправность

Проверить состояние дискретного входа, 
назначенного на внешнюю неисправность

Заклинивание в течение продолжительного 
времени

Проверить характеристики нагрузки и 
текущие режимы работы

26 to2 Превышение времени непре-
рывной работы

Достигнута уставка времени непрерывной 
работы

Выполнить действия в соответствии с 
рекомендациями, описанными в подменю  
E0

27 to3 Превышение времени сум-
марной наработки

Достигнута уставка времени суммарной 
наработки

Выполнить действия в соответствии с 
рекомендациями, описанными в подменю  
E0

28 SUE Низкое напряжение, ПЧ в 
состоянии «работа»

Низкое напряжение сети или пульсации на-
пряжения в звене постоянного тока выше 
допустимого значения

Проверить характеристики питающей сети 
и нагрузки

29 EPr Ошибка чтения/записи 
ЭСППЗУ Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 

организацию

30 CCL Ошибка обратной связи 
контактора

Параметры питающей сети за пределами 
допустимых значений Проверить характеристики питающей сети

Неисправность цепи обратной связи кон-
тактора на плате ПЧ

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность контактора Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность цепей управления контак-
тором

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность внутреннего источника 
питания

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

31 TrC
Ошибка обмена данными 
через коммуникационный 
разъем

Некорректно задана скорость обмена 
данными

Сконфигурировать в соответствии с реко-
мендациями данного РЭ

Кабель не подключен к коммуникационно-
му порту Проверить соединение

Контроллер верхнего уровня/компьютер 
неисправен

Убедиться в исправности контроллера/
компьютера

Некорректно заданы параметры ПЧ Сконфигурировать в соответствии с реко-
мендациями данного РЭ

32 PdC Ошибка обмена данными с 
панелью управления

Панель управления не подключена Проверить соединение

Неисправность вызвана условиями ЭМС
Проверить выполнение требований ЭМС 
или обратиться в уполномоченную сер-
висную организацию

33 CPy Ошибка копирования пара-
метров

Ошибка загрузки/выгрузки параметров Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Файл конфигурации не сохраняется в пане-
ли управления

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

35 SFt Несовместимость версий про-
граммного обеспечения

Версии программного обеспечения панели 
и блока управления не совпадают

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

36 CPU Неконтролируемое отключе-
ние питания

Отключение питания во время работы ПЧ Выполнить сброс неисправности

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию
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37 oCr Превышение уставки пере-
грузки по току

Неисправность внутреннего источника 
питания

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

38 SP1 Неисправность внутреннего 
источника питания 5 В

Неисправность внутреннего источника 
питания

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

39 SP2 Неисправность внутреннего 
источника питания 10 В

Неисправность внутреннего источника 
питания

Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

40 AIP Некорректный уровень сиг-
нала на аналоговом входе

Неисправность блока управления Обратиться в уполномоченную сервисную 
организацию

Значение сигнала на аналоговом входе за 
пределами допустимых значений

Обеспечить нормированный сигнал на 
аналоговом входе

41 LoU Сработала защита по низко-
му напряжению Низкое напряжение звена постоянного тока

Проверить характеристики питающей 
сети, убедиться, что отключение произо-
шло во время работы ПЧ

42 oSP Сверхскорость

Сконфигурированное значение уставки 
слишком мало Задать корректное значение параметра

Большие колебания нагрузки Обеспечить стабилизацию нагрузки

Некорректная настройка векторного управ-
ления

Выполнить настройку режима векторного 
управления в соответствии с документа-
цией

43 SPL Превышение отклонения 
скорости

Сконфигурированное значение отклонения 
скорости слишком мало Задать корректное значение параметра

Большие колебания нагрузки Обеспечить стабилизацию нагрузки

Некорректная настройка векторного управ-
ления

Выполнить настройку режима векторного 
управления в соответствии с документа-
цией

45 Plo Обрыв обратной связи 
ПИД-регулятора

Некорректное значение сигнала обратной 
связи ПИД-регулятора

Проверить канал обратной связи ПИД-ре-
гулятора

Некорректно сконфигурированы параметры 
ПИД-регулятора

Сконфигурировать ПИД-регулятор в соот-
ветствии с рекомендациями данного РЭ

46 PFS Ошибка обмена данными по 
шине Profibus

Ошибка подключения Проверить подключение, при необходи-
мости выполнить заново

Неисправность вызвана условиями ЭМС
Проверить выполнение требований ЭМС 
или обратиться в уполномоченную сер-
висную организацию

47 bEF Ошибка измерения противо-
ЭДС синхронного двигателя

Подключенный двигатель не является 
СДПМ

Подтвердить тип подключенного двига-
теля

Двигатель размагничен Заменить двигатель

ВНИМАНИЕ

При появлении аварийного сообщения следует определить его причины и устранить неисправность, применив изложенные 
в таблице рекомендации. Если своими силами неисправность не может быть устранена, избегайте подачи силового питания 
на ПЧ. Для полной диагностики следует обращаться в специализированные сервисные организации по согласованию с АО 
«КЭАЗ». 

3  ТЕХНИЧЕСКОЕ 
ОБСЛУЖИВАНИЕ

3.1 Общие указания
3.1.1 Техническое обслуживание (ТО) производится с целью поддержания ПЧ в работоспособном состоянии при исполь-

зовании его по назна чению, что обеспечивается:
- знанием обслуживающего персонала оборудования и правил его эксплуатации;
- регулярным проведением профилактических работ;
- своевременным обнаружением и устранением неисправностей.
3.1.2 ТО ПЧ, в зависимости от периодичности выполнения, подразделяется на:
- инспекцию (работы, не связанные с заменой комплектующих);
- плановое ТО (работы с заменой комплектующих в соответствии с наработкой);
- углубленное ТО/диагностику, поиск и устранение неисправностей (работы, связанные с диагностикой неисправностей, 

заменой силовых элементов/плат, применением сложного измерительного оборудования при частичной/полной разборке ПЧ).
3.2 Меры безопасности
3.2.1 Обслуживающий персонал при выполнении задач ТО ПЧ должен соблюдать ограничения подраздела 2.1 и меры 

безопасности пп. 2.2.1, 2.5.1.1.

ВНИМАНИЕ

• Необходимо убедиться, что питание ПЧ отключено, конденсаторы звена постоянного тока разряжены, а также приняты 
все необходимые меры безопасности

• Никогда не оставляйте винты, прокладки, провода, инструменты и другие металлические изделия внутри привода.

3.3 Инспекция
3.3.1 Инспекция включает в себя следующие работы: 
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- проверку состояния и момента затяжки силовых клемм и клемм цепей управления;
- замер сопротивления изоляции кабеля и двигателя;
- проверку заземления экранов кабелей;
- проверку заземления оборудования. 
3.3. Для оценки состояния клемм при работе ПЧ может применяться бесконтактный прибор контроля температуры. Оце-

нивается состояние разъемов (в том числе при частичной разборке), осматриваются платы ПЧ и проводники внутренних 
соединений, выполняется очистка ПЧ, удаляются скопившиеся отложения, проверяется наличие следов коррозии. По воз-
можности производится тщательный осмотр силовых кабелей на наличие повреждений. Выполняется замер параметров ПЧ 
при работе (токи, напряжения), оценивается состояние конденсаторов звена постоянного тока.

3.3.3 Проверки, выполняемые в процессе проведения ТО описаны в таблице 3.1.
Таблица 3.1— Проверки

Проверка Параметр Оборудование Критерий соответствия

Условия окружающей 
среды

Температура Термометр От минус 10 °C до плюс 50 °C
Влажность Гигрометр От 5 % до 95 %, без конденсации и каплеобразования
Пыль, грязь, масляный 
туман, водяной пар Внешний осмотр Отсутствие грязи, масляных пятен и капель воды

Вибрация Внешний осмотр Отсутствие вибрации
Наличие посторонних 
запахов Внешний осмотр Отсутствие запахов и испарений

ПЧ

Шум Внешний осмотр Отсутствие шума
Наличие посторонних 
запахов Внешний осмотр Отсутствие запахов и испарений

Внешний вид Внешний осмотр Отсутствие механических повреждений, чистота корпуса

Температурный режим Внешний осмотр
Отсутствие пыли и грязи, работающие вентиляторы, достаточ-
ный объем и скорость потока воздуха охлаждения, допустимая 
температура

Двигатель
Тепловое состояние Внешний осмотр Нет повышенной температуры и характерного запаха
Шум Внешний осмотр Отсутствие шума неопределенной природы
Вибрация Внешний осмотр Отсутствие вибрации

Контролируемые 
параметры

Линейный ток Амперметр В допустимых пределах, в соответствии с текущей нагрузкой
Напряжение сети Вольтметр В допустимых пределах, в соответствии с текущей нагрузкой
Ток двигателя Амперметр В допустимых пределах, в соответствии с текущей нагрузкой
Напряжение двигателя Вольтметр В допустимых пределах, в соответствии с текущей нагрузкой

Температура Термометр Разность между значением параметра U0-33 и температурой 
окружающей среды не превышает 40 °C

3.4 Плановое техническое обслуживание
3.4.1 При проведении планового ТО кроме мероприятий, выполняемых в рамках инспекции (см. п. 3.3), производится за-

мена вентиляторов охлаждения по наработке, а также, как правило, один раз в течение срока службы, замена конденсаторов 
звена постоянного тока и работы указанные в таблице 3.2.

Таблица 3.2 — Проверки
Проверка Действия

Клеммы цепей управления Проверить момент затяжки
Силовые клеммы Проверить момент затяжки
Клеммы заземления Проверить момент затяжки
Ошиновка Проверить момент затяжки
Крепление ПЧ Проверить момент затяжки
Проверить состояние силовых кабелей и кабелей цепей управления При необходимости заменить
Проверить наличие пыли и грязи на платах ПЧ Очистить
Проверить чистоту воздуховодов и фильтров Очистить
ПЧ в общем случае не требует проверки сопротивления изоляции. 
При необходимости выполнения данного вида работ необходимо 
связаться с обратиться в уполномоченной сервисной организацией 
для уточнения методики выполнения замеров

Запрещается подключать мегомметр к клеммам ПЧ и выполнять заме-
ры без соблюдения указанной методики

Сопротивление изоляции кабеля и двигателя Кабель двигателя должен быть отключен от клемм ПЧ при выполне-
нии проверки изоляции кабеля двигателя и/или его обмоток

Фактический срок хранения Порядок действий при вводе в эксплуатацию после длительного хра-
нения изложен в конце данного раздела

3.4.2 Плановое ТО проводится в соответствии с план-графиком. Периодичность ТО определяется условиями эксплуатации и 
характером работы обслуживающего персонала. Ориентировочные интервалы замены элементов ПЧ приведены в таблице 3.3.

3.5 Углубленное техническое обслуживание
3.5.1 Углубленное ТО предполагает следующие проверки:
- оценку корректности файла конфигурации ПЧ;
- тщательный контроль температуры элементов ПЧ при его работе;
- снятие осциллограмм кривых тока двигателя и линейного тока;
- снятие кривых заряда конденсаторов звена постоянного тока;
- работы по восстановлению емкости конденсаторов звена постоянного тока.
Как правило, данные работы выполняются вне планового обслуживания при появлении претензий к работе оборудования.

3.6 Расчетный срок эксплуатации элементов
3.6.1 Расчетный срок эксплуатации заменяемых элементов приведен в таблице 3.3.
Таблица 3.3 — Заменяемые элементы
Сменно-запасные части Расчетный срок службы Причина выхода из строя Критерий оценки

Вентилятор 30000 – 40000 часов Износ подшипников, эрозия лопастей

При указанных симптомах вентиляторы заме-
няются.
Проверяется наличие вибрации и посторон-
ние шумы при работе
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Электролитический кон-
денсатор 40,000 – 50,000 часов

Существенное превышение диапа-
зонов температуры, пониженное 
давление, естественное старение

Изменение формы корпусов.
Изменение емкости конденсаторов, сниже-
ние емкости ниже предельно допустимых 
значений
Изменение ESR

Реле/контактор 50,000 – 100,000 циклов
Превышение количества циклов, 
превышение предельно допустимой 
нагрузки

Отсутствие замыкания/размыкания контак-
тов при срабатывании катушки, появление 
неисправности по обратной связи контактора 
(CCL)

4  ТЕКУЩИЙ 
РЕМОНТ

4.1 Общие указания
4.1.1 Текущий ремонт осуществляется по мере выявления неисправностей при эксплуатации.
4.1.2 Основными причинами возникновения неисправностей могут быть:
- несоблюдение правил эксплуатации;
- нарушение контактов в разъемах из-за загрязнения контактов от неплотного механического соединения или при эксплу-

атации в неблагоприятных условиях
4.1.3 Неисправности ПЧ, обнаруженные в процессе эксплуатации, необходимо устранять мерами, рекомендуемыми в та-

блице 2.23, силами обслуживающего персонала или уполномоченной сервисной организации.
4.2 Меры безопасности
4.2.1 При проведении ремонта путем замены ПЧ необходимо соблюдение требований техники безопасности и требований 

электробезопасности, приведенных в подразделах 2.1, 2.2, п. 2.5.1.1 настоящего РЭ и в нормативных документах эксплуа-
тирующей организации.

5   ХРАНЕНИЕ

5.1 Хранение ПЧ осуществляется в упаковке предприятия-изготовителя в помещениях с естественной вентиляцией, в 
климатических условиях, приведенных в таблице 5.1.

Таблица 5.1 — Условия хранения
Параметр Допустимые пределы Рекомендации

Температура хра-
нения От минус 40 °C до плюс 70 °C

При длительном хранении рекомендуется поддерживать 
температуру окружающей среды от плюс 5 до плюс 30 °C 
(сухое отапливаемое помещение).
Не допускается колебаний температуры, которые могут 
привести к конденсации влаги и каплеобразованию

Влажность От 5 % до 95 % В упаковки должны вкладываться поглотители влаги

Условия хранения

ПЧ должен храниться в помещении, без воздействия 
прямых солнечных лучей, не допускается хранение при 
наличии вибрации, агрессивных сред, паров воспламе-
няющихся веществ, масляного или соляного тумана, а 
также в помещениях с возможностью появления брызг 
или водяного пара

Упаковки с ПЧ должны быть герметично закрыты 

5.2 В складском помещении должны отсутствовать пары кислот, щелочей и других химических веществ, соблюдаться меры 
пожарной безопасности.

5.3 Срок хранения ПЧ – 2 года, в упаковке изготовителя.
5.4 При длительном хранении ПЧ рекомендуется с интервалом не реже один раз в год подавать на находящиеся на хранении 

ПЧ силовое питание и оставлять их без подачи команды работы в течение не менее чем 6 часов. При невозможности выпол-
нения данных рекомендаций, либо при неизвестном сроке фактического хранения необходимо перед вводом в эксплуатацию 
выполнить процедуру формовки конденсаторов, при которой на ПЧ подается пониженное напряжение 25 %, 50 %, 75 % и 
100 % от номинального в течение не менее чем 2 часов для каждой ступени, при этом подача команды работы запрещена.

5.5 По истечении срока хранения должно быть проверено состояние ПЧ. По результатам проверки в установленном порядке 
принимается решение о продлении срока хранения, передаче ПЧ в эксплуатацию или отправке его в ремонт.

6   
ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ

6.1 Транспортирование ПЧ в части воздействия механических факторов осуществляется по группе С и Ж ГОСТ 23216-78 
при температуре от минус 40 °С до плюс 70 °С.

6.2 Транспортирование ПЧ допускается любым видом крытого транспорта, обеспечивающим предохранение упакованных 
ПЧ от механических повреждений, загрязнения и попадания влаги.

6.3 Упаковка ПЧ при транспортировании должна быть надежно закреплена во избежание падения и ударов.
6.4 Транспортирование водным транспортом должно производиться при условии размещения ПЧ в закрытых и сухих кон-

тейнерах или трюмах.

7    УТИЛИЗАЦИЯ

7.1 Утилизация производится эксплуатирующей организацией по окончании срока эксплуатации в соответствии с прави-
лами, принятыми на территории Российской Федерации и действующими в эксплуатирующей организации инструкциями.
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Приложение А
(справочное)

Габаритные размеры ПЧ OptiCore A600

Габаритные, установочные и присоединительные размеры ПЧ OptiCore A600 приведены на рисунках А.1 – А.7 и в таблице А.1.
Масса приведена в таблице А.1.

Рисунок А.1 — ПЧ OptiCore A600-Н22К-380-0-Т и ПЧ меньшей мощности

Рисунок А.2 — ПЧ OptiCore A600-Н30К-380-0-Т, ПЧ OptiCore A600-Н37К-380-0-Т

Рисунок А.3 — ПЧ OptiCore A600-Н45К-380-D-Т, ПЧ OptiCore A600-Н55К-380-D-Т
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Рисунок А.4 — ПЧ OptiCore A600-Н75К-380-0-T

Рисунок А.5 — ПЧ OptiCore A600-Н90К-380-0-0 – ПЧ OptiCore A600-Н160К-380-0-0

Рисунок А.6 — ПЧ OptiCore A600-Н185К-380-0-0 – ПЧ OptiCore A600-Н500К-380-0-0



74

Рисунок А.7 — ПЧ OptiCore A600-Н560К-380-0-0, ПЧ OptiCore A600-Н630К-380-0-0

Таблица А.1 — Габаритные, установочные, присоединительные размеры и масса ПЧ OptiCore A600

Условное обозначение
Размеры, мм Масса,

кгШ В Г Ш1 В1 В2 d
OptiCore A600-H1K5-380-0-Т

120 245 169 80 233 220 5,5 2,9
OptiCore A600-Н2К2-380-0-Т
OptiCore A600-Н4К-380-0-Т
OptiCore A600-Н5К5-380-0-Т
OptiCore A600-Н7К5-380-0-Т
OptiCore A600-Н11К-380-0-Т 145 280 179 105 268 255 5,5 3,9
OptiCore A600-Н15К-380-0-Т

190 365 187 120 353 335 6 6,2OptiCore A600-Н18К5-380-0-Т
OptiCore A600-Н22К-380-0-Т
OptiCore A600-Н30К-380-0-Т

250 400 235 230 380 - 6,8 12
OptiCore A600-Н37К-380-0-Т
OptiCore A600-Н45К-380-D-Т

300 545 255 245 523 510 10 35,6
OptiCore A600-Н55К-380-D-Т
OptiCore A600-Н75К-380-0-T 385 670 261 260 640 600 12 37
OptiCore A600-Н90К-380-0-0

395 785 291 260 750 705 12 50
OptiCore A600-Н110К-380-0-0
OptiCore A600-Н132К-380-0-0

440 900 356 300 865 820 14 66
OptiCore A600-Н160К-380-0-0
OptiCore A600-Н185К-380-0-0

500 990 368 360 950 900 14 88OptiCore A600-Н200К-380-0-0
OptiCore A600-Н220К-380-0-0
OptiCore A600-Н250К-380-0-0

650 1040 406 400 1000 950 14 123
OptiCore A600-Н280К-380-0-0
OptiCore A600-Н315К-380-0-0

815 1300 428 600 1252 1200 14 165
OptiCore A600-Н355К-380-0-0
OptiCore A600-Н400К-380-0-0
OptiCore A600-Н450К-380-0-0
OptiCore A600-Н500К-380-0-0
OptiCore A600-Н560К-380-0-0

1100 2000 550 - - - - 515
OptiCore A600-Н630К-380-0-0
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Приложение Б
(справочное)

Габаритные размеры панели управления

Габаритные и установочные размеры панели управления приведены на рисунке Б.1.

Рисунок Б.1 — Габаритные и установочные размеры панели управления

Приложение В
(справочное)

Габаритные размеры рамки монтажной

Габаритные и установочные размеры рамки монтажной приведены на рисунке В.1.

                      а) габаритные размеры рамки монтажной                                    б) размеры посадочного места в корпусе
Рисунок В.1 — Габаритные размеры рамки монтажной
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Приложение Г
(справочное)

Габаритные размеры дросселя звена постоянного тока

Габаритные, установочные и присоединительные размеры в зависимости от модели ПЧ приведены на рисунке Г.1 и таблице 
Г.1

Рисунок Г.1 — Размеры внешнего дросселя постоянного тока

Таблица Г.1 — Размеры внешнего дросселя постоянного тока

Применимая модель ПЧ
Монтажный размер, мм

A Б В Г Д Е Ж монтажное 
отв.

отв. для 
подключения

OptiCore A600-Н90К-380-0-0
160 190 123 161 255 222 193 10х15 Ø12

OptiCore A600-Н110К-380-0-0

OptiCore A600-Н132К-380-0-0
160 190 123 161 255 222 193 10х15 Ø12

OptiCore A600-Н160К-380-0-0

OptiCore A600-Н185К-380-0-0 191 215 117 143 280 260 215 13х18 Ø14

OptiCore A600-Н200К-380-0-0
191 215 117 143 280 260 215 13х18 Ø14

OptiCore A600-Н220К-380-0-0

OptiCore A600-Н250К-380-0-0
190 230 93 128 325 300 200 13х18 Ø15

OptiCore A600-Н280К-380-0-0

OptiCore A600-Н315К-380-0-0

224 250 132 165 335 312 235 12х20 Ø14

OptiCore A600-Н355К-380-0-0

OptiCore A600-Н400К-380-0-0

OptiCore A600-Н450К-380-0-0

OptiCore A600-Н500К-380-0-0

Ссылочные и нормативные документы

Обозначение документа, на который дана ссылка Номер пункта, в котором дана ссылка

ГОСТ 23216-78 6.1
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